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JAK DZIALA SONAR

Technologia sonaru opiera sie na dziataniu fal dzwiekowych.
Seria 700 uzywa sonaru do lokalizowania i identyfikacji struktur,
konturu i skladu dna oraz okres$lania gtebokosci bezposrednio
pod przetwornikiem

Seria 700 wysyta fale dzwiekowe i okresla odlegto$¢ mierzac
czas, jaki uptynat od wystania fali dzwiekowej do momentu
odbicia jej od obiektu, a nastepnie wykorzystuje odbity sygnat w
celu okreslenia lokalizacji, rozmiaru i skladu obiektu.

Sonar dziata bardzo szybko. Fala dzwiekowa moze przebyé
droge od powierzchni do gtebokosci 240 stép (70 m) i z
powrotem w czasie krotszym niz 1 sekundy. Jest mato
prawdopodobne aby jakakolwiek tddzmogta wyprzedzi¢ sygnat
sonaru.

rem timesonar ) SONAR to akronim dla Sound i
NavigationRanging. Sonar
wykorzystuje  precyzyjne  impulsy
dzwiekowe, emitowane do wody w
wigzce o ksztatcie kropli wody.

Impulsy “echo” odbijajg sie od obiektow
w wodzie, np. od dna, od ryb i innych
zanurzonych  obiektow. Sygnaty
powrotne wyswietlane sg na ekranie
LCD. Gdy sonar otrzymuje nowy sygnat
zwrotny, stare sygnaty przesuwajg sie
po ekranie.
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Gdy oglada sie wszystkie sygnaty obok
siebie, pojawia soe tatwy w interpretaciji
wykres dna, ryby czy struktury.

Impuls dzwiekowe transmitowane
sg ma roznych czestotliwosciach, w
zaleznosci od aplikacji. Bardzo
wysokie czestotliwosci (455 kHz)
umozliwiajg  widok bardziej
szczegotowy, ale przu ograniczonej
gtebokosci operacyjnej. Wysokie
czestotliwosci (200 kHz)
stosowane sg czesto w sonarach
konsumenckich, poniewaz
zapewniajg one dobrze wywazone
dzialanie i rozdzielczos¢. Niskie
czestotliwosci (83 kHz) uzywane sg

zazwyczaj w celu dotarcia do wiekszej gtebokosci.



(" Powerouteutcyele ) MOC wyjsSciowa to warto$¢ energii
emitowanej przez nadajnik sonaru.
Mierzy sie jq przy uzyciu dwéch metod:

Peak To Peak Root Mean Square
(PtP) (RMS)

3 * (RMS) - Srednia kwadratowa mierzy
moc wyjsciowg w catym cyklu
| transmisji

» Peak to Peak (szczytowa) - mierzy
moc  wyjsciowg w  punktach
szczytowych.

Przy uzyciu wiekszych mocy
wyjsciowych  mozna  wykrywaé
mniejsze obiekty na wiekszych odlegtosciach,
wyeliminowaé hatas, uzyskac lepsze dziatanie na duzej
predkosci i wiekszej gtebokosci.
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DualBeam PLUS™ Sonar

Seria 700 uzywa sonaru 200/83 kHz o
szerokim zakresie pola obserwacji (60°). Dual
Beam PLUS posiada wigzke centralng o
waskim zakresie (20°) oraz drugg wigzke
(60°) umozliwiajacg obszar obserwacji rowny
gtebokosci. W wodzie o gtebokosci 20 stop,
szersza wigzka pokrywa obszar o szerokosci
20 stoép. Wiazka 20 ° skoncentrowana jest na
dno w celu wykrywania struktur wodorostow i
pokrycia dna. Wigzka 60° wyszukuje ryby na
szerszym obszarze. Sygnaty zwrotne sonaru
DualBeam PLUS mozna analizowa¢ fgcznie,
oddzielnie lub poréwna¢ obok siebie.
DualBeam PLUS, oddzielnie lub poréwnac
obok siebie. DualBeam PLUS jest idealny w
wielu warunkach - od plytkiej do bardzo
gtebokiej wody, zaréwno stodkiej, jak i morskiej. Zdolnosc penetraciji
zalezy od predkosci todzi, ruchu fal, twardosci dna, warunkéw
wodnych oraz instalacji przetwornika.

LI
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QuadraBeam PLUS™
Sonar

(opcjonalny, po zainstalowaniu
specjalnego trancducera)

Seria 700 moze wspotpracowac z
transducerem OuadraBeam
PLUS, ktory zapewnia bardzo
szeroki zakres obserwacji (90°).
Quadra Beam PLUS otwiera sie
dwoma bocznymi wigzkami 45 °
(tworzac wachlarz), ktére
lokalizujg ryby, przynete i struktury
po prawej i lewej stronie fodzi
ponad onszarem dna, co zawsze
réwna sie podwojeniu gtebokosci .
W przypadku struktur
znajdujacych sie bezposrednio
pod todzig, Quadra Beam PLUS
wykorzystuje technologie
DualBeam PLUS. QuadraBeam
PLUS w szybkim czasie lokalizuje
wiecej ryb. Pokazujgc, z kiorej
strony todzi znajduje sie ryba



Sonar® WideSide

Lo e (opcjonalny, po zainstalowaniu
specjalnego trancducera)

Seria 700 umozliwia rowniez prace w

o trybie WideSide po zainstaowaniu
specjalnego transducera. Jest to

& 150 Dogree Caverage urzadzenie umozliwiajgce
i Mottom Covstage = 1/3  Megth przeszukiwanie obszaréw na plytkiej

gtebokosci po obu stronach todzi.

Opcja ta jest szczegodlnie przydatna

gdy wedkujemy na rzece lub na

otwartych wodach szukamy
mniejszych ryb do potowu na “zywca". Tego typu transducer
uzywa trzech wigzek. Jednak skierowana jest bezposrednio,
pionowo w strone dna, natomiast prawa i lewa ustawione sg pod
bardzo ostym katem w stosunku do powierzchni wody. Wigzka
pionowa dziata na czestotliwosci 200 kHz i posiada 24° obszar
pokrycia. Dzieki niej uzyskujemy staty obraz struktury dna oraz
gtebokosci bezposdenio z pod todzi. Wigzki boczne dziatajg na
czestotliwosci 455 kHz i majg 16° obszar pokrycia. Wigzki
boczne moga by¢ uzywane osobno lub symultanicznie, dajac
doktadny obraz obiektéw i ryb, znajdujgcych sie tuz pod
powierzchnig wody z obu stron todzi.

Universal Sonar 2

Seria 700 wspotpracuje z Uniwersal Sonar 2, najbardziej
zaawansowanym, zintegrowanym i zabezpieczonym
transducerem, ktéry jest wbudowany w silniki trollingowe
MinnKoty (wczesniejsze modele). Przy Uniwersal Sonar 2 cate
okablowanie schowane jest w niezniszczalnej tubie, dzieki
czemu nie stanowi zagrozenia. Charakterystyczny dla tego
transducera jest nowy czujnik temperatury i witasciwosci
technologii DualBeam PLUS. Szeroki zakres widocznosci i
szcegobtowa obserwacja dna daje uzytkownikowi zupetnie nowg
perspektywe i optymalne mozliwosci sonaru przy lokalizacji ryb
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Co znajduje sie na wyswietlaczu
Wyswietlacz echosnony z serii 700 moze wskazywac¢ wiele uzyteczn

Gtebokos¢ - urzadzenie moze
alarmowac o ptytkimobszarze, na ktory

wpltywamy

Predkosc¢ - jesli jest podtaczony sprzet
do pomiaru temp/predkosci lub GPS,
urzadzenie wyswietka predkos¢ todzi w
milach morskich lub lagdowych

Temperatura na powierzchni wody

Zegarek

Odlegtos¢ - urz adzenie pokazuje
przebytq odlegtos¢ na danych z
odbiornika GPS

Przecietna predkos¢ - urzadzenie
okresla srednig predkos¢ na podstawie
danych z odbiornika GPS

Kula przynety
Ttwarde dno
Skaliste dno

Drugi Sygnat sonaru - pojawia sie
gdy sygnat sonaru odbija sie od dna
i powtdrnie od tafli wody. Na ptytkich
gtebokosciach pozwala na
dodatkowa analize struktury dna.
Dno twarde da silny odczyt drugiego
sygnatu, przy miekkim sygnat
bedize staby lub wogdle nie wystapi

Kursor - wyswietlany przy stop-}
gtebokos¢ do punktu oznaczonego ki

23f
281t

Cursor

Depth

Dane o kursorze - w tym miejscu
ustawiliSmy kursor oraz gtebokos¢ d

WAZNE : Niektére informacje ( Temp/Predkosé lub Odbiornik GPS) sg dostepr
obydwa urzadzenia sg podlgczone, wowczas wyswietlane beda jedynie dane z C



ych informaciji, dotyczacych wod wokét i pod todzig. Na przyktad:

datce, mozna woéwczas odczytaé Symbol ryb przy szerokim stozku

irsorem, jak rowniez do dna. - 83 kHz,
-_u - Struktura - w niej moga ukrywac sie
e e ryby
-]1% 12. o] — Ryby - ryby wskazywane sg
15 . o poprzez tuki oraz symbole ryb,
> f:\ jednostka moze by¢ podtgczona do
" .."-'- alarmu kiedy pojawiajg sie

okreslonego rozmiary ryby.

Symbol ryb przy waskim stozku
200 kHz

Linie termiczne - obszary wody o
innej temperaturze nizna sasiednich
gtebokosciach. Zjawisko wystepuje o
kazdej porze roku i na wyswietlaczy
pojawia sie jako wydtuzony obszar
innego koloru.

Gtadkie dno

Okno RTS® (Real Time Sonar)

Napiecie akumulatora

wyswietlana jest gtebokos¢ na ktorej
na bezposrednio pod kursorem

1e dopiero po podigczeniu akcesorium Fishing Systemlub odbiornika GPS . Jesli
dbiornika GPS.



MutiBeam Tryby pracy urzadzenia
/‘ view "W Tryby pracy dostepne na urzadzeniu

\
Diggts Srear | ¢ Tryb Sonar
h * Tryb - zblizony obraz
“azoom gt » 200/83 kHz podzielony widok z sonaru

View

* Tryb powiekszonych danych obrazu
* Kolistywidok sonaru
 Tryb Side Beam (opcjonalny)

» Tryb WideSide®. (opcjonalny)

Po nacisnieciu klawisza ” VIEW”,na ekranie wyswietla sie krag
dostepnych trybow, kazde nacisniecie powoduje przestawienie
trybu o jeden w prawo.kierunku. Po nacisnieciu klawisza “EXIT”
koto obraca sie w przeciwnym kierunku. Kazdy tryb moze zostaé
ukryty lub wyswietlony jako czes¢ kolistego “menu”,
wykorzystujac petle trybow “menu”.

UWAGA: Kiedy dochodzi do zmiany ustawien sonaru, widok nawyswietlaczu

powinien sie¢ zmieni¢ automatycznie, nie trzeba wychodzi¢ zmenu aby dokonac
zmian na ekranie.

UWAGA: Uzycie trybu Side Beam wymaga zakupu transducera QuadraBeam
PLUS™, w przypadku trybu Wide Side niezbedne jest dokupienie transducera Wide
Side®.

Tryb Sonar

Pracujac w tym trybie urzadzenie prezentuje zmiany w odbiciu
sygnatu sonaru w czasie. Urzgdzenie zawsze wyswietla
gtebokos¢ oraz temperature i predkosc¢ jesli jest podtgczony
odpowiedni sprzet pomiarowy. Najczestszy obraz uzyskiwany
przez sonar jest wyswietlany z prawej strony, nowe zebrane
informacje pojawiajg sie na ekranie, a starsze sg zastepowane i
przesuwajg sie do lewej krawedzi wyswiewtlacza. Cyfrowy odczyt
gtebokosci wyswietlanyny jest w lewym gornym roku ekranu.
Skala gornej i dolnej granicy odczytu pojawia sie wzdtuz prawe;j
krawedzi wyswietlacza. Skala obrazuje odlegto$¢ pomiedzy
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powierzchnig wody a najgtebszym miejscem wykrytym przez
sonar. Gtebokos¢ dziatania sonaru jest regulowana
automatycznie tak, by dno bylo stale widoczne, moze jgq tez
regulowa¢ manualnie (zob. “Menu Sonar X-Press™”). Szesc¢
dodatkowych odczytow wyswietlanych na ekranie to informacje
pochodzace z dodatkowych urzgdzen. Okna z informacjami
mogaby¢ dowolnie ustawiane tak by wyswietla¢ jedyne
niezbedne dane. (zob. “Setup Menu Tab - Wybor Odczytow ).

UWAGA: Jesli liczba wskazujaca gteboko$¢ migam, oznacza to ze ma problemy
z okresleniem doktadnej gtebokosci dna. Moze sie to zdarzy¢é w przypadku gdy
bedzie ono po za zasiegiem sonaru, todz bedzie poruszata sie zbyt szybko,
transducer bedzie wyjety z wody, lub tez z innych powodow gdy urzadzenie nie

uzyska sygnaty zwrotnego.

Tryb Sonar Gérna

granica

Gtebokosé odczytu -
powierzchnia

Temperatura
Okno RTS

Dane podrozy

Zmiany w Kursor

odbiciach
sygnatu

Informacje o

kursorze Dolna granica

odczytu - dno

10



Odczytywanie danych z
sonaru

Bardzo istotne jest by poprawnie
odczytywa¢ znaczenie informac;ji
zawartych na wyswietlaczu. Obraz nie
pokazuje nam przestrzeni pod wodg w
trzech wymiarach. Kazdy poziomy
zakres fal odczytuje dostarcza

43™: informacji do urzadzenia, a na

wyswietlaczu pojawia sie
- odwzorowanie wykrytych w wodzie
Scrol Across Display mosrecmcsorarping - ODIEKLOW. Nalezy pamietaé, ze oprocz

ruchu w odczycie musimy uwzgledni¢
czynnik czasu. Zwtaszcza przy
obserwacji ryb, odczyt sonaru nalezy traktowac jako informacje,
gdzie dany obiekt zostat wykryty w relacji do naszej pozyciji, oraz
innych nieruchomych obiektéw. Informacje sonaru nie dajg
pewnosci gdzie doktadnie znajdujq sie ryby, gdyz sg one obrazem
przesztosci.

Okno Real Time (RTS®)

Okno “Real Time Sonar (RTS)“ pojawia sie po prawej
stroniewyswietlacza i jest widoczne wytgcznie w trybie pracy
sonaru.Okno to jest zawsze aktualizowane najszybciej jak
tylkopozwalajg na to warunki dna. Zawiera ono wylgcznie
informacje na temat struktury dna, oraz pozycji ryb, ktore znajdujg
sie w zasiegu promieni transducera. W oknie RTSR mozemy
obserwowac sporzadzany przez urzadzenie obraz dna oraz site
sygnatu powrotnego jaki trafia do transducera. (zob. “Sonar
Menu: RTSR Window”).

11



Sita  sygnatu  sonaru . g Szerokie okno RTSR
zostata przedstawiona w Przedstawia site sygnatu
waskim oknie RTSR za sonaru przy uzyciu grafu.
pomoca kolorow. __’.—._! Po dtugosci linii mozemy
Czerwony oznacza silny = okresli¢ czy sygnat jest
sygnat zwrotny,kolor silny czy staby. Gtebokosc,
niebieski staby. Gtebokos¢ o — sonar oszacowuje na
jest ustalana przez odczyt - podstawie sygnatu
poziomych fal odbitych odbitego od dna i
jumieszczenie odczytu na przedstawia graficznie na
wpisanej w  pamie€ L ekranie. Przy tym
urzgdzenia skali - ustawieniu, okno RTSR nie
gtebokosci Uzywa skali gtebokosci.
.
Stopklatka i kursor
Stopklatka - Nacisnij strzatke na klawiszu “4-WAY”,

Przesuwajacysie po ekranie obraz powinien zosta¢ zatrzymany,
pojawi sie takze kursor. Kursor mozna przesuwac po ekranie za
pomocg klawisza “4-WAY” w celu ustalenia gtebokosci w
konkretnym miejscu. Pomimo uruchomienia stopklatki okno RTSR
bedzie nadal aktualizowane o nowe dane z transducera. Ponadto,
zmienia¢ mozna ustawienia urzgdzenia, oraz aktualizowaé
wyswietlane dane za pomocg opcji “Instant Image Update”.
Nacisniecie klawisza “EXIT” zlikwiduje stopklatke a obraz na
ekranie bedzie sie ponownie poruszat. Opcja stopklatki mozliwa
jest do wigczenia w trybach pracy: Sonar, Sonar Zblizenie i przy
200/83 kHz symultanicznym trybie Sonaru.

12



Prezentacja dna - obraz z sonaru

Podczas przemieszczania sie todzi, urzgdzenie zapisuje
wykrytezmiany w gtebokosci, by wyswietlic je na ekranie i
stworzy¢ obraz struktury dna. Rodzaj dna mozna okresli¢ po
obrazie prezentowanym na wyswietlaczu. Twarde dno, takie jak
silnie zwigzany, gesty osad, lub dno kamienne, okaze sie na
ekranie dos$¢ cienka prostg linig przebiegajgca, w poprzek
ekranu. Dno miekkie, gdzie przewazacC bedzie piasek i mut,
bedzie linig grubsza, lecz i lepiej widoczng gdyz sygnat gtebiej
wniknie w jego strukture. Dno z duzg iloscig rozrzuconych
wystajgcych kamieni, przedstawione bedzie jako obszar
pofatdowany i postrzepiony.

Konturowy profil dna w systemie RTS
Opcjonalnie z odczytem temperatury i predkosci

Twarde dno
Migkkie dno

Kamieniste
dno

Gdy sygnat odbity od dna powraca do urzadzenia, obiekty i
rybymoga pojawic sie na ekranie jako “BiateLinieR” lub “Struktury
IDR”. zob. “Menu Sonar Tab: widok dna - detale i ustawienia”
“Struktury IDR”
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Inwersja (odwrécenie) wskazuje stabe sygnaty poprzez ciemne
odcienie, a mocne odbicia za pomocg jasnych.Dzieki temu
stabsze sygnaly sg bardziej czytelne.

28n " — "

253 ] J

3.32sm [~ 15
1imph

Struktura ID® wskazuje stabe sygnaty poprzez jasne odcienie, a
mocne za pomocg jasnych. Dzieki temu silne odbicia sg lepiej
widoczne.

N
~
[
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“BiateLinieR”- najsilniejszy sygnat sonaru moze zostac
oznaczony charakterystycznymi biatymi liniami. Jest to wynik
bardzo czystego isilnego sygnatu odbitego od dna.

28T

“Czarne dno” - to opcja umozliwajgca takie ustawienie
wysietlacza by catos¢ dna pokazana byta w ciemnych barwach,
niezaleznie od sity odbitego sygnatu. Takie ustawienie zapewnia
silny kontrast i umozliwia bardzo doktadng analize rzezby dna.
Aby uzyskiwaé infoamcje o pozycji ryb lub zmian termicznych na
réznych gtebokosciach sugerujemy uzycie opcji Struktury ID®.

28ftwn-
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1.imph

b=

15



Tryb zblizenia sonaru

Zblizenie obrazu w trybie pracy sonaru, powoduje rozbicie obrazu
na mate fragmenty, stworzone przez pojedyncze sygnaty
zwrotne. Wyswietlony wynik umozliwia bardzo precyzyjng analize
dna i odnalezienie takich miejsc, w ktérych obraz wskazywaé
moze na rybe zawieszong blisko dna, lub ukrytg w jakim$
obiekcie. W trybie zblizenia, wyswietlacz jest podzielony na waski
fragment po prawej, ten sam fragment w powiekszeniu widzimy
po lewej stronie ekranu. Fragment po prawej takze zawiera
element zblizenia. W prawym dolnym rogu wys$wietlane jest
bowiem, zblizenie gtebszych partii dna ogladanego fragmentu.
Wraz ze zmiang gtebokosci, zblizony obraz jest automatycznie
aktualizowany by stale pokazywac¢ powiekszong strukture dna.
Okno przegladu zblizenia pokazuje jaka jest relacja obrazu
przyblizonego do obrazu o petnym zasiegu. Poziom zblizenia
wysSwietlany jest w lewym dolnym rogu ekranu, moze on by¢
zmieniony w zaleznosci od panujgcych warunkéw. Z prawej
strony, zaleznie od poziomu zblizenia pokazywana jest, gorna i
dolna gtebokos¢ ogladanego obrazu. Dzieki temu mamy staty
nadzéor nad obserwowang gtebokoscig. Giebokosé catkowita
nadal jest wyswietlana, niezaleznie od zblizenia, w lewym gérnym
rogu. Inne odczyty sonaru takie jak temperatura wody nie sg
dostepne w tym trybie pracy urzadzenia.
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Tryb zbizenia sonaru

Gtebokosé e Gorna granica odczytu-
¢ 4 4 Ft| - ea 0 widok ogélny
-~ o~ Gérna granica
odczytu-widok zbizony
,h"’" ‘,;1.-\ o~~~
Okno ,f.\ Fa Pefen widok ogoiny
obrazu o~ / X -
zblizonego - !I o
= L § o~ Okno przegladu zblizenia
— . "
- ~ Y
-
Dolna granica odczytu
- widok ogolny
Poziom
zblizenia Dolna granica odczytu
- widok zblizony

200/83 kHz Podzielony widok z sonaru

Pracujagc w tym ftrybie sonar pokazuje w jednym oknie dwa
niezalezne obrazy. Po lewej obraz sygnatu szerokiego promienia o
czestotliwosci 83 kHz, po prawej natomiast wyswietlany jest obraz
waskiego promienia o czestotliwosci 200 kHz. Gtebokos¢ widag, jak
zawsze w lewym gornym rogu. Trybu tego mozna uzywaé gdy
chcemy dokona¢ poréwnania pomiedzy obrazami na obu
czestotliwosciach sondowania. Z lewej uzyskamy wezszy i
dokfadniejszy obraz dna, z prawej natomiast szerszy, bardziej
perspektywiczny wizerunek catej struktury. Odczyty w tym trybie nie
podlegajg manualnemu ustawieniu, dlatego tez, pomiary takie jak
temperatura wody nie sg dostepne w tym trybie pracy urzadzenia.
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Gtebokosc

Obraz
sonaru
83 kHz

200/83 kHz Podzielony widok z sonaru

Tryb powiekszonych danych obrazu

Gorna
granica
odczytu

Obraz
sonaru
200 kHz

Dolna graniica
odczytu

Za pomocag tego trybu w tatwy sposdb mozna odczytac
najwazniejsze informacje dotyczace sondowanego obszaru. W
tym trybie pracy urzadzenia wszystkie dane wyswietlane sg za
pomocg duzych cyfr a dotyczg one: gtebokosci, temperatury
ipredkosci ( jesli sa podtgczone odpowiednie urzgdzenia).
Pojawia sie takze powiekszone okno z informacjami na temat
dotychczasowo przebytej trasy, czyli: przebytej odlegtodci,
przecietnej predkosci, i czasu jaki uptynat od ostatniego restartu
urzadzenia. Uktad oraz rodzaj odczytow wyswietlanych w tym
trybie nie podlegajg manualnemu ustawieniu
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Tryb powiekszonych danych obrazu
o= ey=re )]

Ft
Gtebokosé Czasomierz
pokazuje czas jaki
uptynat od
Temperatura °F ostatniego restartu
co- Odlegtos¢ jaka
] zostata przebyta
: # od ostatniego
Predkosé 4 6 mph
e

iy

restartu urzadzenia

Pozostata ilos¢

energii
TIMER DISTANCE Przecietna
152  9.93: predkos¢ z jaka

VOLTAGE AYG. SPEED wyzej wymieniony
v mph dystans zostat
13.1* 5.3 .

pokonany

Tryb kolisty sonaru

Tryb ten umozliwia wyswietlanie informacji pochodzacych z Real
Time Sonar (RTSR) w tradycyjnym kolistym diagramie.
Gtebokos¢ i temperatura sg zawsze wyswietlane. Inne
danepochodzace z odczytdow nie mogg by¢ wyswietlane, gdyz
urzadzenie pracuje w tym trybie.
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Tryb Side Beam (boczne widzenie)
(dostepny przy zakupie transducera QuadraBeam PLUS™)

Tryb ten dostepny jest wylgcznie gdy urzadznie podtgcznoe jest
do specjalnego transducera QuadraBeam PLUS™. Gdy ten
dodatkowy sprzet zostanie zakupiony i podtgczony, w menu
“sonar” pojawi sie opcja zmiany ustawienia transducera. W tym
trybie pracy sonar pokazuje inormacje, uzyskiwane dzieki
dziataniu dwoch bocznych wigzek promieni, dziatajgcych na
czestotliwosci 455 kHz oraz jednej 200 kHz skierowanej w dét. W
czasie pracy sonaru mzna samemu wybra¢ najbardziej
odpowiadajgcy nam sposob prezentaciji danych wyswietlanych na
ekranie. Zmiany dotyczace wyswietlania obrazu regulowac
mozna w menu “Quad Layout Sonar X-Press™” ( ktore dostepne
jest jedynie poprzez menu Sonar X-Press™ po przejsciu na tryb
Side Beam). Urzadzenie umozliwia wybor trzech form prezentacji
danych: domysina, klasyczna i pochyta.

Widok domysiny: W gornej czesci wyswietlacza widoczny jest
obraz z sonau, ktérego promenie 200 kHz skierowane sg w dot.
Widok jest stale aktualziowany o nowe informacje a obraz dna
przesuwa sie z prawej strony ekranu do lewej. Dolna czesci
wyswietlacza pokazuje obraz dostarczany przez boczne
promienie sonaru 455 kHz, badajgce dno po lewej i prawej stronie
todzi. Dolna czes$¢ ekranu podzielona jest w potowie na pét, a
obraz dna przesuwa sie od $rodna na zaeatrz do krawedzi
wyswietlacza.
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Tryb Side Beam - widok domysiny

Gtebokosé Obraz 2
sonaru
200 kHz
Temperatura
Powierzchnia
wody
odczytywana
2 PR A TR przez sonar
Widok dna po 455 kHz
lewej stronie
fodzi obraz . g ,—4‘\‘ Widok dna po
sonaru prawej stronie
455kHz ) todzi obraz
—/_/\ ﬁ sonaru 455kHz
4. ~200 |

Widok klasyczny: W gérnej czesci wyswietlacza widoczny jest
obraz z sonaru, ktérego prowiemie 200 kHz skierowane sg w
dét. Widok jest stale aktualizowany o nowe informacje a obraz
dna rzesuwa sie z prawej strony ekranu do lewej. Dolna czesé
wyswietlacza pokazuje obraz dostarczany przez boczne
promienie sonaru 455 kHz, badajace dno po lewej i prawej
stronie fodzi.Nowe informacje wys$wietlane sg od potowy ekranu
i przesuwane w dot po kazde;j

aktualizaciji.
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Tryb Side Beam ( boczne widzenie) - widok klasyczny

Glebokosé
EhOKose Obraz z
sonaru
200 kHz
Temperatura
Powierzchnia
wody
odczytywana
) przez sonar
Widok dna' 455 kHz
po lewej i
stronie todzi Widok dng
obraz po prawej
sonaru stronie todzi
455kHz obraz sonaru

455kH

Widok pochyty: W tym ustawienu na wyswietlaczu obrazy
przekazywane przez boczne promienie sonaru jak i tego
skierowanego w dot, przedstawione sg obok siebie. Catos¢
obrazu na ekranie sktada sie z trzech pochytych paneli, na
ktérych nowe informacje pojawiajg sie z prawej strony, a obraz
dna przesuwa sie w kierunku lewego, dolnego rogu.

Tryb Side Beam ( boczne widzenie) - widok pochyty

Glebokosé 1 1 Sft
56mphz~. )
Temperatura 641F

Widok dna po lewej Obraz z Widok dna po prawej
stronie todzi obraz sonaru stronie todzi obraz
sonaru 455kHz 200kHz sonaru 455kH

22



Na kazdym z tych trzech widokéw, informacje podawane przez
sonar, zaréwno te boczne jak i te o przestrzeni pod todzig,
pokazujg kontur dna, jego strukture i skupiska ryb. Cho¢ ich
zadanie jest podobne to dziekii bocznym promieniom znacznie
powieksza sie, obserwowany obszar dna. Pamieta¢ nalezy, ze
obszar jaki pokrywajg boczne promienie, dostosowany jest do
wigzki pionowej i moze siegac, az do 160 stop w gtgb wody.

Tryb WideSide®
(dostepny po dokupieniu specjalnego transducera WideSide)

Widok ten dostepny jest jedynie po podtaczeniu transducera
Wide Side i po przejSciu na opcje Wide Side w menu sonaru
(wybér transducera). W tym trybie na ekranie mozemy oglgdac
obraz dostarczany za pomocg dwdch wigzek o czestotliwosci 455
kHz. Mozemy obserwowac¢ obraz w trzech trybach: lewy, prawy,
oba. Utsawieniem domysinym w tym trybie jest ustawienie “oba”.
Korzystajac z tej opcji na ekranie widzimy obraz dostarczany
symultanicznie przez dwie boczne wigzki. W trybie tym mamy
rowniez zawsze wyswietlang informacje o gtebokosci z pod todzi.
Na ptytszych wodach ( rzekach i kanatach) widzoczny bedzie
kontur brzegu. Gdy trybu tego uzywamy na otwartych wodach,
kontur brzegu nie bedzie widoczny a urzadzenie pokaze nam
jedynie ksztaity ptytko zanurzonych obiektow i ryby.
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Widok ——-
lewej
strony

Linia___ 5

brzegowa

Gtebokosé

Widok Wide Side

% 28

A

- Widok prawej
strony

| _——Obszar

- | otwartych

wad, brak
konturu linii
brzegowej

13

Powierzchnia
wody

Glebokosé
maksymalna
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Funkcje podstawowe

Interfejs uzytkownika serii 700 sktada sie z szeregu tatwych w
uzyciu klawiszy, ktore obstugujg rézne widoki menu i zapewniajg
sprawng kontrole w czasie towienia ryb.

Przycisk zasilania/swiatta
Q Przycisk zasilania uzywamy przy wigczaniu i
wylaczaniu urzadzenia, a takze przy regulacji

kontrastu wyswietlacza. Po nacisnieciu przycisku, urzgadzenie
zostaje wtgczone a na wyswietlaczu pojawia sie ekran tytutowy.
Bedzie on obecny do momentu aktywacji sonaru.

o - Aby skorygowac kontrast wyswietlacza,
& Lekki e . T
nacisnij przymsk zasilania/$wiatla i wejdz

T do menu “Swiatto”. z Menu wybierz opcje
1;'0 Bialy R “kontrast”. Przy pomocy kursoréw na

l 3 klawiszu “4-WAY”, nalezy wybra¢ $wiatlo

i kontrast pracy wyswietlacza. Zmian dokonujemy kursorami “Lewo”i
“Prawo”. Nalezy nacisng¢ EXIT, aby wyj$¢ z menu. W celu
wytgczenia urzadzenia, nalezy nacisna¢ i przytrzymac wytgcznik
zasilania/$wiatla przez 3 sekundy Pojawi sie wowczas komunikat
informujacy za ile sekund nastgpi zakonczenie pracy. Urzadzenie
nalezy zawsze wytgczac przy uzyciu wytgcznika zasilania/$wiatta.
Zapewni to prawidlowe zamkniecie systemu izachowanie ustawien
menu.

Przycisk trybu pracy
@ Klawisz umozliwia nam poruszanie sie przez koliste

menu trybédw pracy urzadzenia. Kazde nacisniecie
spowoduje przejscie do pracy w nastepnym trybie.
Niektére z trybow pracy moga zosta¢ usuniete z
menu, aby utatwi¢ poruszanie sie po nim i dostosowac
urzadzenie do naszych potrzeb.(zob. Tryby Menu Tab).
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Przycisk menu
@ Klawisz ten uzywany jest by wej$¢ do menurzadzenia.

Uruchamianie menu startowego - Nacisnij klawisz
“MENU”podczas uruchamiania urzadzenia ale wejs¢ do “menu
startowego Menu X-Press™ - Nacisnij klawisz “MENU” raz w
trakcie pracy urzadzenia aby wejs¢ do “Menu X-Press™”. “Menu
X-Press™” umozliwia dostep do czesto uzywanych ustawien bez
przechodzenia przez caty system. W czasie pracy w tym menu
mozna sie po nim poruszaé¢ za pomocg kursorow “Goéra”, “Doét”.
Po dokonaniu jakiekolwiek zmiany w ustawieniach (uzywajac
kursoréw “lewo”, "prawo”), menu X-Press™, zniknie na chwile,
gdy na wyswietlaczu beda pojawiaty sie zmiany parametréw.
Dzieki temu rozwigzaniu mozna od razu obserwowaé
wprowadzong aktualizacje do pracy sytemu. Menu X-PressTM
mozna ponownie wywota¢ przy uzyciu kursora ,Gora” lub ,Dofl”.
Gtéwne Menu - Nacisnij klawisz dwukrotnie aby uzyska¢ dostep
do tabeli gtébwnego menu. Na wyswietlaczu pojawig sie
zgrupowane wszystkie gtdwne opcje urzadzenia: Alarm,
Sonar,Nawigacja, Mapa, Ustawienia, Tryby, Akcesoria. Po menu
poruszamy sie przy pomocy kursorow klawisza “4-WAY”.
Kursorami “Géra”, “Dot’ przegladamy menu, kursorami
“Prawo”,“Lewo” dokonujemy zmian, akceptujemy, lub wchodzimy
dobardziej szczegdtowego pod-menu.

Kursor 4-WAY
Klawisz ten ma wiele zastosowan w zaleznosci

odsytuaciji:

» Uzywamy wszystkich strzatek kursora by poruszac sie lub
dokonywa¢ zmian w w menu gtbwnym i menu
poszczegodinych trybow.

WAZNE: Zmiany w ustawieniach menu s3 niezalezne i sg natychmiast

zapisywane, nie trzeba ich powtarza¢ ani potwierdzacé.

* We wszystkich trybach pracy sonaru ( z wyjatkiem trybu powiekszonych
danych) nacisniecie klawisza “4-WAY” uruchamia stopklatke i pozwala na
ustawienie kursora na ekranie wyswietlacza.
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Przycisk EXIT
@ Klawisz ten ma kilka funkcji w zalezno$ci od trybu w

jakim jest uzywany: W momencie witgczenia sie
alarmu, klawisz wytacza alarm. Gdy chcemy wyj$¢ z menu
gtdwnego, nacisniecie “EXIT” spowoduje powrét do
normalnego trybu pracy. Jesli jesteSmy w pod-menu
danego trybu, klawisz ten umozliwia powrdt na poziom
wyzej az do gtdbwnego menu. Nacisnigecie “EXIT” pozwala
na zmiane trybéw pracy urzgdzenia w kierunku
przeciwnym. ( niz klawisz “VIEW”). W trybie stopklatki
klawisz “EXIT” pozwoli nam wréci¢ do aktywnego widoku
pracy sonaru.

Listwa akcesoryjna

Listwy tej uzywa sie by rozszerzy¢ funkcje urzadzenia.
Podtaczanie akcesoriow bezposrednio do niego, umozliwia
instalacje takich funkcji zaawansowanych, jak ,WeatherSenseR”
czy ,SmartCastR Wireless Sonar Link”. Po podfgczeniu danego
akcesorium, automatycznie zostang one dodane do menu
gtébwnego. Mozna jednoczesnie podtgczac kilka akcesoriow.
Zob. Akcesoria w menu gtéwnym by uzyskaé wiecej szczegotdw.
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Systemy MENU

Caty system menu podzielony jest na fatwe w uzyciu moduty,
podstawowymi komponentami menu sa:

Menu opcji startowych- naciskajgc klawisz MENU w trakcie
rozpoczynania pracy urzadzenia mzemy wejs¢ do menu

startowegom

% Czulosd 10

. x>

I+ Dolny Zasieg
Aiito

Bl Predk. przesuwu

5

MENU X-Press™

Menu X-Press™ Menu -aby wejs¢ ‘do
Menu X-Press™nacisnij raz klawisz
“MENU”.Dzieki niemu masz dostep do
czesto uzuywanych ustawien bez
przechodzenia przez caty system. Po
Menu X-Press™ mo’zna poruszac sie
za pomocg kursoréw “Gora”, “Dét’. Po
dokonaniu jakiejkolwiek pracy w
ustawieniach  (uzywajac  kursoréw
“lewo”, prawo”)menu X-Press™ zniknie
na chwile, gdy na wysiwtlaczy beda sie

pojawiaty sie zmiany parametréw. Dzieki temu rozwiazaniu od rau
mozna obserwowac¢ wprowadzone do systemu aktualizacje.Menu
X-Press™ mozna ponownie wywota¢ przy uzyciu kursora “gora”

“dot”.

WAZNE: ZAWARTOSC MENU X-PRESS™ ZALEZY OD TRYBU W JAKIM
PRACUJE URZADZENIE, GDY NACISNIEMY KLAWISZ, A TAKZE OD
TEGO CZY CHCEMY DOKONA¢ ZMIAN W TRYBIE ZWYKIYM CZzZY

ZAAWANSOWANYM.
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Tabela menu gtéwnego
(s atarms | =3 [E9)5=]0 Tabela menu gtéwnego skfada sie z

Alarm giebolcosct we| Kilku  zaktadek, odpowiadajacym
Alarm identyfikatora ryb funkcjom urzadzenia. W gornej czesci
eI ° znajdujg sie funkcje gtéwne, w tabeli

Wit pod nimi opcje szczegotowe. Funkcje
wy| Otdwne to: alarmy, sonar, nawigacja,

Alarm temperatury

Alarm zejécia z kursu 0 mapa, ustawienia, tryby, akcesoria.
m YR . “ » .

Alarm przybycia Nacisnij klawisz “MENU” dwukrotnie by
oy wywota¢ menu gtéwne. Nastepnie,

Widok tabeli menu gtéwnego uzywajac kursorow “prawo” i “lewo”

klawisza “4-WAY” wybieramy funkcje

gtéwng. Gdy tylko na nig najedziemy,
rozwinie sie tabela opcji szczegétowych po ktérych poruszamy
sie kursorami “géra”, "dot” a klawisze “prawo” i “lewo” stuzg
wprowadzaniub zmian w ustawieniach. Klawisz “EXIT” cofa nas
natychmiast do funkcji gtéwnych. Jesli na dole tabeli widnieje
czarna strzatka oznacza to Zze nie wszystkie opcje zostaty
wyswietlone (mozemy je zobaczy¢, naciskajgc dolny kursor).
Czarna strzatka skierowana w lewo lub w prawo oznacza, ze
dana opcja posiada kilka mozliwosci funkcjonowania, lub ze sg
do niej dotgczone informacje o jej dziataniu. Zmian czy wywotania
takiej informacji dokonujemy dzieki kursorom “prawo” i “lewo”.

WAZNE: ILOSC OPCJI SZCZEGOtOWYCH MOZE BYC ROZNA W
ZALEZNOSCI CZY PRACUJEMY W TRYBIE UZYTKOWANIKA
NORMALNYM CZY W ZAAWANSOWANYM.

Tryby uzytkownika (normalny lub zaawansowany) -
Zaawansowany tryb uzytkownika, przeznaczony jest dla osdb,
ktore chcg mie¢ catkowitg kontrole manualng nad pracg
urzadzenia. Tryb normalny jest dla uzytkownikéw preferujacych
prostote w obstudze i tatwos¢ wbzmianie trybéw pracy
urzadzenia. Po wigczeniu trybu zaawansowanego powiekszona
ilos¢ opcji bedzie wyswietlana na ekranie zawsze, podczas
przegladania funkgcji gtdwnych. Wszystkie zmiany w ustawieniach
w trybie zaawansowanym, zostang zachowane po przejsciu na
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tryb normalny. Zob. “menu ustawienia -tryb uzytkownika” , by
uzyskac wiecej informaciji.

ek = Sanar | L 5= |

Wy ki
i FSonar | 3 [l 0| ELTLT
Wiyb b Wiazki it Wi

1
a0 kH: | Cauleds dentyfkaors e
1 s
o r.b v 1 Ekran RTS
Wi, Wi
| Widdak dna
Crubeld idemnyTicamra r | 0 siruktury
5'i PorwipRszenk
ety
Ekran RTH |
Waska Crdost EYAH2 .
Crulost L33 WMz
[]
Linie ghebokadel
W
Menu sonaru tryb normalny e ———
5
Filly Eakbacer
Wyl
Miaks. gt
Ao
Fooda i weeecty
Slodka

Menu sonaru tryb
zaawasowany

Aktualizacja wyswietlania danych: Kiedy dokonujemy ustawien w
trybie sonaru, ktére wptywajg na zmiane prezentacji danych,
widok na ekranie zostanie automatycznie zaktualizowany.

Menu opcji startowych

Uzywajac kursorow “goéra”, “dot” zaznacz opcje, ktorg chcesz
wybra¢. Nacisniecie kursora “prawo”, umozliwi wejscie w tg opcje.
Jesli zwlekasz z wyborem opcji zbyt diugo system uruchomi
automatycznie tag, ktéra zostata podswietlona.

* Normalny
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* Symulator
* Status systemu
» Podigczenie do PC (uzyj kabla taczacego).

W ponizszych paragrafach znajdziesz informacje na temat kazde;j
z tych opcji.

Opcje uruchamiania

[ Normalny J

[ SYMULATOR } ]

[ Stan Systemu J

lPoquczenie do PC J

Nacignij strzatke prawego
kursora aby dokonac
wyhoru

Normalne funkcjonowanie urzadzenia

Tej opcji nalezy uzywaé gdy urzadzenie podigczone jest do
znajdujcego sie w wodzie transducera (automatycznie zostanie to
wykryte). Jesli jest podigczone przechodzi na normalny tryb
pracy, jesli nie (lub jest btednie podigaczone)urzgdzenie
przechodzi na tryb symulaciji.

Aby zmieni¢ tryb pracy konieczne na tymetapie konieczne jest
wylgczenie i ponowne wigczenie urzadzenia.

Symulacja

Symulacji uzywamy by nauczyc sie korzysta¢ z urzadzenia przed
zabraniem go na wode. Symulator oddaje realistyczny obraz,
zalecamy zapoznanie sie z wszystkimi funkcjami gdyz kazda z
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nich dziata w ten sam sposéb jak w trybie normalnym.

Tryb symulacj z w czon opcj analizy
pogodowe]j

|

WAZNE: ABY W PELNI MOC KORZYSTAC Z MOZLIWOSCI SYMULATORA
NALEzY WYBRAC GO MANUALNIE Z MENU OPCJI STARTOWYCH.
ReCZNE WYBRANIE SYMULATORA POZWALA NA LEPSZE
SKONFIGUROWANIE OPCJI | DOSTOSOWANIE DO PRZYSZIEJ PRACY
NA WODZIE. WSZYSTKIE ZMIANY USTAWIEA W TRYBIE SYMULACJI
ZOSTANg ZAPAMIeTANIE | WYKORZYSTANE DO PRACY W TRYBIE
NORMALNYM.

Co pewnien czas na ekranie pojawi sie informcja, ze uzywany jest
tryb symulaciji.

Aby zmieni¢ tryb pracy urzadzenia na tym etapie niezbedne jest
jego wytaczenie i onowne witgczenie.
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Status systemu

Uzyj tego trybu aby sprawdzi¢ podtgczenie urzadznia oraz
przeprowadzi¢ auto - test. Gdy wigczymy urzgdzenie w tym
trybie, po kazdym kolejnym nacis$nieciu klawisza “Tryb”
(VIEW), na ekranie pojawig sie kolejno nastepujace
informacije:

* Auto - test

* Test - akcesoria

Auto test

Auto test pokazuje nam podstawowe informacje o urzadzeniu. Na
ekranie wyswietlony zostaje numer seryjny, Printed Circuit Board
(PCB) serial number, przeglad oprogramowania, catkowity czas
pracy oraz warto$¢ napiecia zasilania.

Auto test - widok ekranu

SYSTEM STATUS

SELF TEST
PASSED

S/N
0-1-1000000000
SOFTWARE VERSION

2.005
VOLTAGE TOTAL TIME

13.8Y 84t
PCB S/N

0-0-0000000

Press VIEW for Mext Screen
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Test akcesoria

Urzadzenie sprawdza jakie akcesoria zostaty podtaczone i
wyswietla ich zestaw.

Test akcesoria - widok ekranu

SYSTEM STATUS

ACCESSORY TEST

GPS UNCONNECTED
SmartCast WSL UNCONNECTED
Speed CONNECTED
Temperature CONNECTED
WeatherSense UNCONNECTED

Exit SYSTEM STATUS by powering the unit off

WAZNE: PRDKOSCIOMIERZ ZOSTANIE WYKRYTY JEDYNIE WTEDY
GDY, SILNIK ZOSTANIE WigCZONY PRZED AKTYWACJA URZADZENIA.

Podtgczenie do PC (tylko przy uzyciu kabla)

W tym trybie za posrednictwem komputera mozemy aktualizowac¢
programy w panelu kontrolnym, naszego Fishing
System.Wymaga to podigczenia do komputera za pomocg
odpowiedniego kabla z akcesoriow. Petng instrukcje dotyczacq
podigczania kabla znajdziesz przy akcesoriach urzadzenia.

WAZNE: Kabel nie jest dotaczany do urzadzenia, nalezy go dokupié.

Aby zmienic tryb pracy urzadzenia na tym etapie nalezy go
wytgczy¢ i uruchomic ponownie.

34



3% Czuloscé
16
& Gérny zasigg
H0m
[¢ Dolny zasieg
50m
Bl Predk. Przesuwu
7
B wyglad
Standard
E* Dolny zakres
20m

[51 Zamkn.obszar dna
Wiacz.

£3 Kasuj nawigacje

FH Kolory sonaru

MENU Sonar X-Press™

Menu Sonar X-Press™

“‘Menu sonaru X-Press™”  zapewnia
dostep do najczesciej uSywanych
ustawien i opcji tego trybu. Nacisnij
klawisz “Menu”, raz, w ktorymkolwiek z
trybow sonaru aby wys$wietli¢ to menu.

WAZNE: ILOSC OPCJI TEGO MENU MOZE
BYC ROZNA W ZALEzNO$CI OD TEGO, CZY
PRACUJEMY W TRYBIE UZYTKOWNIKA
NORMALNYM, CZY ZAAWANSOWANYM,
ZALEZY TAKZE OD TEGO JAKIEGO
TRANSDUCERA UZYWAMY.
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4, Side Regulacja widokow Wide Side
4Bt ) (dostepna tylko z transducerem Wide Side

Widok ten dostepny jest jedynie po podtgczeniu transducera
Wide Side i po przejsciu na opcje Wide Side w menu sonaru
(wybér transducera). W tym trybie na ekranie mozemy ogladac
obraz dostarczany za pomocg dwoch wigzek o czestotliwosci 455
kHz.

Regulacja widoku Wide Side:

1. Upewnij sie, ze odpowiedni transducer zostat podtaczny i
ze zostal wybrany tryb Wide Side w menu Sonaru X-
Press™.

2. Uzywajac kursorow klawszia 4-WAY wybierz strone z
ktérej obraz ma by¢ prezentowany na wyswietlaczu. L
(lewa wigzka) R (prawa wigzka) Both ( obie wigzki).
Ustawieniem domys$inym jest “both”.
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3% Czutosé 1 | Czutos¢

- n Dzieki tej opcji mozemy regulowac
czuto$¢ sonaru a wraz z nig ilos¢ detali, jakie wyswietlane sg
na ekranie w trakcie pracy urzgdzenia. Ustawienie czutosci
wplynie na obraz we wszystkich trybach pracy sonaru.
Podnoszenie czuto$ci umozliwi doktadng obserwacje, nawet
bardzo matych obiektéw, takich jak przyneta. Z drugiej strony
przy obserwacji dna, na ktérym znajduje sie wiele obietkow,
obraz moSe sie sta¢ nieczytelny i zbyt wypetniony
szczegotami. Gdy jesteSmy na wodach o wysokiej czystosci i
duzej gtebokosci, ustawienie zbyt duzej czutosci, moze
spowodowaé  ostabienie sygnatu powracajgcego.
Zmniejszenie czutosci eliminuje nieczytelnos¢ obrazu
spowodowang nadmiarem obiektéw w wodzie, lub btotnistym
dnem. Jesli jednak ustawimy czutos¢ zbyt stabg, urzgdzenie
moze nie wykry¢ i nie wyswietli¢ na ekranie niektorych

sygnatow, na przyktad rejestrowanych jako ryby.

WAZNE: Ustawienia czuto$ci sonaru wptywaja na wszystkie tryby jego
funkcjonowania, nie trzeba jej ponownie regulowa¢ zmieniajac tryb pracy.

Podobnie jest z promieniami sonaru o réznych
czestotliwosciach. Zaréwno wigzka 83 kHz, jak i ta 0 455 kHz,
bedg pracowaty na tym samym pozimie czutos$ci.

Niska czutosé sonaru  Srednia czuto$é sonaru  Wysoka czulo$é sonaru
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Ustawienie czutos$ci pracy sonaru:

1. Podswietl opcje “czutos¢” w “Menu Sonar X-Press™”,

2. Uzwyajac kursoréw “Prawy” i “Lewy”, klawiasza “4-WAY”
mozemy zwieksza¢ lub zmnijesza¢ czuto$¢ urzadzenia.
(czutosé niska - 1, czutos¢ wysoka 20, czutos$¢ na poziomie
10 - ustawienie fabryczne)

Gorny zasieg

[> Gomy zasieg _ 50m (opcja zaawansowana)

o mMm |Opcja ta  umozliwia  regulacje
najptytszego zasiegu pracy sonaru
wyswiwetlanego na ekranie. Zmian mozemy dokonywac w trybach:
Sonaru, Symultanicznym Sonar/Sl, Powiekszonych danych oraz
trybie Kolistym. Opcja te jest dostepna wytgcznie przy wtgczonym
zaawansowanym trybie uzytkownika (zob. menu ustawienia).

Przyktadowo, jes$li interesuje nas jedynie obszar pomiedzy
gtebokosciami 20 a 50 stép, gorny zasieg sonaru powinnismy ustawi¢
na 20 stop a dolony na 50. Przy takim ustawieniu sonar pokazuje
wytgcznie interesujacy nas obszar 30 stop, bez obrazuprzy powierzchni
i dnie( zaktadajac Se dno jest gtebiej niz 50 stép). Ustawienie sonaru w
ten sposéb pozwala na uzyskanie bardziej szczegdtowego i
doktadniejszego obrazu interesujacego nas obszaru.

WAZNE:NIEZALEZNIE OD WROWADZONYCH USTALEN POMIEDZY DOLNYM,
A GORNYM ZASIEGIEM ZAWSZE MUSI BYC CONAJMNIEJ 10 STOP (3m)
ROZNICY

Ustawienia gérnego zasiegu sonaru :

1. Upewnij sie, ze koprzystasz z zaawansowanego trybu
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “gérny zasieg
sonaru” z “Menu Sonar X-Press™”.

2. Uzwyajac kursoréw “Prawy” i “Lewy”, klawiasza “4-WAY”
mozemy zwieksza¢, lub zmniejszaé gbérny zasieg.
(dysponujemy przedziatem od 0 do 990 stop (327m), O -
jest ustawieniem fabrycznym).
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£ Dolny zasieg  50m | Dolny zasieg

Autoll] )88 § Opcja ta umozliwia regulacje gtebokosci
na jakiej bedzie pracowat sonar. Standardowym ustawienim w
przypadku dolnego zaisegu sonaru jest tzw. ustawienie “AUTO”.
Oznacza to, ze gtebokosS¢ pracy sonaru jest automatycznie
dostosowywana do gtebokosci, na ktérej sie znajdujemy. Sonar
pozostaje w statym kontakcie z dnem przez co automatycznie
wydtuza lub skraca swoj zasieg, by stale pokazywaé obraz
znajdujacy sie pod nami. Opcje ta mozna jednak zmienié¢
manualnie, uzywajgc regulacji dolnego jak i gérnego zasiegu
pracy sonaru, mozemy wybrac pas wody o okreslonej gtebokosci,
ktory chcemy obserwowac. gdy wilgczymy manualng regulacje
dolnego zasiegu sonaru, an wys$wietlaczu pojawi sie w prawym
dolnym rogu symbol: “ “, aby$my pamietali, ze sonar nie reguluje
swojego zasiegu automatycznie.

Przyktadowo, jesli znajdujemy sie na wodach o gtebokosci 60 stop
(20m), lecz interesuje nas jedynie 30 stép (10m) przy powierzchni,
moSemy dostosowaé prace sonaru do naszych potrzeb. W takiej
sytuacji nalezy ustawi¢ dolny zasieg sonaru na 30 stép (10m)
Ustawienie sonaru w ten sposob pozwala na uzyskanie bardziej
szczegotowego i doktadniejszego obrazu interesujgcego nas
obszaru, niz gdybysmy przeszukiwali catos¢wody, az do dna.

WAZNE:NIEZALEZNIE OD WROWADZONYCH USTALEN POMIEDZY DOLNYM,
A GORNYM ZASIEGIEM ZAWSZE MUSI BYC CONAJMNIEJ 10 STOP (3m)
ROZNICY

Ustawienie dolnego zasiegu sonaru:

1. Podswietl opcje “dolny zasieg sonaru” z “Menu Sonar
XPress™”,

2. Uzywajac kursoréw “Prawy” i “Lewy”, klawiasza “4-WAY”

mozemy zmieniaé dolny zasieg w przedziale od 10 do
1000 stop (3-330 m).AUTO jest ustawieniem fabrycznym
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i+ Side Beam Range 107t Zasieg Wide Side
& O 150 (pocja dostepna tylko z transducerem Wide

Sidey)

Opcja umozliwia regulowanie maksymalnej gtebokosci,
przeszukiwanej za pomocg bocznych wigzek w trybie Wide Side.
Warto$¢ ta musi by¢ ustawiona manualnie by zachowa¢ obraz
dna na ekranie. Jesli zasieg wigzki zostanie ustawiony zbyt
gteboko w stosunku do panujgcych warunkoéw informacje
zbierane przez wigzki, bedg wyswietlane w sposéb mato czytelny
i wazne detale mogg by¢ niewidoczne.

Gdy transducer umozliwiajacy przejscie na tryb Wide Side
zostanie podiaczony opcja “zasieg Wide Side” zostanie
automatycznie dodana do listy opcji sonaru.

Aby regulowaé zasiegiemi wigzki Wide Side:

1. Upewnij sie ze sonar umozliwiajacy tryb Wide Side zostat
podigczony a tryb Wide Side zostat wybrany w menu
Sonaru X-Press™. Z menu Sonaru X-Press™ wybierz
opcje “zasieg Wide Side”

2. Uzywajac kursorow lewo-prawo klawisza 4 WAY mozemy
zwieksza¢ i zmniejsza¢ zasieg wigzek Wide Side w
przedziatach od 6 do 160 stép ( od 2 do 50 m.) Ustawienie
domysine - 160 stép ( 50 m.)
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_[MPredk przesuwu 6 SZYbKOSC przesuwu mapy
1 Uitra

Opcja ta okre$la, z jaka predkoscig na
wysSwietlaczu, przesuwa sie obraz dna i jest ona zwigzana z
ustawieniami czutos$ci urzgdzenia. Nawet szybkie przewijanie
mapy pokazuje w trybie pracy sonaru wystarczajaco duSo
informacji i jest preferowane przez wigkszo$¢ wedkarzy. Wolne
przewijanie, pozwala na doktadniejszg analize obrazu i
sondowanego obszaru. Dostosuj szybkos¢ przewijania mapy do
indywidualnych potrzeb. Niezaleznie od ustawien tej opcji okno
RTS® bedzie aktualizowane najszybciej jak to mozliwe.
(Szybkos¢ ta zalezy od warunkow i typu dna)

Ustawienie szybkosci przewijania mapy:

1. Podswietl opcje “szybkos$¢ przewijania mapy” w “Menu
Sonar X-Press™”.

2. Uzwyajac kursoréw “Prawy” i “Lewy”, klawiasza “4-WAY”
mozemy zwieksza¢ lub zmnijeszaé szybko$¢ mapy.
Dysponujemy skalg 1-9, gdzie 1 - wolna, 9 - bardzo
szybka, 5 - ustawienie fabryczne

&l Bottom View Widok dna

4 Inverse »

Opcja umozliwia zmiane w metodzie
odwzorowywania, struktury dna na ekranie.

Opcja odwrécona pozwala na wzmocnienie kazdego rodzaju
sygnatu. Dzieki niej niezaleznie od sity odbitego sygnatu uzyskamy
wyrazny obraz dna.

Opcja Struktury ID® umozliwia wyeksoponiwanie silnie odbitych
sygnatéw ( ciemniejszy odcien ). Pozwala to nam zobaczy¢ gdzie
dno jest najtwardsze i réwne.

Biate Linie® Najsilniej odbite sygnatly wyswietlane sg na biato
pokazujgc wyraznie kontur dna

Opcja czarne dno pozwala na takie ustawienie dzieki ktoremu
kazdy odbity sygnat bedzie wystiwtlany na czarno, niezaleznie od
sity. Dzieki powstatemu kontrastowi z biatym obszarem wody,
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eksponujemy catg strukture dna.
Aby dowiedzie¢ sie wiecej zobacz roadz. “prezentacja dna”.

Aby zmieni¢ widok dna:
1. Podswietl opcje widok dna w menu sonaru X-Press™.

2. Uzywajac kursorow “prawy” i “ lewy”, klawisza 4-WAY
mozemy zmienia¢ widok prezentowanych danych. Mamy
do wyboru widoki:Odwrécony, Struktury ID, Biate linie oraz
Czarne dno. Jako domysiny ustawiony jest widok
odwrocony.

Fd Quad Layout Prezentacja danych

4 Defalt ) (dostepna tylko z transducerem typu
QuadraBeam PLUS™ )

Dzieki tej opcji mamy mozliwos¢ wyboru widoku prezentacji
danych, zbieranych przez dwa boczne promienie sonaru i jeden
pionowy. Opcja moze by¢ dostepna jedynie gdy uzywamy,
dodatkowego sprzetu jakim jest transducer typu “QuadraBeam
PLUS™”  ponadto musimy pracowa¢ w trybie Side Image. Po
aktywacji opcji mozemy wybra¢ jeden z trzech dostepnych
widokow. Aby uzyskaé wiecej informacj na temat pracy w tym
trybie, zob. “Tryb Side Beam (boczne widzenie).

Regulacja opcji - prezentacja danych:

1. Poswietl opcje prezentacja danych w menu sonaru X-
Press™

2. Uzywajgc kursorow “prawy” i “ lewy”, klawisza 4-WAY
mozemy zmienia¢ widok prezentowanych danych w trybie
Sde Beam. Mamy do dyspozycji widoki: domysiny,
klasyczny, pochyly - widok domy$iny jest ustawiony jako
fabryczny.
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@ Zoom Level Poziom zblizenia
all 2x > (tylko w trybie zblizenia sonaru)

Opcja ta umozliwia zblizenie obrazu wyswietlanego przez sonar.
Jej aktywacja sprawia, iz obraz przekazywany przez sonar
zostaje zawezony do danego obszaru. W czasie pracy sonaru w
tym trybie wszystie inne dane z poza obszaru zblizenia nie bedg
wyswietlane na ekranie ani rowniez rejestrowane, np. w trybie
nagrywania obrazu.

Aby wigczy€ opcje zblizenia:

1. Upewnij sie ze korzystasz z trybu zblizenia obrazu sonaru
a nastepnie podswietl opcje poziom zblizenia w menu
sonaru X-Press™.

2. Uzywajac kursoréw “prawo” i “lewo” klawisza 4-WAY
dostosowuj poziom zblizenia obrazu.

Zamkn. obszar dna Zamkn |Qty obszar dna
(AT (tylko w trybie zblizenia sonaru)

Jedna z opcji w rybie zblizenia pozwala na zamkniecie
ogladanego obrazu. Mozna jg aktywowac, wyacznie w trybie
pracy sonaru, na obrazie zblizonym. Wigczenie opcji umozliwiwa
ciggte oglgdanie zblizonego fragmentu na wyswietlaczu,
niezaleznie od zmian w gtebokosci. Gdy opcja ta jest wtgczona,
obraz dna wyglada na bardziej sptaszczony nize jest w
rzeczywistosci, niemniej jest ona bardzo efektywna jesli szukamy
ryb tuz przy dnie.

By wiaczy¢ opcje zamkniety obszar dna:

1. W trybie zblizenia sonaru wywotaj menu sonaru X-
Press™, nastepnie podswietl opcje zamkniety obszar
dna.

2. Uzywajac kursoréw “prawy” i “ lewy” klawisza 4-WAY
mozey wigczac i wytgczac tg opcje. Domysinie- wytaczona
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[< zasieg przy dnie sm | Zasieg przy dnie
ol so (Tylko w trybie zblizenia sonaru przy
aktywnej opcji zamknietego obszaru dna)

Opcja ta pozwala kontrolowac¢, wysokos$¢ kolumny
wody, liczonej od dna, jakg bada i wyswietla sonar w
trybie zblizenia. Wybierajac mniejszg wartos¢ mozemy
obserwowac mniejsze detale, lezgcena ptytszych
obszarach. Wieksza wartos¢ tej opcji pozwala na
otrzymanie wyrazistego obrazu wiekszych obiektow,
nawet a gtebszych wodach. Istnieje mozliwos¢ takiego
ustawienia w ktérym zasieg przy dnie, bedzie wigkszy
niz aktualna gtebokosc¢.

W takim wypadku, na wyswietlaczu moze pojawi¢ sie
postrzepiony, falisty obraz powierzchni, ktory jest
odzwierciedleniem, zmian gtebokosci.

Ustawienia zasiegu przy dnie:

1. W trybie zblizenia sonaru wywotaj menu sonaru

XPress™ nastepnie podswietl opcje zamkniety obszar
dna.

2. Uzywajac kursorow “Prawy” i “Lewy”, klawiasza “4-WAY”
nalezy wtaczy¢ tg opcje. ( domysinie jest ona
wytgczona.)

3. Po aktywowaniu tej opcji bedzie mozliwy dostep do
regulacji “zasiegu przy dnie” w menu X-Press™. Zasieg

mozemy regulowaé¢ od 10-60 stop czyli od 3 do 20 m.,
domyslna gtebokos¢ to 5m.
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)| XSonar | ¥ [L=d|53= b d

Wybar wiazki

200 kHz
IDryb+
Wyl.
Czuloéc identyfikatora ryb
5
Ekran RTS
Waska
Widok dna
ID struktury
Powiekszenie
Szeroka
Czuto$é 83 kHz
0
Czutosc 455 kHz
0
Linie glebokosci
Wiacz
Zakitocenia powierzchni
5
Filtr zaklocen
Wyl
Maks. gigb.
Auto
Rodzaj wody
Slodka

Menu Sonaru

Tabela menu sonaru

Naciénij klawisz “MENU” dwukrotnie by
wejs¢ do menu gtéwnego. Nastepnie
wciskajac prawy kursor, przejdz do
menu sonaru.

WAZNE: Zawarto§c menu gtownego
sonaru, moze sie zmieniaC w
zaleznosci od innych ustawien, trybow
uzytkownika, czy typu transducera, do
ktdrego jest podtgczone urzadzenie.
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Wyhor wigzki Wybér Wla_Zk|

4 200/83kHz_ B Opcja, ktéra pozwala wybrac, ktory z

przekazywanych przez promienie sonaru
obraz jest widoczny na ekranie. Kiedy urzadzenie pracuje
w ustawieniu 200/83 kHz, obraz przekazywany przez obie
wigzki zostaje natozony, pierwszy pojawia sie ten
przekazywany przez promienie szerokie (83 kHz), a
nastepnie, naklada sie na to obraz waskiej wigzki (200
kHz). Na srodku ekranu znajdzie sie obraz ciemniejszy
przekazywany przez wigzke 200 kHz, po bokach ekranu
obraz bedzie jasniejszy i bedzie to przekaz wigzki waskiej
83 kHz. Ten sposéb wyswietlania informacji, moSna
zauwazy¢ w wiekszosci trybow pracy urzadzenia. Z
systemu natoSenia obrazéw korzystamy w trybach sonaru,
symultanicznych, zblizenia a takze powiekszonych
danych. Jedynie ekran RTS® obraz sonar w trybie
kolistym korzystajg wytacznie z waskiej wigzki 200 kHz.
Kiedy ustawimy urzgdzenie, by pracowato w trybie 200
kHz, tylko obraz przekazywany przez tgq waskg wigzke
bedzie wyswietlany na ekranie, w prkatycznie wszystkich
trybach (sonaru, zblizenia, powiekszonych danych,
kolistym) a takze na ekranie RTS®. Natozenie obrazu
bedzie stosowane jedynie przy pracy w trybach
symultanicznych. Kiedy ustawimy urzadzenie, by
pracowato w trybie 83 kHz, obraz przekazywany przez tg
wigzke bedzie wyswietlany w trybach: sonaru, zblizenia,
powiekszonych danych i kolistym, a takzebedzie uzywany
na ekranie RTS®. Jedynym trybem, ktéry zawsze korzysta
z obu wigzek do zbierania i przekazywania danych jest tryb
symultaniczny.

Wybér wigzki:
1. Podswietl opcje “wybdr wigzki” w menu gtéwnym sonaru.

2. Uzyj kursorow “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY” by wybrac
wigzke: 200khz, 83kHz lub 200/83 kHz. Domysinie ustawiona jest
wigzka 200 kHz.
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e ID Ryb+™
‘ wy" ’ AiIDTM

ryb+” to opcja, dzieki ktorej
korzystamy z zaawansowanego sposobu przetwarzania sygnatu
zwrotnego z sonaru. Gdy zostang spetnione odpowiednie
warunki, przy wlgczonej opcji, na ekranie pojawig sie symbole
ryb. Jesli urzgdzenie wykryje ryby, na ekranie pojawi sie
odpowiedni symbol, a obok niego gtebokos¢ na ktoérej mogg sie
znajdowac ryby. Sg trzy rézne ikony, dzieki ktérym przedstawiane
sg rozmary ryb, oraz rodzaj wigzki jaka je wykryta.

Sonar DualBeam wyswietla ryby wykryte za pomoca wigzki 200
kHz, zaciemnionymi symbolami, natomiast wykryte wigzkg 83
kHz - pustymi

200 kHz, Waska wigzka 83 kHz, Szeroka wiazka

Kiedy opcja ID™ ryb+, jest wytaczona, urzadzenie pokazuje na
ekranie jedynie czyste, odbicia fal sonaru. Odbicia fal mogg by¢
wyswietlane na ekranie jako tuki, ktére wskazywa¢ bedg
potencjalne cele. Biorgc pod uwage kat pracy urzadzenia, nasza
odlegto$é od ryby moSe by¢ przedstawiona jako tuk, gdy dystans
ryby od urzadzenia sie zmeinia. Predkos$c z jakg porusza sie t6dz,
szybkos$¢ przesuwu mapy oraz pozycja ryby, wptywajg na sztatt
wyswietlanego tuku.

Sygnat transducera i odworowania ryby

Aby wiaczyé/wytaczyé opcje ID™ ryb+:
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1. Podswietl opcje “ID™ ryb+” w menu gtéwnym sonaru.

2. Uzyj kursorow “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
wigczyclwytaczy¢ opcje. Domysinie jest wytaczona.

Cautost idebnfikaora b 5 CZUtOSC identyfikatora ryb

1 e Opcja reguluje, czutos¢ z jakg urzgdzenie
pracuje przy poszukiwaniu ryb. Ustawienie wySszej
czutosci,umozliwia wykrywanie nawet stabszych sygnatéw,
co jest uzyteczne przy matych rybach lub wrzucaniu kul
przynety. Ustawienie wyzszej czuto$ci pozwala wyszukiwac
jedynie duSych okazéw. Czutos¢ identyfikatora ryb jest
zespolona z opcjg “ID™ ryb+”. Aby regulowa¢ czutosc
identyfikatora, opcja “ID™ ryb+”, musi by¢ wiaczona, by
urzadzenie mogto rozpoznawad, odbicia sygnatu jako ryby.

Aby zmieni¢ czutosé¢ idnetyfikatora ryb:

1. Pod$wietl opcje “Czutos$¢ identyfikatora ryb” w menu
gtéwnym sonaru.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmienia¢ czutos¢ urzadzenia w przedziale 1-10 (1-
niska, 10 - wysoka). DomysInie czutos¢

Ekran RTS Ekran Real Time Sonar (RTS®)
A waska P

Opcja ta umozliwia zamienianie wielkosci
okna RTS®. Mozemy zdecydowac jak duzg czesc wyswietlacza,
przeznaczymy na dane piyngce z sonaru RTS®. Nalezy
pamietaé, ze wyswietlane tam dane, zbierane przez transducer,
sgq hajszybciej aktualizowanymi danymi, jakie wyswietla
urzadzenie. (zob. “Ekran sonaru RTS®”, aby uzyska¢ wiecej
informacji.)
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RTS® (Szeroki) RTS® (Waski) RTS® Ekran(Wyt.)

Aby zmieni¢ wielko$¢ okna RTS®:
1. Podswietl opcje “Ekran RTS” w menu gtdwnym sonaru.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy korzysta¢ z nastepujgcych ustawien ekranu:
szeroki, waski, wytaczony. Ustawienie domysine - waski.

IP —— . Powiekszenie
owligkszenie

D [ 2 IOpcja ta reguluje wielkos¢ okna

wyswietlonego na ekranie w trybie
Czulosé 455kHz 0 powiekszenia_

NN e

Aby zmieni¢ rozmiar powiekszenia:

1. Podswietl opcje “Powigkszenie” w menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréow “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
zmieni¢ wielkos¢ wyswietlanego okna powiekszenia.
(Waskie, srednie, szerokie; domysinie - szerokie)

Czulosc sakz o | 83 kHz Czutos¢
I o

(Tylko w trybie zaawansowanym)

Opcja umozliwia zmiane czuto$ci wigzki sonaru o
czestotliwosci 83 kHz. Podniesienie czutosci sprawi, ze na
wyswietlaczu bedziemy odbiera¢ nawet stabe sygnaty.
Obnizenie czulosci spowoduje wyswietlanie jedynie
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silnych sygnatow zwrotnych. Opcja ta jest dostepna
jedynie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zob. menu
ustawienia - tryby uzytkowania).

WAZNE: Opcja ta moze byé szczegdlnie uzyteczna, gdy pracujemy w trybie
symultanicznym, pozwala bowiem na zamiane czutosci jednej wigzki, gdy
druga pracuje w normalnym ustawieniu.

Ustawieni ol wiazki 83 kHz:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym
trybieuzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “Czutosc
83 kHz” w menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
ustawi¢ czuto$¢.

455 kHz Czutosé

(W trybie zaawansowanym z QuadraBeam PLUS™ )

Opcja umozliwia zmiane czuto$ci wigzki sonaru o
czestotliwosci 455 kHz. Podniesienie czutosci sprawi, ze
na wyswietlaczu bedziemy odbiera¢ nawet stabe sygnaty.
Obnizenie czulosci spowoduje wyswietlanie jedynie
silnych sygnatéw zwrotnych. Aby skorzysta¢ z tej opciji,
musimy by¢ podtaczeni do transducera typu QuadraBeam
PLUS™ i musi on by¢ wybrany w menu sonaru- “wybor
transducera”. Ponadto musimy korzysta¢  z
zaawansowanego trybu uzytkownika. Tylko po spetnieniu
obu tych warunkéw, opcja “czuto$¢ 455kHz” zostanie
wyswietlona w menu sonaru.

WAZNE: Opcja ta moze by¢ szczegdlnie uzyteczna, gdy
pracujemy w trybie symultanicznym, pozwala bowiem na
zamiane czutosci jednej wigzki, gdy druga pracuje w
normalnym ustawieniu.
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Ustawienie czutos$ci wigzki 455kHz:

1.

Upewnij sie, ze jestes podigczony do transducera
“QuadraBeam”, a takze, ze zostat on wybrany w menu
“wybdr transducera”. Nastepnie przejdz na zaawansowany
tryb uzytkownika (zob. menu ustawienia - tryby
uzytkowania). Podswietl opcje “Czutos¢ 455 kHz” w menu
gtébwnym sonaru.

Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
ustawi¢ czutos¢ na skali od -10 do 10. Ustawienie
domysine - 0
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WideSide Sensitivity 8] Czuto$¢ WideSide®
oM™ 0% | (opcja zaawansowana dostepna z
transducerem Wide Side)

Opcja umozliwia regulowanie czutosci wigzek bocznych w trybie
Wide Side. Zwiekszesznie czuto$ci umozliwi uzyskanie odczytu ze
stabszych sygnatéw odebranych przez transduecer.

Opcja dostepna jedynie po podtgczeniu odpowiedniego
transduecera a takze po przejsciu na tryb Wide Side w menu
wybér transducera. Opcja zostanie automatycznie dodana do listy
opcji w menu ustawienia i bedzie dostepna po wigczeniu
zaawansowanego trybu uzytkownika.

Aby zmieni¢ czutosc w trybie WideSide®:

1. Upewnij sie ze przeszedte$ na tryb Wide Side w menu
wyboru trasnducera oraz ze jest witgczny zaawansowany
tryb uzytkownika. Nastepnie podswietl opcje czutos¢ Wide
Side w menu sonaru.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY*
mozemy zmeniaé czuts¢ transducera w trybie Wide Side w
granicach od - 10 do + 10. Ustawienie domysine - 0
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Linie glebokosci Linie gtebokosci
< _ ’ (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Trzy linie gtebokosci dzielg ekran wyswietlacza na cztery czesci.
Gtebokosci, ktére wyznaczajg znajdujg sie na skali gtebokosci z
prawej strony. Dzieki tej opcji mozna te linie wigczac i wytgczac.
Opcja dostepna jest jedynie w trybie zaawansowanym uzytkownika.

Linie g eboko ci

Linie
g eboko ci

Aby zmieni¢ ustawienia liniii gtebokosci:
1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “linie gtebokosci”
w menu gtéwnym sonaru.
2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
witgczaé, lub wytgczaé linie gtebokosci na ekranie.
Domyslinie sg one wigczone.)
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Zaktdcenia powierzchni 5 Zakiolcenla pOW|erZChn|
) (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Opcja umozliwia nakfadanie filtra na odbierane sygnaty przed ich
przetworzeniem. Pozwala to na eliminowanie zakitocen
powstatychw wyniku znieksztatcenia promieni przez wodorosty i
ruchy powietrza. Im niSsze ustawienie tym mniej zaktécen bedzie
wyswietlanych, lecz tez ostabi sie czutosS¢ urzadzenia.

Zaktdcenia
odbierane z
powierzchni
wody

Aby zmieni¢ ustawienia zaktécen powierzchni:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “zaktécenia
powierzchni” w menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
regulowac rodzaj naktadanego na sygnaty filtra:1 - niski,
10 - wysoki, domysiny - 5.
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Filtr zaktocer Filtr zakiocen
4 RS recni B (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Opcja ta pozwala na dostosowanie pracy sonaru do
warunkow panujacych w jego otoczeniu. Ustawienia filtru
zaktocen sg przytane gdy urzadzenia dziata nieprawidtowo z
powodu: pracy silnika, turbulencji, lub pracy innego
urzadzenia sonarowego. Filtr pozwala na oczyszczenie
obrazu przekazywanego przez sonar z tego typu zaktécen.
Aby regulowa¢ filt zaktécen, musimy uzywac
zaawansowanego trybu uzytkownika.

WAZNE: W POZYCJI “WYtACZONY” FILTR NIE OCZYSZCZA SYGNAtU
SONARU. KAZDE KOLEJNE USTAWIENIE POWODUJE PODNOSZENIE
POZIOMU FILTROWANIA. USTAWIENIA WYSOKIE 1,2,3 SA ZWELASZCZA
UZYTECZNE W TRAKCIE UZYWANIA SILNIKA DO TROLLINGU. NALEZY
JEDNAK PAMIETAC, 1Z ZBYT WYSOKI FILTR, ZWIASZCZA NA
GtEBOKICH WODACH MOZE, PRZESZKADZAC SONAROWI NAWET W
ODNALEZIENIU DNA.

Aby zmieni¢ ustawienia filtru zaktécen:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “filtr zaktécen” w
menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
zmienia¢ ustawienie. Filtr moze pracowaé na poziomach:
wytgczony, niski, $redni, wysoki1, wysoki2, wysoki3,
domysinie filtr jest ustawiony na poziom niski.

Max gebokose  Auto  Maksymalna gtebokosc¢
Ruol 01568 (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Ustawienie gtebokosci pozwala na ustawienie urzgdzenia
zgodnie z naszymi preferencjami. Dzieki regulacji tej opcji
mozemy ograniczy¢ obsar poszukiwan sonaru do okreslonej
gtebokos$ci. Dzieki temu sonar nie bedzie wyswietlat catego
wykrytego obszaru, co na gtebokich wodach moze wptywaé na
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czytelnos¢ obrazu. Domys$inie, sonar ustawiony jest by jako
maksymalng gtebokos¢ wykrywac dno. Jesli jednak przestawimy
tq opcje manualnie sonar nie bedzie wyznaczonej gtebokosci.
Opcja jest przydatna takze w sytuacji w ktorej urzadzenie nie
moze wykry¢ dna a cyfrowy odczyt gtebokosci miga na ekranie.

Aby zmienié maksymalng gtebokosé:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje "Maks.gteb.” w
menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
zmieniac ustawienie maksymalnej gtebokosci w przedziale
od 10 do 1000 sto (3-330m.). Ustawienie domysine -
AUTO

Rodzaj wody Rodzaj WOdy
A Fresh b (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Opcja umozliwia przestawienie trybu dziatania urzadzenia, w
zaleznos$ci od wod, na ktérych pracuje urzadzenie.

WAZNE: URZADZENIE MUSI SIE PRZSTAWIC W ZALEZNOSCI OD
SRODOWISKA W KTORYM PRACUJE. JEST TO SZCZEGOLNIE
WAZNE PRZY WYKRYWANIU RYB, GDYZ DUZA RYBA MORSKA
MOZE BY¢ OD 2 DO 10 RAZY WIEKSZA NIZ SLODKOWODNA.
PONADTO NA MORZU MOGA WYSTAPIC INNE TYPY ZAKIOCEN NIZ
NA WODACH StODKICH, CO TEZ MOZE WPLYWAE NA DZIALANIE
URZADZENIA.

Aby zmieni¢ ustawienie rodzaju wody:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje "rodzaj wody” w
menu gtéwnym sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by

zmieniac ustawienia woda stodka / woda stona. Domysinie
ustawiona jest woda stodka.
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Wybor transducera Wybér tranSducera
4 Dual Beam p

Opcja pozwala na wybor, typu transducera
jaki jest podigczony do urzadzenia. Normalnie do tego
“FishingSystem” dotgczony jest transducer typu: “DualBeam
PLUS™”, Mozna jednak tez podiaczy¢ inny, np. typu “QuadraBeam
PLUS™ ¢

Aby zmienié ustawienie transducera:

1. Podswietl opcje "wybdr transducera” w menu gtdwnym
sonaru.

2. Uzywaj kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”, by
zmienia¢ typy transduceréw. Moga to byé¢: “Compact Side
Scan”, “QuadBeam”, “Universal Sonar 2”. Domyslnie
ustawiony jest, “Compact Side Scan”.
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(Aytlarms | 3 [ [ b ||

Alarm gtebokosci

Wyt.
Alarm identyfikatora ryb
(o}
Alarm wyczerp. bat.
Wyt.
Alarm temperatury
Wyt.
Alarm zejscia z kursu
100m
Alarm przybycia
Wyt.
Alarm dryfowania
Wyt.

Ton alarmu

Sredni

Menu alarmow

L

Tabela menu alarmow

Nacisnij klawisz “MENU” dwukrotnie
by wejs¢ do menu gtéwnego.
Nastepnie, wciskajac prawy kursor,
przejdz do menu alarmow.

WAZNE: Kiedy alarm zostanie
wtaczony, mozesz go uciszy¢
naciskajac dowolny klawisz. Alarm
nie rozlegnie sie ponownie dopdki nie
zaistniejg ponowne przestanki do
jego uruchomienia.
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PP Sy Alarm gtebokosci

om0 | Alarm zostaje uruchomiony gdy wplywamy

na wody o gtebokosci rownej lub mniejszej od
ustawionej w pamieci urzadzenia.

Aby zmieni¢ ustawienia alarmu gtebokosci:

1. Podswietl opcje “alarm gtebokosci” w menu alarmow.

2. Uzywyajac kursorow “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmieniac¢ gtebokosé, na kiodrej bedzie sie wigczat
alarm. Alar moze byé¢ wylaczony, lub ustawiony na
gtebokosci od 1 do 100 stép (0,5 - 30m.). Domysine
ustawienie - alarm wytaczony

Alarm entyfikator ryo] Alarm identyfikatora ryb

[~ Alarm  zostaje  uruchomiaony, gdy
urzadzenie wykryje w swoim zasiegu okreslong wielkos¢ ryb.
Alamr moze by¢ wiaczony jedynie gdy opcja “ID ryb” jest
aktywna.

Dla przyktadu jesli l{stawimy alarm, na wypadek
wykrycia wytgcznie duSych ryb, zostanie uruchomiony
gdy sonar wykryje obiekty odpowiadajace” ID duzych
ryb”

Aby zmieni¢ ustawienia alarmu identyfikatora ryb:

1. Pod$wietl opcje “alarm identyfikatora ryb” w menu alarmow.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmieniaC¢ wielko$¢ poszukiwanych ryb. Alarm
dysponuje opcjami: wytgczony, wszystkie, duze/Srednie ,
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duze. Domys$Ine ustawienie - alarm wytgczony.

Alarm wy ,‘l’ G h

medl AP
oAl e )

/ red

szysti: [T

Alarm wyczerpania bat. | Alarm wyczerpania baterii

il | Alarm zostaje uruchomiony gdy napiecie w
bateriach zasilajgcyh urzadzenie osigga, lub spada ponizej
ustawionego poziomu. Alarm dotyczy wylgcznie stanu baterii
zasilajgcej “Fishing System”. Alarm powinien by¢ ustawiony w taki
spos6b by ostrzeé przed moSliwoscig wytaczonia sie urzadzenia.
Alarm ten moze by¢ przydatny takze przy uzywaniu
elektrycznego silnika trollingowego. Urzadzenie podtagczone do
tego samego zrédta zasilania co silnik, pokaSe nam kiedy nalezy
go wytaczyé i przej$¢ na silnik spalinowy.

Aby zmienié ustawienia alarmu wyczerpania baterii:

1. Podswietl opcje “alarm wyczerp. bat.” w menu alarmow.

2. Uzywajac kursorow “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmieniaé wartosci, ktére aktywujg alarm. Od 8.5V do
13.5V. Domyslne ustawienie - alarm wytgczony.

Alarm temperatury urzadzenia Wyl Alarm temperatury urza_dzenla
Ofi 120

(Dostepny po zainstalowaniu dodatkowego
sprzetu do pomiaru temperatury i szybkosci)
Alarm zostaje uruchomiony gdy temparatura urzadzenia

mierzona dodatkowym sprzetem, osiagnie ustalony przez
nas poziom. Poziom temparatury mozemy ustawiaé
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zarbwno w stopniach fahrenheita, jak i celsiusa. Alarm
temperatury zostanie uruchomiony w dwoch przypadkach.
Przyktadowo, gdy ustawimy alarm na 58 stopni fahrenheita,
a temparatura spadnie z 60 do 58. Alarm zostanie

uruchomiony takze gdy temepratura wazrosnie z 56 do 58
stopni fahrenheita

Aby zmieni¢ ustawienia alarmu temperatury:

1. Podswietl opcje “alarm temperatury urzadzenia” w menu
alarmow.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmienia¢ wartosci temperatury, ktére aktywujg

Ton alarmu Ton alarmu

4 sredni P

Opcja pozwala na regulacje tonu alarmu. Po ustawieniu
danego poziomu gto$nosci alarmu, urzadzenie na chwile
uaktywni dzwiek alarmu, bysmy mogli sprawdzi¢ czy
odpowiada naszym preferencjom.

Aby zmieni¢ ustawienia tonu alarmu:

1. Pod$wietl opcje “ton alarmu” w menu alarmow.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”,
mozemy zmieniac ton i glosnos¢ alarmu, na nstepujacych
poziomach: wysoki, sredni, niski. Domys$ine ustawienie -
ton sredni.

61



Jedin. temperatury

dedn. odleginsci
Matrakilemmiry
Jedn . prsdkuse
kmin
Tryh wiythownl ks
ZAWID VR AN,
we2yh
Falkki
Zarowania dziennika rejsu
Freyemoc ust. fabryczne
Whrlerz odezidy
Foprawka gleboko|
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Menu set up

Tabela menu ustawien

Nacisnij klawisz “MENU” dwukrotnie
by wejs¢ do menu gtéwnego.
Nastepnie, wciskajac prawy kursor,
przejdz do menu ustawien.

WAZNE: Zawarto$¢ menu moze
ulega¢é zmianie w zaleznosci od
ustawien systemu trybu pracy
uzytkownika, a takze innych sprzetéw
podtgczonych do urzadzenia.
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_ Jednostki glghokosci Jednostka gl’QbOkOéCl

4 Wy > [ opcja pozwala na ustawienie jednostek w
jakich urzadzenie, bedzie wysSwietlato wykrywang
gtebokosc¢.

Aby zmieni¢ ustawienie jednostki gtebokosci:

1. Podswietl opcje “jednostki gtebokosci” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”
mozemy zmienia¢ jednoski miary. Urzadzenie moze
podawac¢ gtebokos¢ w stopach lub metrach. Domys$ine
ustawienie - metry.

Jednostki temperatury Jed nOStka temperatu I'y
4 °C >

Opcja pozwala na ustawienie jednostek w jakich urzadzenie
bedzie wyswietlatlo wykrywang temperature.

Aby zmieni¢ ustawienie jednostki temperatury:

1. Podswietl opcje “jednostki temperatury” w menu
ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”
mozemy zmienia¢ jednoski temperatury. Urzgdzenie moze
podawac temperature w stopniach fahrenheita

Units - Distance Jednostka temperatury
4[Feet/Statute Miles "> | (., jednostkach wyposazonych w urzadzenie

rejestrujgce temperature i predkosc¢, np. odbiornik GPS )

Opcja pozwala na ustawienie jednostek, w ktérych urzadzenie
wyswietla¢ bedzie wszystkie odczyty dotyczace odlegtosci.
Opcja dostepna tylko po podtaczeniu dodatkowego
sprzetu do pomiatu temperatury/predkosci. Odczyt pojawi
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sie na ekranie w momencie uruchomienia silnika, lub w
przypadku gdy do urzadzenia zostanie podtgczony
odbiornik GPS.

Aby zmieni¢ ustawienie jednostki odlegtosci:

1. Podswietl opcje “jednostki odlegtsci” w menu ustawienia

2. Uzywajac kursorow “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”
mozemy zmienia¢ jednoski odlegtosci. Urzgdzenie moze
podawac odlegtosé¢ i predkos¢ w milach, milach morskich,
kilometrach i metrach. Ustawienie domys$ine to
metry/kilometry.

Jednostki predkosci Jednostka predkosci
« Bl > (w jednostkach wyposazonych w urzadzenie
rejestrujgce temperature i predkosc¢, np. odbiornik GPS )

Opcja pozwala na ustawienie jednostek, w ktérych urzadzenie
wyswietla¢ bedzie wszystkie odczyty dotyczacepredkosci.
Opcja dostepna tylko po podtaczeniu dodatkowego
sprzetu, do pomiatu temperatury/predkosci. Odczyt pojawi
sie na ekranie w momencie uruchomienia silnika, lub w
przypadku, gdy do urzadzenia zostanie podtgczony
odbiornik GPS.

Aby zmieni¢ ustawienie jednostki predkosci:

1. Podswietl opcje “jednostki predkosci” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursorow “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”
mozemy zmienia¢ jednoski predkosci. Urzgdzenie moze
podawac predkos$¢ w kph, mph i kts. Ustawienie domys$ine
to kph.
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‘I Tryby uiytkownika | Tryb Uzytkownlka

{zaawansowany) | Opcja pozwala na zmiane trybu
uzytkowania urzadzenia. Zostata stworzona z myslg o
poczatkujgcych i bardziej doswiadczonych uzytkownikach
sprzetu tego typu. W trybie normalnym, menu zawiera
jedynie podstawowe opcje. Dla oséb, chcecych mie¢
wiekszy wptyw na szczegétowe dziatanie urzgdzenia
przeznaczony jest tryb zaawansowany.

Aby zmieni¢ ustawienie trybu uzytkownika:

1. Podswietl opcje “tryby uzytkownika” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”,
decydujemy czy chemy pracowaé w trybie normalnym czy
zaawansowanym. Tryb normalny jest ustawiony
domysinie.

Jezyk Jezyk
4 Engish )

Opcja pozwale na zmiane jezyka w jakim wyswietlane sg
menu urzadzenia.

Aby zmieni¢ jezyk urzadzenia:

1. Podswietl opcje “Language” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”,
mozemy zmieni¢ jezyk menu. Domysinie ustawiony -
angielski.
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Zerowanie dziennika rejestru

0 Potwierdz
Zerowanie Wyzeru X . .
dziennika rejsu yzerul (opcja dodatkowa z odbiornikiem GPS)

4 Nie Tak p

Opcja pozwala na wyzerowanie odczytéw
dziennika aktualnej podrézy. Opcja dostepna tylko po
podtgczeniu  dodatkowego sprzetu, do pomiatu
temperatury/predkosci. Odczyt pojawi sie na ekranie w
momencie uruchomienia silnika, lub w przypadku, gdy do
urzgdzenia zostanie podtgczony odbiornik GPS. Dziennik
podrozy zawiera nastepujace informacje: czas od poczatku
podrézy, odlegto$¢ przebytga od ostatniego restartu,
przecietng predkosc.

WANE: Zob. Menu ustawienia, opcja "wybor odczytow”, aby

dowiedzie¢ sie wiecej o informacjach wyswietlanych na
ekranie.

Aby restartowaé dziennik podrézy:

1.

Podswietl opcje “zerowanie dziennika rejsu” w menu
ustawienia.

. Uzyj, prawego kursora klawisza “4-WAY”, aby zainicjowac¢

proces restartu.

. Na ekranie pojawi sie prosba o potwierdzenie wyboru.

Potwierdz prawym kursorem, lub nacisnij lewy by powrdcié
do menu.
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Fremrer O Przywroc¢ ustawienia fabryczne
romrveme o ", y| Opcja pozwala na natychmiastowa
zmiane wszystkich ustawien, wszystkich
menu na ustawienie “domysine”. Opc;ji tej naley uzywac ze
szczegolng ostroznoscig!

Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne:

1. Podswietl opcje “przywro¢ ustawienia fabryczne” w menu
ustawienia.

2. Uzyj, prawego kursora klawisza “4-WAY”, aby zainicjowac¢
proces przywracania ustawien fabrycznych.

3. Na ekranie pojawi sie prosba o potwierdzenie wyboru.
Potwierdz prawym kursorem, lub nacisnij lewy by powrécic¢
do menu.

Wybor odczytow

(tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Opcja pozwala na indywidualny wybdér odczytéw
prezentowanych na ekranie sonaru. Ta opcja trybu
zaawansowanego uzytkownika, pozwala na ustalenie jakie dane
zbierane przez transducer beda wyswietlane przez sonar.
Urzadzenie pozwala na ustawienie 6 odczytéw, ktére bedg
jednoczesnie wyswietlane na ekranie.

Ta opcje polecamy dla zaawansowanych uzytkowniktow, ktérzy
uzywajg urzgdzenia na dobrze znanych wodach dzieki czemu
wiedzg jaki dobdr odczytéw bedzie najbardziej odpowiedni dla
efektywnego uzytkowania urzgdzenia.

67



Wybierz odczyty

(tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)

Za pomocjg opcji wybor odczytéw

Wybierz odczyt mozemy regulowa¢ jakie dane bedg
Odczyt 1 wys$wietlane w oknach z lewej strony
Temperatura| gy ekranu. W oknach pojawia¢ sie bedg
Odczyt 2 @ odczyty z dodatkowych akcesoriow
Wyl podtaczonych do urzadzenia, jak na
Odczyt 3 przyktad temp. wody lub predkosé.
Wyl Okna mogg pozosta¢ puste Ilub
Odczyt 4 zawierac¢ informacje dotyczace:
Temperatura . Predkosci  (jesli  zostanie
Odczyt 5 podigczone odpowiednie
Wyl urzadzenie do pomiaru predkosci
Odczyt 6 temp. wody, lub odbiornik GPS)
Al Wyl. 4 *Temperatury (dane pobierane z
) ) transducera)
Wybér odczytow

Dziennika podrézy (jesli zostanie
podtgczone odpowiednie
urzadzenie do pomiaru predkosci
lub odbiornik GPS

* Napiecia
» Temperatury urzadzenia (jesli
zostanie podtaczone odpowiednie
urzadzenie do pomiaru
temperatury)
« Sredniej predkosci (jesli zostanie podtaczone odpowiednie
do pomiaru predkosci temp. wody).

urzadzenie
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45 " 145" N

Domysiny ukfad odczytéw sonaru Wybrane odczyty w widoku sonaru

Aby skorzystaé z opcji wybor odczytéw:

1.

Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “wybierz
odczyty” w menu ustawienia.

2. Uzyj, prawego kursora klawisza “4-WAY”, aby zainicjowac

proces wyboru odczytéw.

3. Pojawi sie pod-menu przedstawiajace liste kolejnych okien,

oraz liste odczytow. Uzywajgc kursorow “Gora”,”"Dot’, aby
wybra¢ okno, ktérego odczyt chcemy modyfikowac.
Nastepnie uzywajac kursoréw “Lewo”,”Prawo” kalwisza “4-
WAY”, mozemy przypisa¢ do okna odczyt, ktéry chcemy
aby byt w nim wyswietlany. Mozemy wybra¢ jeden z
nastepujacycyh odczytéw: predkosé, temperatura,
dziennik podrézy, napiecie, temperatura urzadzenia.
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Poprawka glebokosci 0.0 POpraWka g+QbOkOéC|
-0.0 10| (W trybie zaawansowanym)

Opcja pozwala na ustewienie poprawki w odczycie gtebokosci
przezentowanej przez urzadzenie. W zaleSnosci od potrzeb
, mozemy wprowadzi¢ ustawienie dzieki, troremu gtebkosc
bedzie zawsze mierzona od powierzchni wody lub od kilu
todzi. Wpisanie wartosci opcji jako zero lub wartos¢ dodatnig
pozwoli na odczytywanie gtebokosci liczonej od linni wody.
Dzieki wpisaniiu wartosci ujemnej mozemy badac gtebokos¢
od konca, lub miejsca ponizej kilu.

Aby zmieni¢ poprawke gtebokosci:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “poprawka
gtebokosci” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”
mozemy zmienia¢ warto$¢ poprawki, w przedziale: od -10 do
10 stép (od -3 do 3m.). Ustawienie domysine - 0

Poprawkatemp.arzagzenia 00° POPrawka temperatury urzgdzenia
oMl 100 (w trybie zaawansowanym, w jednostkach

wyposazonych w urzadzenie rejestrujgce temperature i predkosé, np.
odbiornik GPS )

Opcja pozwala na ustawienie poprawki w odczycie teperatury
urzadzenia. (odczyt temperatury urzadzenia jest dostepny
wyfacznie po zakupie dodatkowego sprzetu do poamiru
predkosci/temperatury.)

Aby zmienia¢ poprawke temp. urzadzenia:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “poprawka temp.
urzadzenia” w menu ustawienia.
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2. Uzywajgc kursorow “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”,
mozemy zmienia¢ wartos¢ poprawki, w przedziale: od -
10.0do +10.0 stopni. Ustawienie domysine - 0 stopni.

ropramiatemeray 00° POPrawka temperatury
(oMl 100 (zaawansowany tryb uzytkownika)

Opcja pozwala na ustawienie poprawki w odczycie
teperaturywody.(odczyt temperatury jest dostepny
wytacznie po zakpie dodatkowego sprzetu do poamiru
predkosci/temperatury.)

Aby zmienia¢ poprawke temperatury:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “poprawka
temperatury” w menu ustawienia.

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”,
mozemy zmienia¢ warto$¢ poprawki, w przedziale: od -
10.0 do +10.0 stopni. Ustawienie domysine - 0 stopni.

Kalibracja predkosci 37 KallbraCja predkOSCI
208 )20 | (w trybie zaawansowanym, w jednostkach
wyposazonych w urzadzenie rejestrujgce temperature i predkosé, np.
odbiornik GPS )

Opcja pozwala na kalibrowanie odczytu predkosci i jest okreslona
w postaci procentéw. (odczyt predkosci urzgdzenia jest
dostepny wytacznie po zakpie dodatkowego sprzetu do
poamiru predkosci/temperatury.)

Aby zmieni¢ kalibrowanie predkosci:

1. Upewnij sig, ze pracujesz w zaawansowanym trybie
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uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “kalibracja predkosci” w
menu ustawienia.

2. Uzywajgc kursorow “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY”,
mozemy zmienia¢ wartos¢ poprawki, w przedziale: od -20% do
+20%. Ustawienie domysine - 0%

Format cyfr Format Cyfr
BT (zaawansowany tryb uzytkownika)
Opcja pozwala na regulacje formatu odczytéw urzgadzenia przez
dodanie do niech jednego miejsca po przecinku.Po wigczeniu
opcji mozemy zdecydowa¢ czy cyfra po rzecinku ma byé
wyswietlana w duzym czy w matym formacie.

Aby zmieni¢ format wyswietlanych cyfr:

1. Upewnij sie, ze pracujesz w zawansowanym trybie
uzytkownika, a nastepnie podswietl opcje “format cyfr’ w
menu ustawienia.

2. Uzywajgc kursorow “Lewo”, “Prawo” klawisza 4-WAY,
mozemy zmienia¢ format cyfr lub wytaczy¢ opcje dodania
do odczytu jednego miejsca po przecinku. Odczyt moze
by¢ wyswietlany jako liczba z matg cyfrg po przecinku, lub
duza cyfrg po przecinku. Domyslnie ustawiony jest tryb
matych cyfr.
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Wyjscie stand. NMEA  WYjScie stand. NMEA
4 Vuyl. P (Tryb zaawansowany)

Opcja umozliwia wigczanie i wytgczanie standardowego
wyjscia “NMEA”. Opcja powinna by¢ aktywna gdy przez
“‘“NMEA”, jest poditgczony GPS, lub inne urzadzenie np.
autopilot. *NMEA 0183 to “National Marine Electronics
Association”, spetniajgcy standarty przesytania danych.

Nastepujace komponenty sg podtgczone gdy wyjscie “NMEA”
jest aktywne:

DPT- Gtebokos¢

MTW - Temperatura wody

GLL - Dtugos¢ i szerokos¢ geograficzna
GGA - GPS” Fix Data”

RMC - Wymagane dane do nawigacji

VTG - Pomiar predkosci i obliczanie sredniej predkosci na
trasie

ZDA - Czas i data

Podczas nawigacji, kiedy “NMEA” jest aktywe, nastepujace
komponenty sg podtgczone:

APB - Autopilot B

BWR - Szacunkowa odl. do nastepnego punktu
nawigacyjnego

RMB - Wymagane informacei do nawigacji

Aby wigczyé/wytaczyé “NMEA”:

1. UApewnij sie, ze pracujesz w zaawansoawanym trybie
uSytkownika, nastepnie podswietl opcje "Wyjscie NMEA”
W menu ustawienia.

"«

2. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo” klawisza “4-WAY” aby
wiaczyé/wytaczy¢ “NMEA”.
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] X [ % |13 [3=] & widow |3

Widok z lotu ptaka
Widoczny

Widok mapy
Widoczny

Widok ztoZony
Widoczny

Widok ztoZony mapa/bok
Widoczny

Widok obrazowania bocznego
Widoczny

Podzielony widok sonaru

Widoczny
Widok ztoZony bok/sonar

Widoczny

Widok sonaru
Widoczny

Widok powigksz. sonaru
Widoczny

Widok powieksz. danych
Widoczny

Kolisty widok sonaru
Widoczny

Widok stop-klatka i nagr. obrazu
Widoczny

Widok diagnostyki GPS

Widoczny
Autotest

Schowany
Test akcesoriow

Schowany

-

Tabela menu widok w

» Widok stop-kaltka i nagryw. obrazu

Menu Tabeli Widokow

Nacisnij klawisz “MENU” dwukrotnie
by, wejs¢ do menu gtéwnego.
Nastepnie, wciskajac prawy kursor,
przejdz do menu widokow. W tym
menu mozemywybiera¢, ktére z
widokéw urzgdzenia beda dostepne
w kregu widokow. Jesli, jeden z
widokow przestawimy na ustawienie
“ukryte”, nie bedzie on wyswietlany
jako potencjalny wybér, pod
klawiszem “VIEW”. Urzadzenie
dysponuje nastepujgcymi widokami
pracy:

» Widok z lotu ptaka

» Widok mapy

» Widok ztozony

» Widok ztozony mapa/ bok

» Widok obrazowania bocznego
(Dostepny tylko z dodatkowym
transducerem typu QuadraBeam
PLUS™)

» Podzielony widok sonaru

» Widok ztozony bok/sonar

 Widok sonaru

» Widok powieksz. sonaru

» Widok powieksz. danych

* Kolisty widok sonaru

Widok diagnostyki GPS

* Autotest

* Test akcesoriow
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Aby reqgulowag ilo$¢ dostepnych widokdw:

1. Podswietl tabele menu widokdw.

2. Uzywajac kursorow “Gora”, “Dot’, klawisza “4-WAY”,
wybierz widok z listy.

3. Uzywajac kursoréw “Lewo”, “Prawo”, klawisza “4-WAY”
mozemy decydowac¢, czy widok bedzie widoczny czy
ukryty w kregu widokow.

Tabela menu akcesoriow

Nacisnij klawisz “MENU” dwukrotnie by, wejs¢ do
menugtownego. Nastepnie, wciskajac prawy kursor, przejdz do
menu akcesoriow.

Jesli do urzadznia nie sg podigczone zadne akcesoria, menu
zawiera¢ bedzie tylko jedng opcje - “zachowaj obraz ekranu”.
Jesli do urzgdzenia sg podtagczone akcesoria, opcje dotyczace
regulacji pracy tch akcesoriéw, powinny by¢ dodane do tabeli
automatycznie.

ey = | |1 [3= | e | 4 Akcesoria

e[ = 1% [0 3= B awcosora WeatherSense
Zachowaj obraz ekranu

Wiacz. SmartCast WSL

Tabela menu akcesoriow
(bez podtgczonych Tabela menu akcesoriow
akcesoriow) (z podtaczonymi akcesoriami)
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Specyfikacja

Maksymalny zasieg1000 ft (330 m) (718)
1500 ft (450 m) (727)

Zasilanie 300 Watts (RMS), 2400 Watts (Peak to Peak)
(718)
Watts (RMS), 4000 Watts (Peak to Peak)
(727)

Czestotliwos¢ dziatania 200 kHz i 83 kHz DualBeam
PLUS™

Obszar pokrycia wigzki 60° @ -10 dB przy 83 kHz
20° @ -10 dB przy 200 kHz

Wymagane zasilanie. .. ................ 10-20 VDC

Wyswietlacz LCD 320V x 320H (718)
640 V x 320 H (727)

Transducer ............. XHS920TIlub XNT920T
Dtugos¢ kabla transducera. . ............. 20 ft (6 m)

Zalecane natezenie 250 mA (718)
350 mA (727)

WAZNE: Humminbird® podane powyzej osiggi transducera sa $rednig dla
pracy na $redniej gtebokosci, na wodach stonych. Osiggi moga sie réznic
od podanych powyzej i zalezg od maksymalnej gtebokosci akwenu, typu
wod na ktérych jest uzywany, warunkéw termicznych, struktury dna.
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