737, 767 GPS
Podrecznik Uzytkownika chartplotera
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Dziekujemy!
Dziekujemy, ze wybrali Panstwo najlepszg w USA echosonde wedkarskg Humminbird®. Humminbird® znany jest z
projektowania i produkcji najlepszego i niezawodnego sprzetu morskiego. Urzadzenia Humminbird® sg tatwe w
uzyciu i dziatajg bez usterek nawet w najtrudniejszych warunkach. W przypadku jednak, gdyby urzadzenie
Humminbird® wymagato naprawy, oferujemy Panstwu bezptatny serwis przez pierwszy rok od daty zakupu, a w
latach nastepnych ustugi serwisu oferujemy po przystepnych cenach. Szczegéty znajdg Panstwo w oddzielnej karcie
gwarancyjnej zatagczonej do urzadzenia. Zachecamy do zapoznania sie z podrecznikiem uzytkownika w celu
uzyskania informacji na temat dostepnych funkcji i mozliwosci urzadzenia Humminbird®.
Prosimy o kontakt z Customer Resource Center, nr telefonu 1-800-633-1468 lub odwiedzi¢ nasza strone internetowg
www.humminbird.com.
UWAGA! Urzgdzenia nie nalezy uzywac jako sprzetu nawigacyjnego dla unikania kolizji, uszkodzenia todzi, obrazen
fizycznych czy wyszukiwania mielizn. Gdy 16dz znajduje sie w ruchu, gteboko$¢ wody moze zmieni¢ sie zbyt szybko, aby
umozliwi¢ czas na odpowiednig reakcje. Jezeli podejrzewajg Paristwo, Zze woda moze byc ptytka lub wystgpi¢ moga
zanurzone obiekty, nalezy zawsze poruszac sie z bardzo matg predkoscia.
UWAGA! Naprawy i demontazu urzadzenia powinien dokonywac wytgcznie uprawniony personel. Wszelkie zmiany numeru
seryjnego lub proby naprawienia oryginalnego sprzetu lub akcesoriow przez osoby nieuprawnione mogg spowodowac
uniewaznienie gwarancji. Otworzenie czy nieumiejetne obchodzenie sie z urzgdzeniem moze narazi¢ na wystawienie na
dziatfanie otowiu, znajdujgcego sie w lutach.
UWAGA! Produkt zawiera ofow, ktéry powoduje raka, uszkodzenia ptodu i inne uszkodzenia organizmu. Humminbird®,
DualBeam PLUS™, SmartCast®, Selective Fish ID+mw, WhiteLine®, QuadraBeam™, RTS®, X-PressmMenu, Fish D+,
WideSide®, Structure ID®, TrueArchw, UltraBlackmw, Angler Profile Presetsw, and WeatherSense® to znaki towarowe Humminbird®.
© 2005 Humminbird®, Eufaula AL, USA Wszystkie prawa zastrzezone.
|
Jak dziata sonar
QuadraBeam™ Sonar 3
DualBeam PLUS™ Sonar 3
WideSide® Sonar (z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)
Jak dziata GPS i Kartografia (z opcjonalnym Odbiornikiem GPS)
Karta Multi-Media (gniazdo MMM/SD)
Update oprogramowania
Co wida¢ na wyswietlaczu
Widoki
Sonar View (widok sonaru) 10
Historia Sonaru
Okno Real Time Sonar (RTS®) (sonar w czasie rzeczywistym)
Freeze Frame (kadr zatrzymany):
Prezentacja dna
Sonar Zoom View (widok zoom)
Split Sonar View 200/83 kHz (podzielone okno sonaru)
Big Digits View (Widok Powigkszony)
Screen Snapshot View (widok migawki)
Side Beam View (widok bocznej wigzki)

(z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)
Bird's Eye View (widok z lotu ptaka) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Chart View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Combo View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
View Orientation (kierunek widoku) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Viewing Cartography (przegladanie map) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Wprowadzenie do nawigaciji
Waypoints, Routes and Tracks (Punkty, trasy i Sciezki)
Zapisz, edytuj lub usun punkt nawigacyjny
Nawiguj do Waypoint lub pozycji



Dodaj Waypoint Target lub siatke trolingu
Zapisz, edytuj lub usun Trase

Zapisz lub wyczy$¢ obecng Sciezke
Edytuj, usun lub schowaj zapisane $ciezki

Spis tresci
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Glowne funkcje

Wigcznik zasilania/$wiatta

Klawisz Widoku

Klawisz INFO

Klawisz MENU

Klawisz Czterokierunkowej kontroli kursora

Klawisz MARK

Klawisz GOTO (idz do)

Klawisz ZOOM (+/-

Klawisz EXIT (WYJSCIE)

Magistrala akcesoriow

Wiaczanie Urzadzenia

System Menu

Start-Up Options Menu (menu opcji uruchamiania)

Tryb normalny

Symulator

Status systemu

Samotest

Test akcesoriéw.

GPS Diagnostic View (widok diagnostyczny GPS) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Potgczenie do PC (wytacznie z Kablem do PC)

Sonar X-Press™ Menu

Strona (przetwornik WideSide® : wytgcznie w widoku WideSide® )
Sensitivity (czutos¢):

Upper range (gorny zakres) W funkcji zaawansowanej wytgcznie w widokach: Sonar, Split Sonar, Big Digits i Circular
Flasher)

Lower range (dolny zakres)

Zakres wigzki bocznej (przetwornik WideSide® : wytgcznie w widoku WideSide® )
Chart Speed (predkos¢ wykresu):

Bottom View (widok dna)

Dolny zakres (tylko widok: Sonar Zoom View, przy wtaczonym Bottom Lock)
Bottom Lock (Wylgcznie w widoku Sonar Zoom)

Anulowanie nawigaciji (tylko podczas nawigowania)

Spis tresci

1]

Navigation X-Press™ Menu (opcjonalny odbiornik GPS, wylagcznie w widoku nawigacji)
Waypoint [nazwa] (wytgcznie, gdy aktywny kursor jest na punkt nawigacyjny)
Cursor to Waypoint (kursor do punktu nawigacyjnego) (wytacznie w widoku Chart lub Combo)
Zapisz obecng Sciezke

Wyczys$¢ obecng Sciezke

Zapisz obecng trase (tylko podczas nawigowania)

Opus¢ nastepny Waypoint (tylko podczas nawigowania)

Anulowanie nawigaciji (tylko podczas nawigowania)

Usun Cel (tylko, gdy Cel jest aktywny)

Usun siatke (tylko, gdy siatka jest aktywna)

Okno Sonaru (Wytacznie w widoku Combo)

Waypoint [nazwa] (najnowszy utworzony punkt nawigacyjny)

Screen Snapshot X-Press™ (wytacznie w widoku Migawki)

Usun obraz (wytgcznie z opcjonalng kartg MMC/SD)

Usun wszystkie obrazy (wytgcznie z opcjonalng kartg MMC/SD)

Zaktadka Menu Sonaru

Selekcja wigzki

Fish ID+™:

Fish ID Sensitivity.

Okno Real Time Sonar (RTS®) (sonar w czasie rzeczywistym):

Zoom Width (szeroko$¢ powiekszenia)

Czuto$¢ 83 kHZ (Zaawansowana)



Balans 455 kHZ (zaawansowana)

WideSide® Sensitivity — czutos¢ WideSide (zaawansowana, wytacznie z przetwornikiem WideSide®)
Linie gtgbokosci (funkcja zaawansowana)

Surface Clutter (zaktdcenia powierzchniowe) (funkcja zaawansowana)
Noise Filter (filtr hatasu) (funkcja zaawansowana)

Max Depth (gtebokos¢ maksymalna) (funkcja zaawansowana)

Water type (rodzaj wody) (funkcja zaawansowana)

Selekcja przetwornika

Zaktadka menu nawigacji (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Obecna Sciezka

Zapisane $ciezki

Punkty nawigacyjne

Trasy

Orientacja wykresu

Spis tresci
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Odniesienie do potnocy

Rotacja siatki

Interwat punktow Sciezki

Sledzenie minimalnej odlegtosci (funkcja zaawansowana)

Podstawa wymiarowa mapy (funkcja zaawansowana)

Linia rzutowania punktu

Eksport wszystkich danych nawigacyjnych (funkcja zaawansowana)

Usuniecie wszystkich danych nawigacyjnych (funkcja zaawansowana)

Zaktadka menu wykresu (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Poziom szczegdtowosci wykresu

Granice mapy

Siatka dtugosci i szerokosci geograficznej

Sondowanie punktowe

Ustawianie pozycji symulacji (funkcja zaawansowana)

Ustawianie rzednych mapy (funkcja zaawansowana)

Wyczyszczenie rzednych mapy (funkcja zaawansowana)

Zaktadka menu Alarm

Depth Alarm (alarm gtebokosci)

Fish ID Alarm

Low Battery Alarm (alarm staby akumulator)

Temp Alarm (alarm temperatury)

Alarm zboczenia z kursu (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Alarm przybycia do celu (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Alarm dryfowania (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Alarm Tone (dzwigk alarmu)

Setup Menu Tab (zaktadka ustawien menu):

Units - Depth (jednostki — gltebokos$¢)

Units — Temp (jednostki temperatura) (tylko miedzynarodowe)

Units - Distance (Jednostki - odlegtosc¢) (z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Units - Distance (Jednostki - predko$¢) (z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)
User Mode (Tryb uzytkownika)

Jezyk (tylko miedzynarodowe)

Triplog Reset (Ponowne ustawienie Triplog) (z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Restore Defaults (Przywracanie ustawiern domys$inych)

Wybér odczytéw (funkcja zawansowana, tylko widok Sonar)

Depth Offset (wyréwnanie gtebokosci) (funkcja zaawansowana)

Spis tresci

Temp Offset (wyréwnanie temperatury) (funkcja zaawansowana)

Kalibracja predkosci (funkcja zaawansowana, tylko z temperatura/predkosc¢)

Lokalna strefa czasowa (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Czas letni (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Position format (format pozycji) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Time Format (format czasu) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS
Date Format (format daty) (funkcja zaawansowana, wytgcznie w miedzynarodowych i z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
NMEA Output (funkcja zaawansowana)

SONAR:

Zaktadka menu widokow

Zaktadka menu akcesoriow



Korzystanie z migawki ekranu

Troubleshooting (usuwanie usterek)

700 Series™ nie chce sie wigczy¢.

700 Series™ witgcza sie do trybu Symulatora przy podtgczonym przetworniku

Display Problems (Problemy z wyswietlaniem)

Identyfikacja zrédta hatasu

Akcesoria 700 Series™ Fishing System

Specyfikacje

Stowniczek terminéw

Terminologia sonaru:

Terminologia GPS i Nawigacji

Kontakt

UWAGA: Pozycje zaznaczone jako “tylko miedzynarodowe” dostepne sg wytacznie w produktach sprzedawanych przez
uprawnionych Dystrybutoréw Miedzynarodowych poza terenem USA. Liste uprawnionych Dystrybutoréw Miedzynarodowych
mozna znaleZ¢ na naszej stronie internetowej lub uzyskac informacje w naszym Customer Resource Center, tel. 1-800-
633-1468.

UWAGA: Pozycje wymienione w spisie tre$ci zawierajgce (temp/predkosc lub odbiornik GPS) lub (wytgcznie z kablem PC)
lub (opcjonalny przetwornik WideSide) lub (opcjonalna karta MMCSD) wymagajg zakupu oddzielnych akcesoriow.
Zamowienia mozna sktadac na naszej stronie internetowej  lub zamoéwi¢ w Customer Resource Center, tel.1-800-633-
1468.

Spis tresci
m

Jak dziata sonar

Technologia sonaru opiera sie na dziataniu fal dzwiekowych. 700 Series™ Fishing System uzywa sonaru do
lokalizowania i identyfikacji struktur, konturu i sktadu dna oraz okreslania gtebokosci bezposrednio pod
przetwornikiem.

700 Series™ Fishing System wysyta fale dzwigkowe i okresla odlegto$¢ mierzgc czas, jaki uptynat od wystania fali
dzwiekowej do momentu odbicia jej od obiektu, a nastepnie wykorzystuje odbity sygnat w celu okreslenia lokalizaciji,
rozmiaru i sktadu obiektu.

Sonar dziata bardzo szybko. Fala dzwiekowa moze przeby¢ droge od powierzchni do gtebokosci 240 stép (70 m) iz
powrotem w czasie krétszym niz 1 sekundy. Jest mato prawdopodobne, aby jakakolwiek t6dz mogta wyprzedzié¢
sygnat sonaru.

SONAR to akronim Sound i Navigation Ranging. Sonar wykorzystuje precyzyjne impulsy dzwiekowe, emitowane do
wody w wigzce o ksztatcie kropli wody. Impulsy odbijajg sie od obiektéw w wodzie, np. od dna, od ryb i innych
zanurzonych obiektéw. Sygnaty powrotne wyswietlane sg na ekranie LCD. Gdy sonar otrzymuje nowy sygnat zwrotny,
stare sygnaty przesuwajg sie po ekranie.

Gdy oglada sie wszystkie sygnaty obok siebie, pojawia sie fatwy w interpretacji wykres dna, ryby czy struktury.

Impulsy dzwiekowe transmitowane sg na réznych czestotliwosciach, w zaleznos$ci od aplikacji. Bardzo wysokie
czestotliwosci (455 kHz) umozliwiajg widok bardziej szczegdtowy, ale przy ograniczonej gtebokosci operacyjne;.
Wysokie czestotliwosci (200 kHz) stosowane sg czesto w sonarach konsumenckich, poniewaz zapewniajg one dobrze
wywazone dziatanie i rozdzielczos¢. Niskie czestotliwosci (83 kHz) uzywane sg zazwyczaj w celu dotarcia do wiekszej
gtebokosci. Moc wyjsciowa to warto$¢ energii emitowanej przez nadajnik sonaru. Mierzy sig jg przy uzyciu dwéch
metod:

(RMS) srednia kwadratowa mierzy moc wyj$ciowg w catym cyklu transmisiji.

Peak-to-Peak (szczytowa) mierzy moc wyjsciowg w punktach szczytowych.

Przy uzyciu wiekszych mocy wyjsciowych mozna wykrywaé mniejsze obiekty na wigkszych odlegtosciach,
wyeliminowac hatas, uzyska¢ lepsze dziatanie na duzej predkosci i na wiekszej gtebokosci.

QuadraBeam™ Sonar

700 Series™ Fishing System wspotpracuje z sonarem QuadraBeam™. Sonar QuadraBeam™ zapewnia bardzo
szeroki zakres obserwacji (90°). QuadraBeam™ posiada dwie wigzki 45° 455 kHz zapewniajgce ciggtg obserwacje
obszaru 160 stop - 90°. Wigzki umozliwiajgce lokalizacje struktur i ryb po prawe;j i lewej stronie todzi niedaleko dna. W
przypadku struktur znajdujacych sie bezposrednio pod todzig, QuadraBeam™ wykorzystuje technologie DualBeam
PLUS™,

Sonar DualBeam PLUS™

700 Series™ Fishing System uzywa sonaru 200/83 kHz o szeroki zakresie pola obserwac;ji (60°). DualBeam PLUS™
posiada wigzke centralng o wagskim zakresie (20°) oraz drugg wigzke (60°) umozliwiajgcg obszar obserwacji rowny



gtebokosci. W wodzie o gtebokosci 20 stdp, szersza wigzka pokrywa obszar o szerokosci 20 stop. Wigzka 20°
skoncentrowana jest na dno w celu wykrywania struktur, wodorostow i pokrycia dna. Wigzka 60° wyszukuje ryby w
szerszym obszarze. Sygnaty zwrotne sonaru DualBeam PLUS™ mozna analizowac fgcznie, oddzielnie lub poréwnac
obok siebie. DualBeam PLUS™ jest idealny w wielu warunkach — od ptytkiej do bardzo gtebokiej wody, zaréwno
stodkiej, jak i morskiej. Zdolnos$¢ penetracji zalezy od predkosci todzi, ruchu fal, twardosci dna, warunkéw wodnych
oraz instalacji przetwornika.

WideSide® Sonar

(z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)

System 700 Series™ Fishing wspotpracuje réwniez z sonarem WideSide® przy zakupie dodatkowego przetwornika
WideSide®. Przetwornik WideSide® to wyspecjalizowany przetwornik, bardzo uzyteczny w przypadku towienia przy
brzegu lub przy szukaniu drobnicy na otwartych wodach. Przetwornik WideSide® wykorzystuje trzy rézne elementy
sonaru wysytajgce sygnaty na prawo, lewo i bezposrednio w dét od todzi. Wigzka skierowana w d6t ma 200 kHz i 24°
zasieg. Wigzka ta zapewnia ciggty cyfrowy odczyt gtebokosci bezposrednio pod todzig. Wigzka skierowana w dot ma
455 kHz i 16° zasieg. Z wigzek skierowanych na bok mozna korzysta¢ osobno lub razem, w celu lokalizacji obiektow
niedaleko powierzchni wody po obu stronach todzi.

Wktadanie karty MMC/SD do gniazda

Jak dziata GPS i Kartografia

(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
System 700 Series™ Fishing wspotpracuje réwniez z GPS i chartploterem przy zakupie dodatkowego przetwornika
odbiornika GPS. Przy uzyciu odbiornika GPS, system 737 wykorzystuje GPS i sonar dla okreslenia pozyciji,
wyswietlenia jej na siatce i dostarczenia szczegétowych informacji na temat sytuacji pod wodg. System GPS to
system nawigacji satelitarnej zbudowany i utrzymywany przez Ministerstwo Obrony USA. GPS poczgtkowo
wykorzystywano dla celéw wojskowych; jednakze osoby cywilne réwniez moga korzystaé z tego bardzo doktadnego
systemu umozliwiajgcego okreslenie pozycji w granicach +/- 10 metréw, w zalezno$ci od warunkéw. Oznacza to, ze w
95% przypadkéw, odbiornik GPS odczyta lokalizacje w granicach 10 m od danej pozyciji, w ktorej sie znajdujesz.
Odbiornik GPS wykorzystuje rowniez dane z satelitow (the Wide Area Augmentation System), EGNOS (the European
Geostationary Navigation Overlay Service), oraz MSAS (the MTSAT Satellite Augmentation System), jezeli dostepne
sg w danym obszarze. GPS korzysta z 24 satelitow, ktore nieustannie wysytajg sygnaty radiowe w kierunku ziemi.
Twojg obecng pozycje mozna okresli¢ przy pomocy sygnatéw otrzymanych z 16 satelitéw i pomiaru odlegtosci
pomigdzy nimi.
Wszystkie satelity wysytajg unikalnie kodowane sygnaty w odstgpach sekundowych. Odbiornik GPS na todzi odbiera
sygnaty z satelitow, ktére sg dla niego widoczne. Na podstawie odstepu czasu pomiedzy otrzymanymi sygnatami,
GPS okresla odlegto$¢ od kazdego z satelitéw. Gdy znane sg juz odlegtosci, odbiornik trianguluje matematycznie
swojg wtasng pozycje. Na podstawie sygnatéw otrzymywanych co sekunde, GPS moze obliczy¢ predkos¢ i namiary.
Odbiornik GPS zakupiony dodatkowo do 700 Series™ Fishing System umozliwia potgczenie funkcji chartplotera
FishingGPS™ i mozliwosci nawigacyjnych sonaru. Obecnie 700 Series™ Fishing System wspiera nastepujgce
funkcje GPS:

e podglad obecnej pozyciji
podglad obecnej Sciezki (breadcrumb trail)
podglad predkosci i kursu z GPS
zapisanie sciezek, punktow nawigacyjnych i tras
ptyniecie po trasie i nawigacje od jednego punktu nawigacyjnego do drugiego.

700 Series™ wspotpracuje z Navionics® Gold, HotMaps™ i HotMaps ™Preimium na kartach MMC lub SD.

UWAGA: 700 Series™ nie wspofpracuje z Navionics® Classic Charts, a tylko z Navionics® Gold, HotMaps™, i HotMaps™
Premium

Urzgdzenie ma rowniez wbudowang mape Swiata.

700 Series™ wykorzystuje odbiornik GPS w celu automatycznego okreslania pozycji todzi i przy pomocy ustawien
zoom umozliwia wybor najlepszego wykresu. Zobacz Viewing Cartography (Przegladanie Map).

Karta Multi-Media (gniazdo MMM/SD)

700 Series™ Fishing System posiada réwniez gniazdo karty multimedialnej (MMC/SD) dla dodatkowo zakupionych
kart zawierajacych szczegétowe mapy.

UWAGA: Karty MMC/SD wymagajg zakupu odbiornika GPS.

Gdy witozymy karte MMC/SD zawierajgcg bardziej szczegdtowy wykres danej lokalizacji, 700 Series™ Fishing System
odtworzy i automatycznie wyswietli taki wykres. Znajdz lokalizacje gniazda karty MMC/SD na rysunku, wyjmij gniazdo
i wtoz karte. Etykieta na karcie MMC/SD powinna by¢ skierowana na prawo od urzadzenia. Doktadnie wcisnij karte w



gniazdo, wtdz gniazdo z powrotem, upewniajgc sie przed zamknigciem pokrywy, ze uszczelka znajduje sie we
wiasciwej pozyciji, i zamknij. Nie wolno zakrecaé zbyt mocno, poniewaz moze to zniszczyé pokrywe, a nie spowoduje
wiekszej szczelnosci.

Aktualizacja oprogramowania

Aktualizacji oprogramowania dokonuje sie przy pomocy karty MMC/SD. Nalezy wtozy¢ odpowiednig karte MMC/SD z
aktualnym oprogramowaniem. Urzgdzenie rozpozna oprogramowanie i poda wersje oprogramowania
zainstalowanego aktualnie i zapyta, czy chcesz zaktualizowa¢ oprogramowanie zgodnie z oprogramowaniem na
karcie. Aktualne wersje oprogramowania mozna otrzymacé na stronie internetowej www.humminbird.com.

87

Co wida¢ na wyswietlaczu

700 Series™ Fishing System moze wy$wietla¢ rézne uzyteczne informacje na temat obszaru pod todzig i wokét niej,
np.:

UWAGA: Pozycje, zawierajgce dopisek (temperatura/predko$c) dostepne sg jedynie, gdy urzgdzenie podtgczone jest do 700
Series™ Fishing System. Jezeli podtagczone sg oba urzgdzenia, na wyswietlaczu ukazg sie jedynie dane z odbiornika GPS.
Czasomierz — mierzy czas, dostepny z akcesorium Temperatura/Predkos¢

Srednia predkosé — odczyt $redniej predkosci, dostepny z akcesorium Temperatura/Predko$é lub odbiornika GPS
Gtebokos¢ — gtebokos¢ wody; mozna nastawi¢ alarm, powiadamiajgcy o zbyt ptytkiej wodzie

Predkos¢ — jezeli podigczone jest akcesorium Temperatura/Predkosé czy GPS, 700 Series™ moze wyswietli¢
predkosc¢ todzi i zapisywac w Triplogu przeptynigte mile morskie lub Igdowe.

Powtorny sygnat zwrotny — gdy sygnat sonaru odbija sie od dna, nastepnie od powierzchni i wraca w dot Sygnat ten
mozna wykorzysta¢ do okre$lenia twardosci dna. W przypadku twardego dna, powtérny sygnat jest silny, a w
przypadku dna miekkiego jest staby lub w ogdle nie wystepuije.

Okno dialogowe kursora — pokazuje gtebokos$¢ kursora oraz gtebokos$¢ dna bezposrednio pod kursorem.

Napiecie akumulatora — napigcie akumulatora fodzi, mozna ustawic¢ alarm, gdy napigcie spadnie zbyt nisko.

Okno Real Time Sonar (RTS®)

Miekkie dno

Termokliny — warstwy wody o réznych temperaturach, ktére wystepuja na réznych gltebokosciach i w réoznych
porach roku. Termokliny zazwyczaj pokazywane sg jako ciagte, wielokolorowe pasmo przesuwajgce sie po ekranie
na tej samej gteboko$ci.

Struktura — gdzie moga ukrywac sie ryby.

Ryby — Echosonda wedkarska pokazuje ryby jako tuki i/lub ikony ryb; mozna ja ustawié¢, aby alarmowata w
przypadku wykrycia ryb o okreslonym rozmiarze. Po wykryciu obiektu, na wyswietlaczu pojawia sie symbol Fish
ID+TM wraz z podang gtebokoscig. Rozmiar symbolu okresla intensywno$¢ zwrotnego sygnatu sonaru. Urzgdzenie
pokazuje tawice drobnicy jako ,chmury” o réznym ksztalcie i rozmiarze, w zaleznosci od ilosci ryb i predkosci todzi.
Przyneta

Twarde dno

Dno skaliste

Kursor — dostepny w funkcji Freeze Frame, mozna go umiesci¢ w widoku sonaru, w celu okreslenia gtebokosci
zwrotnego sygnatu oraz gtebokosci, na jakiej znajduje sie dno pod kursorem.

Odlegtos¢ — przemierzona odlegtos¢, dostepny z akcesorium Temperatura/Predkosé lub odbiornikiem GPS.
Temperatura — temperatura powierzchni wody

Pusty symbol ryby w wigzce szerokiej 83 kHz

Zacieniony symbol ryby w waskiej wiazce 200 kHz
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Widoki
Widoki dostepne w 700 Series™ Fishing System:
Widoki sonaru: Widoki nawigacyjne:
e Sonar View (Widok sonaru)
« Bird’'s Eye View (widok z lotu ptaka)
Widok zoom
Widok wykresu
Split Sonar View 200/83 kHz (podzielone okno sonaru)
Combo View
Big Digits View (Widok Powiekszony):
Circular Flasher View (widok migacza okragtego)
Screen Snapshot View (widok zatrzymany)
Side Beam View (widok bocznej wigzki)
* WideSide® View



(z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)

UWAGA: Przy zmianie ustawierr menu, ktére majg wptyw na sonar, widok uaktualni sie natychmiast (tzn. nie trzeba
wychodzi¢ z menu, aby widok na ekranie sie zmienit). Na przyktad, przetgczajgc sie pomiedzy widokiem ,Inverse”
(odwrécenie) i "Structure ID®" dostepnych z menu X-Presstw mozna szybko przejsc z jednej do drugiej metody wysSwietlania.
UWAGA: WideSide® View wymaga zakupu przetwornika WideSide®. Zamowienia mozna sktada¢ na naszej stronie
internetowej www.humminbird.com lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel. 1-800-633-1468.

UWAGA: Widoki nawigacyjne wymagajg zakupu odbiornika GPS. Zamoéwienia mozna sktadac¢ na naszej stronie internetowej
www.humminbird.com lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel. 1-800-633-1468.

Widok Sonaru jest widokiem domysinym. Po nacis$nigciu klawisza VIEW (Widok), na wyswietlaczu pojawig sie
kolejno dostepne widoki. Po nacisnigciu klawisza EXIT (Wyjscie), na wySwietlaczu pojawig sig¢ dostepne widoki w
kolejnosci odwrotnej. Widok mozna wywotac lub ukry¢ przy uzyciu zaktadki menu Widoki.

Widok sonaru:

Widok Sonaru przedstawia rejestr sygnaléw zwrotnych sonaru. Zawsze pokazana jest giebokos¢. Odczyty
temperatury i predkosci wyswietlane sg automatycznie, jezeli podtaczone zostato odpowiednie akcesorium
dodatkowe. Najnowsze sygnaty zwrotne sonaru wyswietlane sg w prawej czesci okna, w miare otrzymywania nowych
danych, a starsze sygnaty przesuwaja sie w lewa strone. W gérnym lewym rogu wyswietla sie Digital Depth Readout
(odczyt cyfrowy gtebokosci). Na prawej stronie Widoku Sonary pokazana jest skala odczytéw gornego i dolnego
zakresu gtebokosci (Upper i Lower Depth Range). Skala okresla odlegtosci od powierzchni wody do takiego zakresu
gtebokosci, ktéry umozliwia pokazanie dna. Automatycznie wybierany jest taki zakres gtebokosci, aby na
wyswietlaczu pokazane byto dno. Istnieje rowniez mozliwos¢ ustawienia recznego (zobacz Menu Sonar X-PressTM ).
Mozna dokupi¢ szes¢ dodatkowych Odczytéow Cyfrowych (Digital Readout) w akcesoriach dodatkowych. Okienka z
informacjami mozna ustawi¢ tak, aby pokazywaty tylko wybrane informacje (zobacz Zaktadka Menu Ustawien,
Wybierz Odczyty — Select Readouts).

UWAGA: JeZeli liczba oznaczajgca gtebokos$¢ miga, oznacza to, ze urzgdzenie ma problemy z lokalizacjg dna. Dzieje sig to
zazwyczaj, gdy woda jest zbyt gteboka, przetwornik nie styka sie z wodg, t6dz ptynie zbyt szybko, lub w przypadkach, gdy
urzgdzenie nie otrzymuje doktadnych i ciggtych danych.

Widok sonaru:

Upper Depth Range — gérny zakres gtebokosci

Sonar History Window — historia widokéw sonaru

Depth

Okno dialogowe kursora

Temperatura:

TripLog

Lower Depth Range — dolny zakres gtebokosci

RTS® Window
Kursor

InterpretaCJa historii sonaru

Bardzo wazne jest, aby dobrze zrozumie¢, jak dziata wyswietlacz 700 Series™ Fishing System. Wyswietlacz NIE
pokazuje trojwymiarowego obrazu tego, co dzieje sie pod wodg. Kazde pionowe pasmo danych otrzymanych przez
gtowice kontrolng i wyswietlanych na ekranie przedstawia element wykryty przez sygnat zwrotny sonaru w okreslonym
momencie. Poniewaz zaréwno t6dz jak i obiekty (ryby) moga by¢ w ruchu, sygnaty zwrotne pokazujg wytacznie
okreslony segment w czasie, gdy obiekty zostaty wykryte, a nie w jakim miejscu sg te obiekty w stosunku do innych
obiektow pokazanych na ekranie.

Okno Real Time Sonar (RTS®) (sonar w czasie rzeczywistym):

Okno Real Time Sonar (RTS®) pojawia sie po prawej stronie wyswietlacza tylko w Widoku Sonaru. RTS® Window
zawsze aktualizuje sie tak szybko, jak na to pozwala dana gtebokos¢ i pokazuje tylko sygnaty odbite od dna, struktur i
ryb, ktére znajdujg sie w zasiegu wigzki przetwornika. RTS® Window pokazuje gtebokos¢ i intensywnos¢ sygnatu
zwrotnego sonaru (zobacz Sonar Menu - RTS® Window).

Freeze Frame (kadr zatrzymany):

Freeze Frame — przy naci$nieciu dowolnego klawisza czterokierunkowego kursora, wyswietlany obraz zatrzyma sie i
na ekranie ukaze sie kursor. Kursor mozna umiesci¢ na wyswietlaczu przy pomocy klawisza czterokierunkowego
kursora, aby okresli¢ gtebokosé zwrotnego sygnatu sonaru. Okno RTS®Window dokonuje biezgcej aktualizacji
Freeze Frame. Dodatkowo, mozna skorzysta¢ z ustawien Instant Image Update (natychmiastowa aktualizacja
obrazu). Klawisz EXIT zamyka Freeze Frame i powoduje ponowne przesuwanie obrazu na wyswietlaczu. Freeze
Frame dostepna jest w widoku Sonar, Sonar Zoom oraz 200/83 kHz Split Sonar.

Prezentacja dna



W miare jak t6dz sie porusza, urzgdzenie wyswietla zmiany gtebokosci na ekranie i tworzy profil Konturu dna. Z
wykresu sygnatow zwrotnych na ekranie mozna okresli¢ rodzaj dna. Twarde dno, np. zageszczony osad lub ptaska
skata pojawia sie na ekranie jako ciehsza linia. Migkkie dno, np. mut lub piasek przedstawiane jest jako grubsza linia.
Dno skaliste reprezentuje famana, nieréwna linia. Sygnaty sonaru odbijane od dna, struktur lub ryb mogg by¢
reprezentowane przez Inverse (ustawienie domysine), WhiteLine®, Structure ID®, lub Bottom Black. Zobacz
Sonar X-Press™ Menu Widok Dna: umozliwia ustawienie widoku dna

Profil konturu dna w oknie RTS® Window.

Dodatkowe akcesorium Temperatura/predkos¢ jest opcjonalne.

Dno skaliste

Twarde dno
Migkkie dno

Narrow RTS® Window

okresla natezenie sygnatu sonaru w skali szarosci. Skala szaro$ci odpowiada skali szarosci dna wykorzystywanej w
oknie historii sonaru (tzn. w widoku Inverse, Structure ID®, WhiteLine®, Bottom Black).. Gtebokos$¢ sygnatu
zwrotnego sonaru okreslana jest pionowym obrazem sygnatu na skali gtebokosci.

Wide RTS® Window

okresla natezenie sygnatu sonaru w formie wykresu stupkowego. Diugos¢ wyswietlanego sygnatu okre$la, czy sygnat
jest staby czy mocny. Gtebokos¢ sygnatu zwrotnego sonaru okreslana jest pionowym obrazem sygnatu na skali
gtebokosci. Wide RTS® Window nie uzywa skali szarosci.

Inverse (odwrocenie) to metoda umozliwiajgca wyswietlanie stabych sygnatéw zwrotnych na ciemno, a mocnych —
na jasno. Pozwala to wyrazne wyswietlanie stabych sygnatow.

Structure ID® wyswietla stabe sygnaty zwrotne w kolorze jasnym, a silne — w ciemnym. Pozwala to wyrazne
wyswietlanie mocnych sygnatow.

WhiteLine® zaznacza najsilniejsze sygnaly zwrotne sonaru na biato, co daje wyrazny zarys. i wyraznie oznacza
dno na ekranie.

Bottom Black (czarne dno) wyswietla wszystkie piksele konturu dna w kolorze czarnym, niezaleznie od sity sygnatu.
Umozliwia to zapewnienie wyraznego kontrastu pomiedzy dnem i innymi sygnatami zwrotnymi sonaru. Wszelkie
obiekty, np. ryby, struktury czy termokliny pokazywane sg przy uzyciu metody Structure ID®.

Sonar Zoom View (widok zoom)

Sonar Zoom View (Widok zoom) zwigksza rozdzielczo$¢ poszczegélnych sygnatow zwrotnych sonaru, ktére
sg bardzo blisko siebie, np. wywotane przez ryby zawieszone blisko dna lub w strukturze. W widoku zoom, na
ekranie podzielonym wyswietla si¢ waski fragment petnego widoku na prawej stronie ekranu, a widok przyblizony po
lewej. Petny widok po prawej stronie zawiera réwniez Zoom Preview Box (okienko podgladu zoom), ktére pokazuje,
jaka czesé petnego zakresu przyblizona jest po lewej stronie; Zoom Preview Box $ledzi dno w widoku petnego
zakresu. W miare, gdy zmienia sie gtebokosé, widok przyblizony automatycznie aktualizuje sie i wyswietla
powiekszony obraz dna. Zoom Preview Box pokazuje, gdzie znajduje sie widok przyblizony w stosunku do widoku
petnego zakresu. Zoom Level (poziom przyblizenia) wyswietlany jest w dolnym lewym rogu i mozna go zmienia¢ w
zaleznosci od warunkow (zobacz Sonar X-PresswwMenu: Zoom Level). Liczby okreslajgce wyzszy i nizszy zakres
gtebokosci okreslajg gtebokosé obserwowanej wody. Digital Depth Readout (odczyt cyfrowy gtebokosci) wyswietla sie
gornym lewym rogu. Odczytéw cyfrowych w widoku Sonar Zoom View nie mozna zmieniac; dlatego niedostepne sg
informacje takie jak temperatura wody czy napiecie.

Sonar Zoom View (widok zoom)

Petny zakres

Upper Depth Range, full range view — gérny zakres gtebokosci, petny zakres widoku

Lower Depth Range — dolny zakres gteboko$ci, zoom

Upper Depth Range, full range view — goérny zakres gtebokosci, petny zakres widoku

widok przyblizony

Okno podgladu

Zoom Level (Poziom przyblizenia)

Depth

Upper Depth Range, zoom view — dolny zakres gtebokosci, widok przyblizony
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Split Sonar View 200/83 kHz (podzielone okno sonaru)

Split Sonar View wys$wietla sygnaty zwrotne sonaru z wigzki szerokiej 83 kHz po lewej stronie ekranu, a sygnaty
zwrotne z wigzki waskiej 200 kHZ po prawe;j stronie. Digital Depth Readout (odczyt cyfrowy gtebokosci) wyswietla sie
gornym lewym rogu. Split Sonar View mozna wykorzystywa¢ w celu poréwnywania sygnatéw zwrotnych sonaru z



wigzki szerokiej 83 kHZ i waskiej 200 kHZ. Odczytow cyfrowych w widoku Split Sonar Zoom View nie mozna

zmienia¢; dlatego niedostepne sg informacje takie jak temperatura wody czy napiecie.
Split Sonar View 200/83 kHz (podzielone okno sonaru)

Depth

Historia Sonaru 83 kHz

Historia Sonaru 200 kHz

Upper Depth Range — goérny zakres gtebokosci

Lower Depth Range — dolny zakres gtebokosci

Big Digits View (Widok Powiekszony):

Big Digits View wyswietla dane cyfrowe w duzym, widocznym formacie. Zawsze pokazana jest gtebokos¢.
Odczyty temperatury, predkosci i informacje TripLog wyswietlane sg automatycznie, jezeli do systemu podtgczone
jest odpowiednie akcesorium. TripLog pokazuje przebytg odlegtos¢, srednig predkosé oraz czas, jaki uptynat od
ostatniego wyzerowania Triplog. Odczytow cyfrowych w Big Digits View nie mozna ustawiac.

Circular Flasher View (widok migacza okragtego)

Circular Flasher View wyswietla dane Real Time Sonar (RTS®) w tradycyjnym formacie. Zawsze pokazana jest
gtebokos¢ i temperatura. Odczytéw cyfrowych we Flasher View nie mozna ustawiac.
Big Digits View (Widok Powiekszony):

Depth

Temperatura:

Speed (predkosc):

Czasomierz — pokazuje czas, jaki upfyng od ostatniego wyzerowania ustawienia Triplog.
Odlegtos¢ — to dystans przebyty od ostatniego wyzerowania Triplog.

Napiecie — napiecie akumulatora

Srednia predkosé — pokazuje predkosé ostatniego wyzerowania Triplog.
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Screen Snapshot View (widok zatrzymany)

Przy wtgczonym Screen Snapshot (dostepny z zaktadki menu Akcesoriow), po naci$nigciu klawisza MARK,
otrzymujemy zapisany obraz na wyswietlaczu (przy zainstalowanej karcie MMC/SD). Zdjecie widoku ekranu
wymaga trzech operaciji:

1. Uruchomienie funkcji Screen Snapshot z Menu Akcesoridw.

2. Zrobienie zdjecia.

3. Podglad Screen Snapshot w widoku Screen Snapshot.

4. Usuniecie Screen Snapshot przy pomocy menu Screen Snapshot X-Press™.

Zobacz Zakladka Menu Akcesorioéw: korzystanie ze Screen Snapshot oraz Menu Screen Snapshot X-Press™. Przy
uruchomieniu Screen Snapshot wyswietli si¢ informacja o utworzeniu punktu nawigacyjnego w miejscu, w ktérym
kursor znajduje sie na ekranie, a widok zostanie zatrzymany na ekranie. Pojawi sie okno dialogowe statusu, na
ktorym pokazany bedzie postep zapisywania oraz nazwe i numer pliku przypisanego do tworzonego pliku BMP, a
takze procentowy postep operac;ji.

Widok Screen Snapshot pokazuje do trzech zminiaturyzowanych zdje¢ ekranu na raz. W tym widoku mozna
przegladac liste miniaturowych zdje¢ ekranu przy uzyciu czterokierunkowego kursora. Wybrana miniatura oznaczona
bedzie strzatkg. Wyswietl petny widok wybranej miniatury (przy uzyciu czterokierunkowego kursora). Obwédka wokot
petnego widoku zdjecia ekranu wskazuje, ze jest to tylko zdjecie, a nie widok “na zywo”. Wybrany obraz, lub wszystkie
obrazy mozna usuna¢ przy pomocy funkcji Delete Image (usun obraz) lub Delete All Images (usun wszystkie obrazy)
z menu Screen Snapshot X-Press™.

Side Beam View (widok bocznej wigzki)

Widok bocznej wigzki sonaru pokazuje informacje z prawej i lewej wigzki 90° 455 kHZ oraz z wigzki 200 kHZ
skierowanej w dot. W gornej czesci ekranu wyswietla sie historia sygnatéw zwrotnych sonaru z wigzki 200 kHz
skierowanej w dot. W dolnej czesci ekranu wyswietla sie historia sygnatéw zwrotnych sonaru z wigzki 455 kHz
skierowanej na prawo i na lewo. Nowe informacje pojawiajg sie u gory ekranu i przesuwajg w dot.

Informacja sonaru z wigzek bocznych pozwala okresli¢ kontur dna, struktury i ryby podobnie jak w przypadku wigzki
skierowanej na dot, z tg jednak rdznicg, ze oprocz dna widoczna jest rowniez prawa i lewa strona, co daje znacznie
szerszy obraz dna. Obszar objety wigzkami 90° opiera sie na gtebokosci ustawionej dla wigzki skierowanej w doét,
maksymalnie do 160 stop.

Side Beam View (widok bocznej wiazki)

Depth

Temperatura:

Historia Sonaru, strona lewa 455 kHz

Historia Sonaru, strona prawa 455 kHz

Historia Sonaru 200 kHz

Linia powierzchni wody dla 455 kHZ

Sonar History Window — historia widokéw sonaru



Widok Screen Capture

WideSide® Sonar (z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)

WideSide® View dostepny jest wytgcznie przy zakupie i podigczeniu przetwornika WideSide ® i ustawieniu
przetwornika na WideSide® (zobacz Zaktadka Menu Sonaru: wybor przetwornika). Widok WideSide® wyswietla
informacje z przetwornika WideSide® 455 kHZ. Dostepne sg trzy widoki: Lewy, prawy i obydwa. Widok domysiny
pokazuje obydwie wigzki. Informacje z obu wigzek wyswietlane sg jednoczesnie. Zawsze wyswietlana jest gtebokosé
wody pod todzig. W przypadku fowienia przy brzegu lub w korycie rzeki, moze tez by¢ wyswietlony kontur dna, Gdy
towimy na otwartej wodzie, kontur dna nie bedzie wyswietlany, z wyjgtkiem sygnatéw zwrotnych sonaru odbitych od

zanieczyszczen lub ryb.
WideSide® View

Widok lewej wigzki

Kontur brzegu

Linia powierzchni wody

Depth

Widok prawej wigzki

Otwarta woda (nie wyswietla sie kontur dna)
wigzka boczna

zakres gfebokosci

Bird's Eye View (widok z lotu ptaka) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Widok z lotu ptaka — dostepny wylgcznie przy zakupie i podigczeniu GPS. Pokazuje tréjwymiarowg perspektywe
Sciezki oraz kontur lgdu na wykresie z punktu widzenia znajdujgcego sie ponad todzig i z tytlu (punkt obserwacji). Gdy
t6dz odwraca sie, widok przesuwa sie razem za fodzig. Po nacisnigciu klawisza czterokierunkowego kursora, punkt
obserwacji zmieni swojg pozycje. Umozliwia to przesuwanie punktu obserwacji, aby mozna byto obserwowac bok i tyt
todzi. PO nacisnigciu lewego lub prawego kursora, punkt obserwacji przesuwa sig¢ odpowiednio w prawo lub lewo; po
nacisnieciu kursora GORA, strzatka przesuwa punkt obserwacji do przodu, a po nacisnieciu przycisku DOL, strzatka
przesunie punkt obserwacji do tytu.

Po nacisnigciu EXIT, punkt obserwacji przesuwa sig do pozycji pierwotnej (tzn. za i ponad fodzig).

Bird’s Eye View (widok z lotu ptaka)

Depth

Kontury lgdu

Ikona todzi

Temperatura powierzchni wody

Dtugo$c¢ i szeroko$¢ geograficzna

Pozycja todzi

Predkosc todzi

Namiary todzi w odniesieniu do pétnocy rzeczywistej

Chart View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Chart View — dostepny wylgcznie przy podtagczonym odbiorniku GPS. Pokazuje mapy z wbudowanej mapy $wiata lub
opcjonalnej mapy na karcie MMC dla obszaru wokot biezacej pozycji. Biezgca Sciezka (zwana rowniez historig pozycji
lub ,breadcrumb trail) pokazuje pozycje todzi, zapisane Sciezki, punkty nawigacyjne oraz biezgcg trase (podczas
nawigacji) naniesione sg na mape. W celu przesuniecia wykresu w inny obszar nalezy postugiwac sie
czterokierunkowym kursorem. Mozna réwniez uzywac¢ klawiszy ZOOM (+/-). Klawisz INFO stuzy do otrzymywania
informac;ji o obiektach znajdujacych sie niedaleko kursora.

Widok Chart z aktywnym kursorem

Depth

Kartografia

Dtugo$¢ i szeroko$¢ geograficzna

Pozycja kursora

Namiary todzi w odniesieniu do pétnocy rzeczywistej

Odlegto$¢ od kursora i namiary kursora

Skala mapy

Kursor aktywny

Widok Chart z nieaktywnym kursorem

Depth

Kartografia

Predko$c¢ todzi

Namiary todzi w odniesieniu do pétnocy rzeczywistej

Temperatura powierzchni wody

Skala mapy
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Combo View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Combo View — dostepne jest jedynie przy podtgczonym odbiorniku GPS; wy$wietla si¢ jako podzielony

ekran, przy czym widok mapy znajduje si¢ po lewej stronie, a widok sonaru po prawej stronie ekranu.
Szerokos$¢ okna sonaru mozna regulowac.

View Orientation (kierunek widoku) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Zarowno widok Chart, jak i Combo (dostepne po zakupie i podtgczeniu GPS) umozliwiajg wybor orientacji widoku. Po
wybraniu orientacji North-UP, na gérze ekranu wyswietla sie péinoc rzeczywista. Innymi stowy, obiekty zlokalizowane
na potnoc od todzi pokazane sg ponad nig. Przy wyborze orientacji Course-UP, na gorze ekranu pokazany jest
kierunek ruchu todzi. Innymi stowy, obiekty przed todzig pokazane sg ponad nig. W obu przypadkach, widok
aktualizuje sie automatycznie, tak ze t6dz jest zawsze w centrum ekranu. Gdy t6dz nie ptynie, przedstawiona jest na
ekranie jako kotko. Gdy t6dz znajduje sie w ruchu, przedstawiana jest na ekranie jako t6dka ustawiona dziobem w

kierunku ruchu (zawsze do gory, w przypadku orientacji Course-Up).
Combo View

Depth

Depth

Kartografia

Okno sonaru

Namiary fodzi w odniesieniu do pétnocy rzeczywistej

Temperatura powierzchni wody

Predkosc todzi

Skala mapy

Viewing Cartography (przegladanie map) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

W widoku Chart lub Combo (dostepnych po zakupie i instalacji GPS) udostepnionych jest szereg funkgji
kartograficznych, ktére mozna uruchomic przy uzyciu réznych klawiszy. Panning (panorama): Przy uzyciu
czterokierunkowego kursora mozna poruszac sig po wykresie w kierunku przyciskanego klawisza. W centrum ekranu
pojawia sie wéwczas okragly kursor, pofgczony z todzig szarg linig, nawet, gdy t6dz znajduje sie poza ekranem. W
tym samym czasie, okna temperatury i predkosci w lewym dolnym rogu ekranu zastgpione zostajg informacjami o
odlegtosci i namiarze todzi wzgledem pozycji kursora oraz jego wspotrzednymi geograficznymi.

Zooming: Przy uzyciu (+) i (-) mozna odpowiednio zwieksza¢ lub zmniejsza¢ skale mapy. Skala wyswietlona jest po
lewej stronie ekranu. Jezeli powiekszymy obraz za bardzo, tak, ze wykracza poza dane mapy, ekran przetgczy sie na
Overzoom, a ostatnie dostepne dane zostang powiekszone, aby odzwierciedli¢ wybrang skale. Jezeli z kolei obraz
zostanie za bardzo pomniejszony, na ekranie pojawi sie siatka szerokosci/dlugosci geograficzne;.

Chart Info: Przy uzyciu klawisza INFO mozna uzyska¢ szczegotowe informacje na temat wykresu. Jezeli kursor jest
aktywny, na ekranie wyswietlg sie informacje o obiektach znajdujgcych sie w jego sasiedztwie. Jezeli kursor nie jest
aktywny, pojawi sie menu Chart Info. Mozna na nim wybrac¢ najblizszy port, najblizsza stacja ptywowa lub prad, a
potem przy pomocy prawego kursora wywota¢ wymagane informacje.

UWAGA: Wbudowana mapa $wiata nie zawiera informacji na temat portéw, ptywoéw czy pradéw. Informacje te dostepne sg
wytgcznie przy zakupie karty MMC/SD.

Najblizszy port: Funkcja wyswietla pozycje i informacje o najblizszym porcie. Nacisnij EXIT, aby usung¢ okienko
informacyjne. Wowczas okragty kursor wskaze nam potozenie portu. Okna informacyjne na dole ekranu pokaza
odlegtos¢ i namiary na port wzgledem obecnej pozyciji fodzi. Najblizsza stacja ptywowa: Funkcja wyswietla pozycje i
informacje o najblizszej stacji ptywowej. Obejmuje to pozycje stacji oraz godziny przyptywoéw i odptywéw na dany
dzien. Wyswietla sie rowniez wykres ptywow, pokazujgcy dobowe przyptywy i odptywy na dany dzien. Mozna zmienié¢
date wyswietlanych danych na poprzedzajaca (przycisk LEFT) lub nastepng (przycisk RIGHT) kursora. Nacisnij EXIT,
aby usuna¢ okienko informacyjne. Wowczas okragty kursor wskaze nam potozenie stacji. Okna informacyjne na dole
ekranu pokazg odlegtos¢ i namiary na stacje wzgledem obecnej pozyc;ji todzi.

Widok Chart z aktywnym kursorem

Najblizsza stacja pomiaru prgdéw: Funkcja wyswietla pozycje i informacje o najblizszym pradzie. Obejmuje to
pozycje stacji oraz zmiany w prgdach morskich na dany dzien. Wyswietlajg sie réwniez dwa wykresy z godzing,
kierunkiem i predkoscig prgdu w ciggu doby na dang date. Mozna zmieni¢ date wyswietlanych danych na
poprzedzajgca (przycisk LEFT) lub nastepng (przycisk RIGHT) kursora. Nacisnij EXIT, aby usung¢ okienko
informacyjne. Wowczas okragty kursor wskaze nam potozenie stacji. Okna informacyjne na dole ekranu pokazg
odlegtos¢ i namiary na stacje wzgledem obecnej pozycji todzi.

Wprowadzenle do nawigac]l (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Po zakupieniu i podtgczeniu odbiornika GPS, 700 Series™ Fishing System mozna wykorzysta¢ do ustalenia punktéw
nawigacyjnych w interesujgcych nas obszarach i do nawigowania do tych punktéw trasa, ktérg mozna zapisa¢ w
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pamieci (najkrotsza odlegtos¢ pomiedzy punktami). Mozna rowniez wyswietla¢ i zapisywacé Sciezki, ktore reprezentujg
rzeczywisty $lad todzi.

UWAGA: Nawigacja wymaga zakupu odbiornika GPS. Zamdwienia mozna sktadac na naszej stronie internetowej
www.humminbird.com lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel. 1-800-633-1468.

Punkty nawigacyjne, sciezki i trasy (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Punkty nawigacyjne to zapisywane pozycje, umozliwiajgce zaznaczanie interesujgcych nas obszaréw lub punktow.
700 Series™ Fishing System moze zapisa¢ do 750 punktéw nawigacyjnych, pod warunkiem zakupu i podtgczenia
odbiornika GPS.

Waypoints, Routes and Tracks (Punkty, trasy i Sciezki)

Route (trasa)

Track (Sciezka)

Waypoint (punkt nawigacyjny).

Depth

Temperatura powierzchni wody

DTG: odlegto$¢ od punktu nawigacyjnego

Predkosc todzi

Cross Track Error (XTE): Odlegto$¢ todzi od trasy

Namiary todzi w odniesieniu do pétnocy rzeczywistej

BRG: namiar na punkt nawigacyjny

Trasy tgcza dwa lub wiecej punktdéw nawigacyjnych, tworzac $ciezke nawigacyjng, i uzywane sg do planowania
podrézy.

Poszczegdlne punkty mozna fgczy¢ przy pomocy klawisza GOTO. Trasa reprezentuje zamierzony kierunek nawigacji
i wskazuje najkrétszg droge od jednego punktu do drugiego. Trzymanie sie trasy, to najbardziej skuteczny sposob
dotarcia do miejsca przeznaczenia, zawsze jednak nalezy zwraca¢ uwage na przeszkody, ktorych nie ma na
wykresie. 700 Series™ Fishing System moze zapisa¢ do 50 tras, po 50 punktéw nawigacyjnych kazda.

Sciezki zawierajg szczegdtowa historie pozyciji i wyswietla sie je jako breadcrumb trail punktéw $ciezki. Biezaca
Sciezka pokazuje historie przebytej drogi od momentu wigczenia urzadzenia (maksymalnie do 2000 punktow). Mozna
zapisac lub wyczysci¢ biezgcg sciezke w dowolnym momencie. 700 Series™ Fishing System moze zapisaé¢ do 10
Sciezek, po 2000 punktéw kazda. Biezaca Sciezka pokazuje przebytg do tej pory droge.

Zapisz, edytuj lub usun punkt nawigacyjny(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Zapisz biezacg pozycje punktu nawigacyjnego: W dowolnym widoku nacisnij klawisz MARK, zapisujgc w ten
sposéb pozycje todzi jako punkt nawigacyjny.

Zapisz biezacg pozycje kursora jako punkt nawigacyjny: W widoku Chart lub Combo naprowadz kursor na punkt,
ktory chcesz zapisac. Nastepnie nacisnij klawisz MARK, aby zapisa¢ zaznaczong pozycje jako punkt nawigacyjny.
Zapisz pozycje z historii sonaru: W dowolnym widoku sonaru, naprowadz kursor na wybrang pozycje z historii
sonaru (zwang roéwniez funkcjg Sonar Saver). Nacisnij klawisz MARK, tworzgc punkt nawigacyjnych w miejscu, gdzie
pobrany zostat odczyt sonaru. Informacja o nowym punkcie zawiera¢ bedzie réwniez gtebokos¢ w tym miejscu.
UWAGA: Punkt nawigacyjny tworzony jedng z powyzszych metod otrzymuje od systemu automatycznie nadany numer.
Mozna pdzniej zmienic te informacje i nadac¢ punktowi inng nazwe lub wybrac ikone (zobacz Waypoint submenu w
Navigation Main Menu Tab).

Wywotaj Waypoints Submenu: Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz
MENU, a nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora w celu wybrania zaktadki Navigation Tab. Wybierz punkty
nawigacyjne i nacisnij prawy kursor w celu wywotania menu punktéw nawigacyjnych.

Zaprogramuj okreslong pozycje punktu nawigacyjnego: W celu utworzenia punktu nawigacyjnego, w ktérym nie
znajdujesz sie w danym momencie, z menu punktéw nawigacyjnych wybierz polecenie Create i nacis$nij prawy
przycisk kursora. Przy pomocy klawiszy kursora zaprogramuj nazwe, szerokos¢, dtugosc¢ i ikone punktu, a nastepnie
wybierz opcje Save (zapisz).

Edytowanie punktu nawigacyjnego: W menu punktéw nawigacyjnych wybierz Edit i nacisnij prawy przycisk kursora,
aby wywota¢ liste zapisanych punktéw. Wybierz punkt, ktéry chcesz edytowac i nacisnij prawy przycisk kursora. Przy
pomocy czterokierunkowego kursora mozna przesuwac sie po poszczegolnych polach; klawisze UP i DOWN stuzg do
zmiany wartosci w danym polu. W polach odpowiadajgcych nazwie, szerokosci i dtugosci punktu litery i cyfry zmienia
sie klawiszem UP i DOWN. Dostepne s3 litery duze i mate oraz cyfry od 0-9, a takze niektdre znaki interpunkcyjne. W
polu ikony punktu nawigacyjnego, przy pomocy klawiszy UP i DOWN mozna zmieni¢ ikone reprezentujgcg dany
punkt, w widoku Combo i Chart. Z p6l wychodzi sie przy pomocy klawiszy LEFT i RIGHT lub EXIT. Wybierz punkt, i
nacisnij prawy przycisk kursora, aby zapisa¢ wprowadzone zmiany.

Aby tatwiej wybra¢ punkt, wybierz Sort By (sortuj wedtug) i nacisnij RIGHT lub LEFT przycisk kursora, aby wybrac
sposob sortowania:

Name — wyswietla punkty alfabetycznie

Time — wy$wietla ostatnio utworzone punkty jako pierwsze

Distance — wy$wietla najblizsze punkty jako pierwsze
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Usuwanie punktu nawigacyjnego: W menu punktéw nawigacyjnych wybierz Delete i nacisnij prawy przycisk
kursora, aby wywotac¢ liste zapisanych punktéow. Wybierz punkt, ktéry chcesz usunac i nacisnij prawy przycisk kursora.
Zanim punkt zostanie usuniety, pojawi sie pytanie o potwierdzenie komendy.

NaWIng do punktu lub POZYCJI (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Nawigowanie do pozycji kursora: Z widoku Chart lub Combo, przy pomocy kursora wybierz pozycje lub punkt
nawigacyjny, do ktérego chcesz nawigowac¢. Nacisnij GOTO. Proces nawigacji rozpocznie sie natychmiast.

Nawiguj do punktu nawigacyjnego: Nacisnij klawisz GOTO, nastepnie wybierz punkt, do ktérego chcesz plynaé i
nacisnij prawy przycisk kursora.

UWAGA: Powyzsze czynno$ci mozna powtorzyc wielokrotnie, tworzgc w ten sposob trase ztozong z wybranych punktéw
nawigacyjnych.

Ominiecie punktu nawigacyjnego: Z menu Navigation X-Presswwybierz Skip Next Waypoint (pomin nastepny
punkt) i nacisnij prawy przycisk kursora. Jezeli nie ma takiego punktu, proces nawigacji zostanie anulowany.
Anulowanie nawigacji: Z menu Navigation X-PressTM wybierz Cancel Navigation i nacisnij prawy przycisk kursora.
Anulowanie nawigacji powoduje usuniecie trasy i wszelkich punktéw nawigacyjnych utworzonych przy pomocy
klawisza GOTO, ale nie usuwa tras zapisanych w pamieci. Po anulowaniu nawigacji, wyswietli sie okno dialogowe,
pytajace o zapisanie biezgcej trasy.
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Dodaj Waypoint Target lub siatke trolingu

(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Dodaj lub usun Cel punktu: W menu punktéw nawigacyjnych wybierz Target i nacisnij prawy przycisk kursora, aby
wywotac liste zapisanych punktéw. Wybierz docelowy punkt. Wybrany punkt nawigacyjny oznaczony zostanie
koncentrycznymi kotkami we wszystkich widokach nawigacyjnych; cel wskazywac¢ bedzie r6zne zakresy odlegtosci od
punktu docelowego. Aby usung¢ cel, wybierz Remove Target z menu Navigation X-Press™.

Dodaj lub usun siatke trolingu: W menu punktéw nawigacyjnych wybierz Grid i nacisnij prawy przycisk kursora, aby
wywotac liste zapisanych punktow. Wybierz punkt, ktéry chcesz dodaé do siatki. Siatka pojawi sie we wszystkich
widokach nawigacyjnych; moze stuzy¢ jako przewodnik dla trolingu wokét danego punktu. Siatke mozna obréci¢ w
dowolnym kierunku przy pomocy opcji Grid Rotation w gtdwnym menu nawigacyjnym. Aby usung¢ siatke, wybierz
Remove Grid z Navigation X-Press™ menu.

UWAGA: W danym momencie, tylko jeden punkt moze by¢ oznaczony jako docelowy lub uzyty w siatce. Jezeli naniesiemy
cel lub siatke na nowy punkt, pierwszy punkt zostanie automatycznie pominiety.

UWAGA: Odlegto$ci pomiedzy pier$cieniami celu oraz migedzy liniami siatki trolingu odpowiadajg dtugo$ci skali umieszczonej
po lewej stronie ekranu. Odlegtos$¢ takg mozna zmniejszy¢ lub zwiekszyc przy pomocy funkcji zoom.

Zapisz, edytuj lub usun Trase(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Zapisz biezaca trase: Trase biezgcg mozna zapisa¢ podczas nawigowania. Z menu Navigation X-PressTM wybierz
Save Current Route i nacisnij prawy przycisk kursora. Proces nawigacji bedzie kontynuowany.

Wywotaj menu tras: Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a
nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora w celu wybrania zaktadki Navigation Tab. Wybierz trasy i naci$nij prawy
kursor w celu wywotania menu tras.

Widok Chart z siatka

punkt nawigacyjny

Trolling Grid (siatka trolingu)

Widok Chart z Celem

Waypoint Target (cel punktu nawigacyjnego)

Tworzenie trasy: Z menu tras wybierz Create i nacisnij prawy przycisk kursora. Pojawi sie ekran Route Edit (edycja
trasy) z pustg trasa. Mozna nadac jej nazwe, doda¢ punkty nawigacyjne z listy oraz wskaza¢ wybrane punkty przy
pomocy kursora.

Edycja zapisanej trasy: Z menu tras wybierz Edit i nacisnij prawy przycisk kursora. Pojawi sie ekran Route Edit
(edycja trasy). Wybierz trase, ktérg chcesz edytowac i nacisnij prawy przycisk kursora. Mozna zmieni¢ nazwe trasy,
albo usung¢ lub zmieni¢ punkty nawigacyjne w trasie.

Usuniecie zapisanej trasy: Z menu tras wybierz Delete i nacisnij prawy przycisk kursora. Wybierz trase, ktérg
chcesz usung¢ i nacisnij prawy przycisk kursora. Zanim trasa zostanie usunieta, pojawi sie pytanie o potwierdzenie
selekcji przy pomocy prawego przycisku kursora.

Ptyniecie zapisang trasg: Z menu tras wybierz Travel i nacisnij prawy przycisk kursora. Pojawi si¢ lista zapisanych
tras. Wybierz trase i nacisnij prawy przycisk kursora, aby ustawi¢ te trase jako biezgcg trase do nawigaciji. Trasg
mozna ptyng¢ w dowolnym kierunku.
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Informacja o trasie: Z menu tras wybierz Info i nacisnij prawy przycisk kursora. Pojawi sie lista zapisanych tras.
Wybierz trase i nacisnij prawy przycisk kursora. Pojawi sie lista punktéw nawigacyjnych danej trasy, odlegtosci i
namiary na kazdy punkt oraz odlegtosci i namiar na pierwszy punkt trasy wzgledem biezgcej pozyciji.

Zapisz lub wyczys’é obecnq écieike(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Zapisz obecng sciezke: Z menu Navigation X-PressTM wybierz Save Current Track i nacis$nij prawy przycisk
kursora. Sciezka pozostanie na ekranie, ale zmieni kolor z czarnego na szary. W celu usuniecia $ciezki, nacisnij Edit,
Delete lub Hide Saved Tracks.

UWAGA: Po zapisaniu $ciezki, system automatycznie nada jej nazwe. Nazwa sktada sie z daty/godziny; mozna jg nastepnie
Zmieni¢ (zobacz Edit a Saved Track).

Wyczys$¢ obecng sciezke Z menu Navigation X-PressTM wybierz Clear Current Track i naci$nij prawy przycisk
kursora. Sciezka zostanie usunieta.

Edytuj, usun lub ukryj zapisane $ciezkKi(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Wywotaj Tracks Submenu: Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU,
a nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora w celu wybrania zaktadki Navigation Tab. Wybierz Sciezki i nacisnij prawy
kursor w celu wywotania menu $ciezek.

Edycja zapisanej sciezki: W menu sciezek wybierz Edit i nacisnij prawy przycisk kursora, aby wywotac liste
zapisanych Sciezek. Wybierz Sciezke, ktérg chcesz edytowac i nacisnij prawy przycisk kursora. Gdy pojawi sie okno
dialogowe, przy pomocy kursora wybierz pola, w ktérych chcesz wprowadzi¢ zmiany. W polu Track Name (nazwa
Sciezki), litery i cyfry zmieni¢ mozna przy pomocy przyciskow UP i DOWN. Dostgpne s3 litery duze i mate oraz cyfry
od 0-9, a takze niektore znaki interpunkcyjne. Z pol wychodzi sie przy pomocy klawiszy LEFT i RIGHT lub EXIT.
Wybierz punkt, i naciénij prawy przycisk kursora, aby zapisa¢ wprowadzone zmiany.

Usuniecie zapisanej $ciezki: W menu $ciezek wybierz Delete i nacisnij prawy przycisk kursora, aby wywota¢ liste
zapisanych sciezek. Wybierz $ciezke, ktdrg chcesz usunac i nacisnij prawy przycisk kursora. Zanim Sciezka zostanie
usunieta, pojawi sie pytanie o potwierdzenie komendy.

Ukryj lub pokaz zapisang sciezke: W menu $ciezek wybierz Visibility i nacisnij prawy przycisk kursora, aby wywotaé
liste zapisanych $ciezek. Wybierz Sciezke, ktorg chcesz wyswietli¢ lub ukryé i przy pomocy kursora wybierz Hidden
lub Visible. Nacisnij EXIT, aby wré6cié do menu Sciezek.

Gléwne funkcje
Interfejs uzytkownika 700 Series™ Fishing System sktada sie z szeregu fatwych w uzyciu klawiszy, ktére obstugujg
rézne widoki i menu i zapewniajg sprawng kontrole nad procesem towienia ryb.

Wiacznik zasilania/swiatta

Wytacznik Swiatta/zasilania wigcza i wytacza 700 Series™ Fishing System i ustawia podswietlenie i kontrast
wyswietlacza. W celu wigczenia urzadzenia, nalezy przycisng¢ wytgcznik swiatta/zasilania. WysSwietla sie wowczas
ekran tytutowy, do momentu uruchomienia Fishing System. Fishing System uruchomi sie przy wtgczonym
podswietleniu i automatycznie je wytaczy w celu oszczednosci energii. Aby ponownie wtgczy¢ pods$wietlenie lub
skorygowa¢ kontrast wyswietlacza, naciénij WEACZNIK ZASILANIA/SWIATEA i wejdz do menu SWIATLO i
KONTRAST. Przy pomocy czterokierunkowego kursora, nalezy wybra¢ $wiatto i kontrast i przy pomocy kursora LEFT
lub RIGHT zmieni¢ ustawienia. Nacisng¢ EXIT, aby wyj$¢ z menu.

W celu wylgczenia urzadzenia, nalezy nacisna¢ i przytrzymac wytgcznik zasilania/$wiatta przez 3 sekundy Pojawi sie
wowczas komunikat informujacy za ile sekund urzadzenie wylgczy sie. Fishing System nalezy zawsze wytgczac przy
uzyciu wytgcznika zasilania/$wiatta. Zapewni to prawidtowe zamknigcie systemu i zachowanie ustawien menu.

30
Klawisz Widoku

Klawisz Widoku uzywa sie do przechodzenia do kolejnych dostepnych widokéw. W celu przejscia do nastepnego
widoku, nalezy nacisng¢ klawisz VIEW. Klawisz VIEW przyciskany kilkakrotnie umozliwia przejscie przez wszystkie
dostepne widoki. Widoki mozna ukry¢, aby dostosowaé system do indywidualnych wymogoéw (zobacz Setup Menu
Tab).

Klawisz INFO

Info — nacisnij klawisz INFO w widoku Bird’s Eye, Chart lub Combo View w celu wyswietlenia informacji na temat
obiektéw znajdujacych sie najblizej aktywnego kursora.

UWAGA: Klawisz INFO dziata wytgcznie przy zakupionych i podfgczonym GPS, a widoki Bird’s Eye, Chart i Combo
dostepne sa tylko przy podtgczonym odbiorniku GPS.

Jezeli kursor nie jest aktywny, wyswietli sie nastepujgce menu. Przy pomocy czterokierunkowego kursora wybierz
najblizszy port, najblizsza stacja ptywowa lub prad, a potem przy pomocy prawego kursora wywota¢ wymagane
informacje.
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UWAGA: Wbudowana mapa S$wiata nie zawiera informacji z wykresu, np. informacji na temat portéw, ptywow czy pradow.
Informacje te dostepne sg jedynie na zakupionej karcie MMC/SD, przy jednoczesnym podtgczeniu odbiornika GPS.

Klawisz MENU

Klawisz MENU umozliwia wejscie do menu systemu.

Start-Up Options Menu (opcje rozruchu) - w celu wywotania menu Start-Up Options, nalezy nacisna¢ klawisz
MENU w momencie uruchamiania systemu.

X-PresswMenu — aby wejsé do tego menu, nalezy nacisngé klawisz MENU jeden raz. Menu X-PressTM
umozliwia dostep do czesto uzywanych ustawien bez przechodzenia przez caty system. Gdy wyswietlone jest Menu
X-PressTM, mozna sie w nim poruszaé przy pomocy kursora GORA lub DOL.. Po zmianie parametru (przy uzyciu
prawego lub lewego kursora) The X-PressTM Menu opusci sie na chwile, a ekran zaktualizuje sie, jezeli
wprowadzono zmiany w ustawieniu menu, dzieki czemu mozna natychmiast sprawdzi¢ wyniki nowych ustawien.
Menu X-PressTM mozna ponownie wywotaé przy uzyciu kursora GORA lub DOL..

Menu Gléwne — aby wywotaé gldwne menu systemu, nalezy nacisna¢ dwa razy klawisz MENU. System Menu
Gléwnego zaopatrzony jest w zaktadki, ktére utatwiajg znalezienie okreslonego menu. Zaktadki Alarm, Sonar, Chart,
Setup, Views i Akcesoria stanowig cze$¢ Gtéwnego Sytemu Menu. Przy uzyciu kursora czterokierunkowego nalezy
wybra¢ zaktadke a nastepnie przy uzyciu kursora GORA lub DOt wybraé element menu, a przy uzyciu przycisku
PRAWY lub LEWY mozna zmieni¢ ustawienia menu.

UWAGA: Zaktadki Navigation i Chart dostepne sg jedynie przy zakupionym i podtgczonym odbiorniku GPS.

Klawisz Czterokierunkowej kontroli kursora

Klawisz czterokierunkowej kontroli kursora posiada wiele funkcji, w zaleznosci od sytuacii.

Przy pomocy klawiszy DOWN i UP wybiera sie opcje menu z listy, a nastepnie klawiszami LEFT lub RIGHT zmienia
ustawienia menu.

UWAGA: Opcje menu wprowadzane sg i zapisywane natychmiast — nie wymaga sie zadnych dalszych dziatan.

We wszystkich widokach sonaru, z wyjgtkiem widoku Big Digits, mozna aktywowa¢ Freeze Frame przy pomocy
czterokierunkowego kursora i zmienia¢ pozycje kursora na wyswietlaczu.

Klawisz MARK

W celu zaznaczenia punktu nawigacyjnego, nacisnij klawisz MARK w dowolnym widoku, w obecnej pozycji todzi, lub,
gdy aktywny jest Kursor, w obecnej pozycji kursora.

Klawisz MARK dziata wytacznie przy zakupionym i podtgczonym odbiorniku GPS, lub przy witgczonym Screen
Snapshot dostepnym z zaktadki menu Akcesoridw. Przy wigczonej funkcji Screen Snapshot, po nacisnieciu klawisza
MARK utworzy sie punkt nawigacyjny, a widok ekranu zapisze sie na karcie MMC/SD.

UWAGA: Funkcja Screen Snapshot bedzie dziata¢ wytgcznie przy zakupionej karcie MMC/SD.

Funkcja Screen Snapshot nie ma wptywu na funkcje nawigacji. Dodatkowo, przy wigczonej funkcji Screen Snapshot,
bez podtgczonego GPS, po przycisnieciu klawisza MARK wyswietli sie informacja o btedzie, i ze dla utworzenia
punktu nawigacyjnego wymagana jest pozycja GPS.

Klawisz GOTO (idz do)

Przy aktywnym kursorze, po naci$nieciu klawisza GOTO w dowolnym widoku utworzony zostanie punkt nawigacyjny i
rozpocznie sie proces nawigowania do tego punktu. Jezeli kursor nie jest aktywny, po nacisnieciu klawisza GOTO
wyswietli sie lista punktow nawigacyjnych, z ktdrej mozna wybra¢ dany punkt nawigacyjny.,

UWAGA: Funkcja GOTO dostepna jest jedynie przy zakupionym i podfgczonym odbiorniku GPS.

Klawisz ZOOM (+/-

Aby zmieni¢ skale wyswietlanego obrazu, nalezy uzywac klawiszy Zoom (-) lub (+), w widoku Navigation lub Sonar
Zoom.

Klawisz EXIT (WYJSCIE)

Klawisz EXIT posiada wiele funkcji, w zaleznosci od sytuac;ji.

Jezeli wigczy sie alarm, mozna sygnat wytgczy¢ klawiszem EXIT.

Przy wybraniu zaktadki menu, przy pomocy klawisza EXIT wychodzi sie z opcji menu i wraca do widoku.
Jezeli menu jest aktywne, klawisz EXIT przywraca poprzedni poziom w menu.

Klawisz EXIT pozwala na przejscie przez wszystkie dostepne widoki w odwrotnej kolejnosci.

Przy aktywnej funkcji Freeze Frame, po nacisnieciu EXIT obraz zacznie ponownie sie przesuwac.

Jezeli kursor jest aktywny, po nacisnieciu EXIT zniknie on z ekranu.

Magistrala akcesoriow

Uzywa sie jej do rozszerzenia funkcji 700 Series™ Fishing System. Akcesoria podtgcza sie bezposrednio do 700
Series™ Fishing System, co umozliwia instalacje takich funkcji zaawansowanych, jak WeatherSense®, GPS
Functionality oraz SmartCast® Wireless Sonar Link. Po podigczeniu danego akcesorium, automatycznie zostang
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dodane zaktadki i opcje menu. Mozna jednoczesnie podigczac kilka akcesoridow. Zobacz Accessories Menu Tab i 700
Series™ Fishing System Accessories w niniejszym podreczniku, a takze w podreczniku obstugi akcesoriow.
UWAGA: WeatherSense®, GPS Functionality oraz SmartCast® Wireless Sonar Link sprzedawane sg oddzielnie. Prosimy o
kontakt z Customer Resource Center, nr telefonu 1-800-633-1468 lub odwiedzi¢ naszg strone internetowg
www.humminbird.com.

Wiaczanie Urzadzenia

700 Series™ Fishing System wigcza sie przyciskiem POWER/LIGHT. Wyswietla sie wéwczas ekran tytutowy, do
momentu uruchomienia Fishing System. Fishing System rozpoczyna wéwczas dziatanie normalne lub symulowane, w
zaleznosci od tego, czy obecny jest przetwarzacz.

System Menu

System menu podzielony jest na tatwe w obstudze moduty menu. System menu sktada sie z nastepujagcych
sktadnikéw gtéwnych:

Start-Up Options Menu (opcje rozruchu) - w celu wywotania menu Start-Up Options, nalezy nacisna¢ klawisz
MENU w momencie uruchamiania systemu.

Menu X-PressTM - X-PresswMenu umozliwia dostep do czesto uzywanych ustawien bez przechodzenia przez
cale menu systemu. W celu wywotania X-PressTM Menu nalezy nacisng¢ klawisz MENU jeden raz. Po wybraniu
pozycji menu z X-PressTM Menu, menu zwinie sie, pozostawiajgc na ekranie jedng opcje. Menu X-PressTM mozna
ponownie wywotac¢ przy uzyciu kursora UP lub DOWN.

UWAGA: Opcje X-PressTM Menu réznig sie w zalezno$ci od tego, ktory widok jest w aktywny w momencie przyci$nigcia
klawisza MENU, a takze od tego, czy znajdujemy sie w Trybie normalnym czy zaawansowanym. W zalezno$ci od widoku,
wySswietli sie menu Sonar, Navigation, lub Screen Snapshot X-Pressm.

Gtéwne zakltadki menu - rzadziej ustawiane menu pogrupowane zostaty w Systemie Gléwnym. System Menu
Gléwnego zaopatrzony jest w zaktadki, ktére utatwiajg znalezienie okreslonego menu.

Alarms, Sonar, Navigation, Chart, Setup, Views i Accessories

UWAGA: Zaktadki Navigation i Chart dostepne sg wytgcznie przy zakupionym i podtgczonym odbiorniku GPS.

System Menu Giéwnego

Tryb uzytkownika normalny

X-Press™ Menu:

737 Ekran tytutowy

737

Dla wywotania Gtéwnego Menu nalezy przycisng¢ klawisz MENU dwa razy, a nastepnie przy pomocy
czterokierunkowego kursora LEFT lub RIGHT wybra¢ zaktadke i przy pomocy przyciskéw UP lub DOWN, wybraé
okreslong pozycje menu z zaktadki, nastepnie przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT zmieni¢ ustawienia menu. Aby
przej$¢ szybko do samej gory zaktadki, mozna uzy¢ EXIT. Strzatka skierowana w dét znajdujgca sie na dole menu
oznacza, ze mozna odwing¢ dodatkowe opcje menu przy pomocy klawisza DOWN. Strzatki w lewo lub prawo
umieszczone na opcjach menu oznaczaja, ze przy pomocy klawisza RIGHT lub LEFT mozna wprowadzi¢ zmiany lub
zobaczy¢ wiecej informaciji.

UWAGA: Opcje Menu Gtéwnego réznig sie w zalezno$ci od tego, czy znajdujemy sie w normalnym czy zaawansowanym
trybie uzytkownika i czy podtgczony jest odbiornik GPS.

User Mode (tryb uzytkownika) — normalny lub zaawansowany — Tryb zaawansowany przeznaczony jest dla
uzytkownikow, ktérzy chca zachowac najwyzszy poziom kontroli Fishing System, a system normalny — dla
uzytkownikow, ktérzy potrzebujg systemu uproszczonego i mniejszej liczby opcji menu. Dodatkowe opcje
menu zaawansowanego dostepne sg w okreslonych menu w trybie zaawansowanym. Wszelkie zmiany wprowadzone
w trybie zaawansowanym zostang zachowane, nawet, jezeli przetgczymy sie do trybu normalnego. Zobacz Setup
Menu Tab (zaktadke ustawien menu): User Mode (tryb uzytkownika) w ktérym znajduja sie instrukcje, jak
przefgczy¢ sie na tryb zaawansowany.

Total Screen Update (aktualizacja ekranu) - przy zmianie ustawien menu, ktére majg wptyw na Widok Sonaru,
widok uaktualni si¢ natychmiast (tzn. nie trzeba wychodzi¢ z menu, aby widok na ekranie sie zmienit). Na
przyktad, przetaczajgc sie pomiedzy widokiem ,Inverse” (odwrotny) i "Structure ID®" dostepnych z menu X-PressTM
mozna szybko przej$¢ z jednej do drugiej metody wyswietlania.

Zaktadka sonaru, tryb normalny

Zaktadka sonaru, tryb zaawansowany
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Start-Up Options Menu (menu opcji uruchamiania)

Menu Start-up Options dostepne jest po nacisnieciu klawisza MENU w ekranie tytutowym.

Przy uzyciu klawiszy UP lub DOWN wybieramy pozycje kursora, a nastgpnie klawiszem RIGHT wybieramy jedng z
nastepujgcych opcji. Jezeli bedziemy czekac zbyt dlugo, system automatycznie otworzy to menu, ktére w danym
momencie jest zaznaczone.

Tryb normalny

Symulator

Status systemu

Podtagczenie do komputera (przy pomocy Kabla PC)

Wiecej informacji na temat poszczegdlnych opcji znajduje sie w ponizszych paragrafach.

Tryb normalny

W trybie normalnym pracuje si¢ przy podtaczonym przetworniku, gdy t6dz znajduje sie w wodzie. Dodatkowo, 700
Series™ Fishing System posiada zaawansowane metody wykrywania przetwornika. Jezeli podtagczony zostat
sprawnie dziatajgcy przetwornik, w momencie wigczania urzadzenie automatycznie wybierze tryb normalny, i system
mozna bedzie uzywac¢ w wodzie. Po wytaczeniu Fishing System, nastepuje wyjscie z trybu normalnego.

Symulator

Przy pomocy Symulatora mozna nauczy¢ sie dziatania 700 Series™ Fishing System przed spuszczeniem fodzi na
wode. Symulator to bardzo przydatne narzedzie symulujgce dziatania na wodzie, w sposéb wybidrczy aktualizujgce
wyswietlane dane. Zaleca sie zapoznanie z niniejszym podrecznikiem przy pomocy pracy Symulatora, poniewaz w
tym trybie wszystkie funkcje menu wyswietlajag sie na ekranie tak, jak przy pracy w trybie normalnym.

Symulator, z opcjonalnym akcesorium WeatherSensem

Start-Up Options Menu (menu opcji uruchamiania)

UWAGA: Aby w petni wykorzysta¢ mozliwosci Symulatora, nalezy wybrac te opcje recznie z Start-Up Options, nie
pozwalajgc systemowi na automatyczne wigczenie Symulatora (co dzieje sie, gdy nie jest podtgczony przetwornik i gdy
podczas uruchamiania urzgdzenia nie wybrana zostanie zadna opcja). Reczne wybranie Symulatora w menu Start-Up
Options umozliwia wstepng konfiguracje 700 Series™ Fishing System, przed uruchomieniem systemu na wodzie. Wszelkie
zmiany wprowadzone do menu zostang zachowane.

Na ekranie pojawia¢ sie bedzie od czasu do czasu informacja, ze urzgdzenie pracuje w trybie Symulatora. Po
wylgczeniu Fishing System, nastepuje wyjscie z trybu Symulatora.

Status systemu

Status Systemu umozliwia podglad podtaczen i przeprowadzenie samotestu urzadzenia. Jezeli w Statusie Systemu
nacisniemy przycisk VIEW, wySwietlg sie nastepujgce ekrany:

Self test (samotest)

Accessory Test (Test akcesoriow)

GPS Diagnostic View (widok diagnostyczny GPS) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Po wytaczeniu Fishing System, nastepuje wyjscie z trybu Status Systemu.

Samotest

Self Test (samotest) wyswietla wyniki wewnetrznego testu diagnostycznego, takie jak numer seryjny
urzadzenia, numer seryjny PCB (ptytka obwodu drukowanego), wersja oprogramowania, {gczny czas dzialania
w godzinach oraz napiecie wejsciowe.

Ekran wyswietlajagcy Samotest w trybie Status Systemu.

Test akcesoriow.

Accessory Test (test akcesoriow) wyswietla liste wszystkich akcesoriow podiagczonych do systemu.
UWAGA: Akcesorium predkosci wykryte bedzie tylko wéwczas, gdy koto topatkowe byto w ruchu od momentu wtgczenia 700
Series™ Fishing System.

GPS Diagnostic View (widok diagnhostyczny GPS) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Widok diagnostyczny GPS wyswietla wykres nieba oraz dane liczbowe z odbiornika GPS. Wykres nieba pokazuje
lokalizacje wszystkich satelitéw, ktére sg widoczne dla GPS, numery tych satelitow oraz skale sity sygnatu.
Ciemnoszary stupek wskazuje, ze GPS korzysta z danego satelity do okreslenia obecnej pozycji. Jasnoszary stupek
wskazuje, ze GPS monitoruje danego satelite, ale z niego nie korzysta.

UWAGA: Okno diagnostyczne GPS dostepne jest jedynie przy podigczonym GPS.

W tym widoku wyswietla sie rowniez biezgca pozycja, czas i data lokalna oraz inne dane liczbowe. Biezgca pozycja
GPS Fix wyswietla sie jako No Fix, 2D fix, 3D FiX lub Enhanced (ulepszona). W Enhanced fix mozna uwzglednié¢
informacje z WAAS, EGNOS czy MSAS. Dla nawigacji wymaga sie 3D lub Enhanced Fix. HDOP (Horizontal Dilution
of Precision) to parametr systemu GPS, ktory zalezny jest od konfiguracji satelity. HDOP stuzy do obliczania
Estimated Position Error (szacunkowy btad pozycji).
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Widok diagnostyczny GPS

Satelita monitorowany

Satelita wykorzystywany

Biezgca dtugosc i szeroko$¢ geograficzna

Wykres nieba

Ekran wyswietlajacy Test akcesoriow w trybie Status Systemu.

Potaczenie do PC (wytacznie z Kablem do PC)

PC Connect stuzy do aktualizacji oprogramowania 700 Series™. Wymaga kabla do PC. Instrukcje dotyczgce tej
funkciji zatgczone zostaty do akcesorium PC Connect Cable.

UWAGA: PC Connect Cable sprzedawany jest oddzielnie. Prosimy o kontakt z Customer Resource Center, nr telefonu 1-
800-633-1468 lub odwiedzi¢ naszg strone internetowg www.humminbird.com

Z trybu PC Connect wychodzi sie wytgczajgc Fishing System.

Sonar X-Press™ Menu

Sonar X-PressTM Menu umozliwia dostep do najczesciej uzywanych ustawien. Sonar X-PressTM Menu uruchamia
sie naciskajgc jeden raz przycisk MENU w dowolnym widoku sonaru.

UWAGA: Opcje menu réznic sie bedg w zaleznosci od ustawien systemu, np. gdy urzadzenie ustawione jest w trybie
zaawansowanym.

Sonar X-Press™ Menu

Wiazka boczna

(przetwornik WideSide® : wylgcznie w widoku WideSide® )

Przy pomocy funkcji Side wybiera sie, ktérg wigzka wyswietlana bedzie w Widoku WestSide®. W tym celu nalezy
podtaczy¢ przetwornik WideSide®. Menu Side dostepne jest, przy wybraniu WestSide® z menu Transducer Select
(wybor przetwornika) (zob. Sonar Menu Tab: Transducer Select). Dostepne jest jedynie z menu Sonar X-Pressm, w
widoku WideSide®.

UWAGA: WideSide® View wymaga zakupu przetwornika WideSide®. Zaméwienia mozna sktada¢ na naszej stronie
internetowej  lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel.1-800-633-1468.

Zmiana ustawien w trybie Side:

1. Upewnij sie, ze jeste$ w trybie Przetwornika WideSide® i ze przetwornik jest podtagczony, a nastepnie zaznacz
,Side” na menu Sonar X-Pressm

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Side. (L [lewa], Both (obie),
R [prawal], ustawienie domysine = Both).

4142

Sensitivity (czutos¢):

Przy pomocy czutosci kontrolujemy szczegotowosé wyswietlanych danych

oraz korygujemy czuto$¢ wszystkich czestotliwosci sonaru. Zwigkszona czuto$¢ umozliwia otrzymywanie wiekszej
liczby sygnatéw zwrotnych sonaru odbitych od drobnicy i zanieczyszczen zawieszonych w wodzie; czasami jednak
obraz moze by¢ zbyt zakiécony. Gdy urzadzenie dziata w czystej wodzie lub na duzej gtebokosci, zwiekszona czutos$¢
umozliwi odczytywanie stabszych sygnatow, ktére réwniez mogg by¢ przydatne. Zmniejszona czutos¢ pozwoli na
wyeliminowanie zakidcen obrazu, ktére czesto wystepujg w btotnistej lub metnej wodzie. Jezeli nastawimy zbyt niskg
czutos¢, wyswietlacz moze nie pokazac wielu sygnatéw zwrotnych sonaru odbitych od ryb.

UWAGA: Ustawienia CzutoSci to ustawienia globalne, ktére zmieniajg czuto$¢ wszystkich czestotliwosci sonaru, w
przeciwienstwie do korekty danej czutosci (np. 83 kHz, 455 kHZ lub Czuto$¢ WideSide), ktéra umoZliwia nastawienie
poziomu czutos$ci danej wigzki.

Ustawianie czutosci:

1. Zaznacz Sensitivity na Sonar X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ czutosé. (niska = 1,
wysoka = 20, domyslna = 10)

Niska czutos¢, srednia czuto$é, wysoka czutosé

Upper range (gorny zakres)

W funkcji zaawansowanej wytacznie w widokach: Sonar, Split Sonar, Big Digits i Circular Flasher)

Gorny zakres ustawia zakres najmniejszej gltebokosci wyswietlanej w widokach Sonar, Split Sonar, Big Digits i
Circular Flasher. Menu goérnego zakresu pojawi sie wytgcznie w Trybie zaawansowanym uzytkownika (zobacz Setup
Menu Tab: User Mode) w nastepujgcych widokach: Sonar, Split Sonar, Big Digits i Circular Flasher. Gérny zakres
jest czesto uzywany tgcznie z zakresem dolnym.
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UWAGA: Niezaleznie od ustawien recznych, odlegto$¢ gérnego i doinego zakresu gtebokosci nigdy nie bedzie mniejsza niz
10 stop.

Ustawianie zakresu gornego:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Upper Range na Sonar X-
PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmniejszy¢ lub zwigkszy¢ zakres ustawien. (0
do 1490 stép lub 0 do 497 metrow [Tylko w modelach miedzynarodowych], warto$¢ domysina = 0)

Na przyktad, jezeli interesuje nas wylgcznie giebokos¢ od 20 do 50 stop, nalezy nastawi¢ zakres gorny
glebokosci na 20 a dolny na 50. W widoku Sonar View wyswietli sie wowczas obszar 30 stop pomiedzy
granica 20 i 50, bez pokazywania powierzchni wody czy dna (zaktadajac, ze dno znajduje sie ponizej 50 stop),
przy czym obszar pomiedzy 20-50 stop bedzie pokazany bardzo doktadnie.

43 44

Lower range (dolny zakres)

Dolny zakres ustawia zakres najwiekszej gtebokosci, ktéra bedzie wyswietlona na ekranie.

. Domysinie, zakres ten ustawia sie automatycznie. W trybie automatycznym, urzgdzenie ustawia dolny zakres, aby
$ledzi¢ dno. Mozna ustawi¢ urzadzenie, aby pracowato w trybie recznym. Uzywajgc gérnego i dolnego zakresu
razem, mozna wyswietli¢ okreslony zakres gtebokosci, gdy szukamy ryb czy tez struktur w dnie. W momencie, gdy
zaczniemy recznie ustawiac zakres dolny, w dolnym prawym rogu ekranu ukaze sie informacja, ze znajdujemy sie
teraz w trybie ustawiania recznego.

UWAGA: Niezaleznie od ustawien recznych, odlegto$c¢ gérnego i doinego zakresu gtebokosci nigdy nie bedzie mniejsza niz
10 stop.

Ustawianie zakresu dolnego:

1. Zaznacz Lower Range na Sonar X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ zakres ustawien.
(AUTO, 10 do 1500 stép lub 3 do 500 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], warto$¢ domysina = AUTO)
Na przykiad, gdy lowimy w wodzie o glebokosci 60 stop, ale interesuje nas tylko gérne 30 stop (od
powierzchni wody w dét), nalezy ustawi¢ zakres dolny na 30. Wyswietli si¢ wowczas zakres od 0 do 30 stop,
co da nam obraz bardziej szczegotowy, niz gdybysmy obserwowali wode az do samego dna.

Zakres wigzki bocznej

(przetwornik WideSide® : wylgcznie w widoku WideSide® )

Zakres wigzki bocznej ustawia najgtebszy zasieg wyswietlany w widoku WideSide®. Aby na wysSwietlaczu widoczne
bylo dno, zakres nalezy ustawi¢ recznie. Jezeli zakres wigzki bocznej ustawiony zostanie na zbyt gleboki zakres,
informacje z sonaru zostang $cie$nione na wyswietlaczu i utracimy w ten sposob cenne szczegoty. W tym celu nalezy
podtgczy¢ przetwornik WideSide®. Menu Side Beam Range dostepne jest, przy wybraniu WestSide® z menu
Transducer Select (wybdr przetwornika) (zob. Sonar Menu Tab: Transducer Select). Dostepne jest jedynie z
widoku WideSide®.

UWAGA: Side Beam Range wymaga zakupu przetwornika WideSide®. Zamoéwienia mozna skiadac na naszej stronie
internetowej  lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel.1-800-633-1468.

Zmiana ustawien w trybie Side Beam Range:

1. Upewnij sie, ze jeste$ w trybie Przetwornika WideSide® i ze przetwornik jest podtagczony, a nastepnie zaznacz
,oide Beam Range” na menu Sonar X-PressTM

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ zakres ustawien. 6-
160 stép lub 2 - 50 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = 160 stop [50 metrow])
Chart Speed (predkos¢ wykresu):

Chart Speed okresla predkosé, z jaka informacje przesuwajg sie po ekranie, co ma wplyw na szczegétowos¢
informacji. Przy wiekszej szybkosci, wyswietla sie wiecej informac;ji, co preferuje wiekszo$¢ wedkarzy; jednakze,
informacje przesuwajg sie wéwczas szybko. Przy mniejszej szybkosci, informacje wyswietlane sg na ekranie dtuzej,
ale informacje na temat dna i ryb sg wowczas skompresowane i trudne w odczytaniu. Niezaleznie od ustawien Chart
Speed, RTS® Window aktualizuje sie tak szybko, jak na to pozwala dana gtebokos¢. Predkosé wykresu nalezy
ustawi¢ zgodnie z indywidualnymi preferencjami.

Ustawianie Chart Speed:

1. Zaznacz Chart Speed na Sonar X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ ustawienia. (1-9,
Ultra, gdzie 1 = wolny, 9 = szybki, Ultra = najszybszy, ustawienie domysine = 5)
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Bottom View (widok dna)

Bottom View pozwala wybra¢ metode przedstawiania dna i struktur na ekranie wyswietlacza.

Inverse (odwrécenie) wyswietla stabe sygnaty zwrotne na ciemno, a silne — na jasno. Pozwala to wyrazne
wyswietlanie stabych sygnatow.

Structure ID® wyswietla stabe sygnaty zwrotne w kolorze jasnym, a silne —w ciemnym. Pozwala to wyrazne
wyswietlanie mocnych sygnatow.

WhiteLine® zaznacza najsilniejsze sygnaly zwrotne sonaru na biato, co daje wyrazny zarys. i wyraznie oznacza
dno na ekranie.

Bottom Black (czarne dno) wyswietla wszystkie piksele konturu dna w kolorze czarnym, niezaleznie od sity
sygnatu. Umozliwia to zapewnienie wyraznego kontrastu pomiedzy dnem i innymi sygnatami zwrotnymi sonaru.
Wszelkie obiekty, np. ryby, struktury czy termokliny pokazywane sg przy uzyciu metody Structure ID®.

Zobacz Bottom Presentation (Prezentacja Dna).

Ustawianie widoku dna:

1. Zaznacz Bottom View w menu Sonar X-Pressu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Bottom View. (Inverse,
Structure ID®, WhiteLine®, Bottom Black, ustawienie domysine = Inverse)

Zakres dolny

(Wyltacznie widok: Sonar Zoom View, przy wiagczonym Bottom Lock)

Zakres dolny umozliwia kontrolowanie, jaki obszar wody, mierzony od dna, pokazany bedzie w widoku Sonar
Zoom. W celu obserwaciji niskich struktur na dnie lub szczegétdw dna, nalezy wybraé niskg wartos¢ zakresu. W
przypadku obserwacji wiekszych struktur w gtebszej wodzie, nalezy wybra¢ warto$¢ wyzszg. Mozna ustawi¢ zakres
dolny przekraczajgcy gtebokos¢. Umozliwia nam to wyswietlenie zaktdcen powierzchniowych w formie falistego
pasma, ktére odzwierciedla zmiany gtebokosci.

Ustawianie zakresu dolnego:

1. W widoku Sonar Zoom, zaznacz Bottom Lock w Sonar X-Press™ Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Bottom Range. (10-60 stop
lub 2-10 sazni lub 3-20 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = 15 stop)

Bottom Lock:

Wytacznie w widoku Sonar Zoom)

Bottom Lock zmienia tryb widoku powiekszonego w Sonar Zoom View. Funkcja ta pokazuje dno zawsze w tym
samym miejscu na wyswietlaczu, bez wzgledu na gtebokos$¢. Sptaszcza to kontur dna, ale jest przydatne przy
wykrywaniu ryb tuz przy dnie i jest popularne wsréd wedkarzy morskich.

Uruchamianie funkcji Bottom Lock:

1. W widoku Sonar Zoom, zaznacz Bottom Lock w Sonar X-Press™ Menu.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora wigczy¢ Bottom Lock. (Off, On, domysinie =
Off)

Anulowanie nawigacji (tylko podczas nawigowania)

Anulowanie Nawigacji odrzuca biezgca trase i wychodzi z trybu Navigation. Ta opcja menu wyswietli sie wylgcznie
w momencie nawigowania dang trasg. Funkcja ta nie usuwa uprzednio zapisanych tras.

W celu anulowania nawigaciji:

1. Zaznacz Cancel Navigation na Sonar X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje anulowania.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu anulowania nawigacji, nacisnij jeszcze raz prawy
(RIGHT) przycisk kursora. Aby odwofa¢ anulowanie nawigacji, nacisnij jeszcze raz lewy (LEWY) przycisk kursora.
4. Pojawi sie okno dialogowe Save Current Route (zapisz biezgcg trase). Trase zapisujemy przy pomocy prawego

klawisza czterokierunkowego kursora, a odrzucamy przy pomocy lewego klawisza.
45

4847

NaV|gat|on X-PressTM Menu

(Widoki nawigacyjne wymagaja zakupu odbiornika GPS)

Navigation X-PressTM Menu umozliwia dostep do najczesciej uzywanych ustawien. Navigation X-PressTM Menu
uruchamia sie naciskajac jeden raz przycisk MENU w widoku Bird’s Eye, Chart lub Combo View.

UWAGA: Opcje menu réznic sie bedg w zaleznosci od ustawien systemu, np. gdy w danej chwili nawigujemy.

UWAGA: Menu Navigation X-Press™ dostepne sg wytgcznie przy zakupionym i podigczonym odbiorniku GPS i w widoku
nawigaciji.

Navigation X-Pressw Menu

Waypoint (punkt nawigacyjny) [nazwa]
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(wytacznie, gdy aktywny kursor jest nakierowany na punkt nawigacyjny)

Waypoint [name] umozliwia wyswietlenie menu pomocniczego punktéw nawigacyjnych.

W celu wywotania menu punktéw nawigacyjnych (Waypoint [name]):

1. Przesun kursor na istniejacy punkt nawigacyjny i nacisnij MENU jeden raz lub uzyj funkcji Cursor to Waypoint w
celu wybrania danego punktu z listy punktéw zapisanych.

2. Zaznacz Waypoint [name] na menu Navigation X-Pressm.

3. Przy pomocy czterokierunkowego kursora wybierz menu punktéw nawigacyjnych, ktére ma nastepujace opcje:

Edit (edytuj) umozliwia edycje Nazwy, Pozycji (dtugosc¢ i szerokos¢ geograficzna) i wyboru ikony, ktéra bedzie
symbolizowa¢ dany punkt nawigacyjny w widoku Chart i Combo View.

Delete (usun) umozliwia usuniecie punktu z listy zapisanych punktéw nawigacyjnych.

Obiekt umozliwia przypisanie obiektu do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Siatka umozliwia przypisanie siatki trolingowej do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Menu punktéw nawigacyjnych

Cursor to Waypoint (kursor do punktu nawigacyjnego)

(wytfacznie w widoku Chart lub Combo)

Cursor to Waypoint umozliwia szybkie przesuwanie kursora do dowolnego zapisanego punktu w celu jego
lokalizaciji lub edyciji.

UWAGA

Pozycja pojawi sie wytgcznie w przypadku, gdy uprzednio zapisalismy jakie$ punkty nawigacyjne.

Aby przesuna¢ kursor na zapisany punkt nawigacyjny:

1. Zaznacz Cursor to Waypoint na menu Navigation X-PressTM .

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje Cursor to Waypoint

3. Przy uzyciu klawisza UP zaznacz punkt, do ktérego chcesz przesunaé kursor, a nastepnie przy pomocy klawisza
RIGHT, wybierz dany punkt.

Zapisz obecng sciezke

Save Current Track umozliwia zapisanie sciezki, ktdra jest w danym momencie wyswietlana. Po zapisaniu $ciezki,
rozpoczyna sie nowa.

W celu zapisania s$ciezki:

1. Zaznacz Save Current Track na Navigation X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje zapisywania sciezki.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu zapisania Sciezki nacisnij jeszcze raz prawy
(RIGHT) przycisk kursora. W celu anulowania zapisania $ciezki nacisnij jeszcze raz lewy (LEFT) przycisk kursora.
Wyczysé obecng Sciezke

Clear Current Track umozliwia wyczyszczenie wyswietlanej Sciezki i rozpoczecie nowej w biezgcej pozycji.

Aby wyczys¢ obecng sciezke:

1. Zaznacz Clear Current Track na Navigation X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje czyszczenia $ciezki.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu wyczyszczenia $ciezki nacisnij jeszcze raz prawy
(RIGHT) przycisk kursora. W celu anulowania czyszczenia $ciezki nacisnij jeszcze raz lewy (LEFT) przycisk kursora.

Zapisz biezaca trase

(tylko podczas nawigowania)

Save Current Route umozliwia zapisanie trasy wyswietlanej w danym momencie. Ta opcja menu wyswietli sie
wytgcznie w momencie nawigowania dang trasa.

Aby zapisa¢ biezgca trase:

1. Zaznacz Save Current Route na Navigation X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje zapisywania trasy.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu zapisania trasy nacisnij jeszcze raz prawy (RIGHT)
przycisk kursora. W celu anulowania zapisania trasy nacisnij jeszcze raz lewy (LEFT) przycisk kursora.

Opuéé nastepny Waypoint (tylko podczas nawigowania)

Skip Next Waypoint usuwa nastepny punkt nawigacyjny z biezgcej trasy. Ta opcja menu wyswietli sie wylgcznie w
momencie nawigowania dang trasg.

W celu ominiecia nastepnego punktu nawigacyjnego:

1. Zaznacz Skip Next Waypoint w menu Navigation X-Pressm.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje.
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3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajace operacje. W celu pominiecia nastepnego punktu nawigacyjnego,
nacisnij jeszcze raz prawy (RIGHT) przycisk kursora. W celu anulowania pominiecia nastepnego punktu
nawigacyjnego, nacisnij jeszcze raz lewy (LEFT) przycisk kursora.

Anulowanie nawigacji

(tylko podczas nawigowania)

Anulowanie Nawigacji odrzuca biezgcg trase i wychodzi z trybu Navigation. Ta opcja menu wyswietli sie wylgcznie
w momencie nawigowania dang trasg. Funkcja ta nie usuwa uprzednio zapisanych tras.

W celu anulowania nawigacji:

1. Zaznacz Cancel Navigation na Navigation X-PressTM Menu.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje anulowania.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu anulowania nawigacji, nacisnij jeszcze raz prawy
(RIGHT) przycisk kursora. Aby odwota¢ anulowanie nawigacji, nacisnij jeszcze raz lewy (LEWY) przycisk kursora.
4. Pojawi sie okno dialogowe Save Current Route (zapisz biezgcg trase). Trase zapisujemy przy pomocy prawego
klawisza czterokierunkowego kursora, a odrzucamy przy pomocy lewego klawisza.

5152

Remove cel (usun obiekt)

(tylko przy aktywnym Target)

Usun obiekt usuwa punkt nawigacyjny z wyswietlacza. Ta opcja pojawi sie wytgcznie, gdy ustalono juz cel dla
danego punktu nawigacyjnego.

UWAGA: Zobacz Dodaj Waypoint Target lub siatke trolingu.

Aby usung¢ Cel:

1. Zaznacz Remove Target na menu Navigation X-PressTM .

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje usuwania celu.

Usun siatke (tylko, gdy siatka jest aktywna)

Remove Grid usuwa siatke punktéw nawigacyjnych z wyswietlacza. Ta opcja pojawi sie wytgcznie, gdy ustalono juz
siatke dla danego punktu nawigacyjnego.

UWAGA: Zobacz Dodaj Waypoint Target lub siatke trolingu.

Aby usung¢ Siatke:

1. Zaznacz Remove Grid na menu Navigation X-PressTM .

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje usuwania siatki.

Okno Sonaru (wytacznie w widoku Combo)

Sonar Window ustawia rozmiar Okna sonaru w widoku Combo. Sonar Window dostepne jest wylgcznie z widoku
Combo.

Aby ustawi¢ rozmiar Okna sonaru w widoku Combo:

1. Zaznacz Sonar Window na menu Navigation X-PressTM .

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia okna sonaru. (szerokie,
srednie, waskie, ustawienie domysine = Srednie).

Waypoint (punkt nawigacyjny) [nazwa]

(najnowszy utworzony punkt nawigacyjny)

Waypoint [name] umozliwia wyswietlenie menu pomocniczego najnowszych punktow nawigacyjnych.

UWAGA: Aby wywoftac to menu, nalezy nacisngc klawisz MARK przynajmniej raz od ostatniego wigczenia echosondy.
W celu wywotania menu punktéw nawigacyjnych (Waypoint [name]):

1. Przesun kursor na wybrang pozycje i nacisnij MARK jeden raz w celu zapisania punktu nawigacyjnego.

2. Zaznacz Waypoint [name] na menu Navigation X-PressTM .

3. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom menu punktéw nawigacyjnych.

Menu punktéw nawigacyjnych zawiera nastepujace opcje:

Edit (edytuj) umozliwia edycje Nazwy, Pozycji (dtugos¢ i szerokos¢ geograficzna) i wyboru ikony, ktéra bedzie
symbolizowa¢ dany punkt nawigacyjny w widoku Chart i Combo View.

Delete (usun) umozliwia usuniecie punktu z listy zapisanych punktéw nawigacyjnych.

GoTo (idz do) umozliwia selekcje punktu nawigacyjnego i rozpoczecie nawigacji w jego kierunku lub dodanie punktu
na koncu biezgcej trasy.

Target (Cel) umozliwia przypisanie obiektu do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Grid (Siatka) umozliwia przypisanie siatki trolingowej do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Menu punktéw nawigacyjnych

53 54
Screen Snapshot X-PresswMenu
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(Wytacznie w widoku Screen Shapshot)

Menu Screen Snapshot X-Pressw umozliwia dostep do funkcji Delete Image (usun obraz) i Delete All Images (usun
wszystkie obrazy). Screen Snapshot X-PressTM Menu uruchamia sie naciskajgc jeden raz przycisk MENU w widoku
Screen Snapshot.

Delete image (usun obraz) (wytacznie z karta MMC/SD, w widoku Screen Snapshot)

Delete Image umozliwia usuniecie pojedynczego obrazu z widoku Screen Snapshot. Ta opcja jest dostepna
wytgcznie wtedy, gdy zainstalowana zostata karta MMC/SD i gdy znajdujemy sie w widoku Screen Snapshot.
W celu usuniecia obrazu:

1. W widoku Screen Snapshot, przy pomocy kursora UP i DOWN wybierz obraz do usuniecia.

2. Zaznacz Delete Image na Screen Snapshot X-PressTM Menu.

3. Nacisnij prawy (PRAWY) klawisz czterokierunkowego kursora, aby rozpoczgé procedure usuwania.

4. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. Wybierz Yes w celu usuniecia obrazu, lub NO, aby
uniewazni¢ operacje.

Delete All Images (usun wszystkie obrazy)

(wyfacznie z karta MMC/SD, w widoku Screen Snapshot)

Delete All Images umozliwia usuniecie wszystkich obrazéw z widoku Screen Snapshot. Ta opcja jest dostepna
wylgcznie wtedy, gdy zainstalowana zostata karta MMC/SD i gdy znajdujemy sie w widoku Screen Snapshot.
Aby usung¢ wszystkie obrazy:

1. Zaznacz Delete All Images na Screen Snapshot X-PressTM Menu.

2. Pojawi sig okienko dialogowe potwierdzajgce usunigcie obrazéw. Nacisnij YES, jezeli chcesz usung¢ obrazy, a NO,
jezeli chcesz uniewaznic¢ operacje.

Screen Snapshot X-PresswMenu

Zaktadka Menu Sonaru

Wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora w celu
wybrania zaktadki Sonaru.

UWAGA: Opcje menu réznic¢ sie bedg w zalezno$ci od ustawien systemu, np. gdy urzadzenie ustawione jest w trybie
zaawansowanym.

Menu Sonaru

55 56

Beam select (selekcja wigzki)

Beam Select pozwala wybra¢ sygnat zwrotny sonaru, ktéry bedzie wyswietlany na ekranie.

Jezeli ustawimy funkcje na 200/83 kHZ, sygnaty z obu wigzek mieszajg sie ze soba, zaczynajac od sygnatu
zwrotnego z szerokiej wigzki 83 kHz, ktdry nastgpnie ostabia sie i odbierany jest sygnat z waskiej wigzki 200 kHz.
Ciemniejszy obraz wigzki 200 kHz wyraznie odrézniac sie bedzie od bledszego sygnatu wigzki 83 kHz. W widoku Split
Sonar wyswietlane sg sygnaty zwrotne sonaru z kazdej wigzki, w oddzielnym oknie. Informacja wspdlna wyswietla sie
w Sonar View, Sonar Zoom view i Big digits View. Okno RTS® w Sonar View oraz Circular Flasher View pokazujg
wytgcznie sygnat zwrotny z wigzki 200 kHz.

Przy ustawieniu na 200 kHz, w widoku Sonar View, Sonar Zoom View, Big Digits View i Circular Flasher View
wyswietlane bedg wytgcznie sygnaty zwrotne z wigzki 200 kHz. W widoku Split Sonar nadal wyswietlane beda
sygnaty zwrotne z obu wigzek w oddzielnych oknach. Okno RTS® w widoku Sonar View wyswietla¢ bedzie sygnaty
zwrotne z wigzki 200 kHz.

Przy ustawieniu na 83 kHz, w widoku Sonar View, Sonar Zoom View, Big Digits View i Circular Flasher View
wyswietlane bedg wytacznie sygnaty zwrotne z wigzki 83 kHz. W widoku Split Sonar nadal wyswietlane beda sygnaty
zwrotne z obu wigzek w oddzielnych oknach. Okno RTS® wyswietla¢ bedzie sygnaty zwrotne z wigzki 83 kHz.

Aby wybrac¢ wiazke:

1. Zaznacz Beam Select w gtéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora wybierz wigzke 200 kHz, 83 kHz lub obie
wigzki. (200/83 kHz, 200 kHz, 83 kHz, ustawienie domysine = 200 kHz)

Fish ID+™:;

Fish ID+TM to funkcja zaawansowanego przetwarzania sygnatu w celu interpretacji sygnatéw zwrotnych
sonaru, ktora wyswietla Symbol Ryby, gdy spetnione zostaly okreslone wymogi. Gdy urzadzenie wykryje ryby,
na ekranie, nad sygnatem okreslajgcym rybe pojawi sie ikona ryby oraz gtebokos$é¢, na jakiej ryba sie znajduje.
Intensywnos$¢ sygnatu zwrotnego przedstawiana jest za pomocg trzech ikon ryb o réznej wielkosci, co umozliwia
okreslenie wielkosci ryb.

Obiekty wykryte w wigzce 200 kHz wyswietlane sg jako zacienione symbole ryby, a obiekty

wykryte w wigzce 83 kHz — jako puste zarysy ryb. Gdy funkcja Fish ID+TM jest wigczona, Fishing System
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wys$wietla wytgcznie nieprzetworzone sygnaty zwrotne. Sygnaty te czgsto powodujg formowanie sie ,fukdw” na
ekranie, co wskazuje na potencjalne cele. Ze wzgledu na kat wigzki przetwornika, odlegto$¢ od ryby zmniejsza sie w
miare, jak ryba przesuwa sie do $rodka wigzki a nastepnie zwieksza sie, gdy ryba z niej wyptywa, co tworzy Fish Arch
(tuk ryby) w miare wyswietlania odlegtosci na ekranie. Ksztalt fuku zmienia sie w zaleznosci od predkosci fodzi,
szybkosci wyswietlania informacji oraz pozycji ryby wzgledem wigzki sonaru.

Uruchamianie/zamykanie funkcji Fish ID+:

1. Zaznacz Fish ID+ na gtéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora wtgcz lub wytgcz funkcje Fish ID+TM . (Off,
On, domyslnie = Off)

Stozek przetwornika i tuki ryb

Waska wiazka, 200 kHz

Zacienione Symbole ryb

Wiazka szeroka, 83 kHz

Puste zarysy ryb

5758

Fish ID Sensitivity.

Fish ID Sensitivity ustawia progi algorytmow wykrywania funkcji Fish ID+TM .

Wyzsza czuto$¢ umozliwia wyswietlanie stabszych sygnatéw oznaczajgcych ryby. Jest to uzyteczne przy
identyfikowaniu mniejszych gatunkéw ryb lub drobnicy. Nizsza czuto$¢ umozliwia wyswietlanie mniejszej liczby ryb
sposrod stabych sygnatoéw zwrotnych sonaru. Jest to pomocne przy szukaniu wiekszych gatunkéw ryb. Fish 1D
Sensitivity uzywa sie w potgczeniu z Fish ID+TM. Fish ID+TM musi by¢ wtaczona, aby funkcja Fish ID Sensitivity
umozliwita identyfikacje sygnatéw sonaru jako oznaczajgcych ryby.

Zmiana ustawien Fish ID Sensitivity:

1. Zaznacz Fish ID Sensitivity na gtéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Fish ID Sensitivity. (niska =
1, wysoka = 10, domysIna = 5)

Okno Real Time Sonar (RTS®) (sonar w czasie rzeczywistym):

RTS® Window ustawia okno RTS® Window w widoku szerokim lub waskim lub wytgcza je w widoku Sonaru. RTS®
Window zawsze aktualizuje si¢ w najkrotszym mozliwym czasie i wyswietla tylko te sygnaty

zwrotne, ktore znajduja si¢ w wigzce przetwornika. (Zobacz réwniez Real Time Sonar (RTS®) Window).
Zmiana ustawien RTS® Window

1. Zaznacz RTS Window na giéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia RTS® Window. (Wide,
Narrow, Off, domysinie = Wide)

RTS® Window (Narrow) RTS® Window (Off) RTS® Window (Wide)

Zoom Width (szerokos¢ powiekszenia)

Zoom Width ustawia szeroko$¢ okna Zoom w widoku Sonar Zoom.

Zmiana ustawien Zoom Width:

1. Zaznacz Zoom Width w gtéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Zoom Width. (Narrow,
Medium, Wide, domysinie = Wide)

Czutos¢ 83 kHZ (Zaawansowana)

Czutos¢ 83 kHz zmienia czutos$¢ wigzki 83 kHz. Przy zwiekszonej czutosci, wigzka 83 kHz wyswietla¢ bedzie
dodatkowo stabe sygnaty zwrotne, a przy zmniejszonej czutosci wyswietlac sie bedzie mniej takich stabych sygnatéw.
Menu 83 kHz Sensitivity dostepne jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User
Mode).

UWAGA: 83 kHz Sensitivity jest szczegdlnie uzyteczna przy ustawianiu czuto$ci sygnatéw zwrotnych 83 kHz w Split Sonar
View. Czuto$¢ 83 kHZ mozna ustawic bez jednoczesnej zmiany czuto$ci 200 kHz wys$wietlanej w oknie sonaru.

Aby ustawi¢ czutos¢ 83 kHz:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Czutos¢ 83 kHz w gtéwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora nastawi¢ czutosc¢. (-10 do +10, domysinie = 0)

59 60
Balans 455 kHZ (funkcja zaawansowana)
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Balance 455 kHz zmienia czuto$¢ wigzki 455 kHz. Zwiekszenie czutosci spowoduje wyswietlanie dodatkowych
stabych sygnatéw zwrotnych, a zmniejszenie — mniejsza ich liczbe. W tym celu do 700 Series™ Fishing System
nalezy podtgczy¢ przetwornik QuadraBeam™. Menu 455 kHz Balance dostepne jest wylgcznie w zaawansowanym
trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

UWAGA: 455 kHz Balance jest szczegolnie uzyteczna przy ustawianiu czuto$ci sygnatéw zwrotnych 455 kHz w Side Beam
View. Czuto$¢ 455 kHZ mozna ustawi¢ bez jednoczesnej zmiany czutosci 200 kHz wy$wietlanej w oknie sonaru.

Zmiana ustawien 455 kHz Balance:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym i w przetworniku QuadraBeam. nastepnie zaznaczy¢
455 kHz Balance w gtéwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmieni¢ ustawienia 455 kHz Balance. (-10 do
+10, domysinie = 0)

WideSide® Sensitivity — czutos¢ WideSide (funkcja zaawansowana, wytacznie z
przetwornikiem WideSide®)

WideSide® Sensitivity ustawia czutos¢ wigzki WideSide®. Zwiekszenie czutosci spowoduje wyswietlanie

dodatkowych stabych sygnatéw zwrotnych, a zmniejszenie — mniejszg ich liczbe. W tym celu do 700 Series™

Fishing System nalezy podtaczy¢ przetwornik WideSide®. Menu WideSide® Sensitivity dostepne jest,
przy wybraniu WestSide® z menu Transducer Select (wybor przetwornika) (zob. Sonar Menu Tab: Transducer
Select) w trybie zaawansowanym (zob. Setup Menu Tab: User Mode).

UWAGA: WideSide® Sensitivity wymaga zakupu przetwornika WideSide®. Zamoéwienia mozna sktadac¢ na naszej stronie
internetowej [lub zamdéwi¢ w Customer Resource Center, tel. 1-800-633-1468.

UWAGA: WideSide® Sensitivity jest szczegdlnie uzyteczna przy ustawianiu czuto$ci sygnatéw zwrotnych 4553 kHz w
WideSide® View. Czuto$¢ 455 kHZ mozna ustawi¢ bez jednoczesnej zmiany innych czuto$ci sonaru.

Zmiana ustawien WideSide® Sensitivity:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesSmy w trybie zaawansowanym i w przetworniku WideSide® , nastepnie zaznaczy¢
WestSide® Sensitivity w gtdwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia WideSide® Sensitivity.
(-10 do +10, domysinie = 0)

Depth Lines (Linie glebokosci) (funkcja zaawansowana)

Linie gtebokosci dzielg wyswietlacz na cztery rowne czesci, oddzielone przez trzy poziome linie. Wyswietlana jest
gtebokos¢ kazdej linii, a takze skala gtebokosci. Mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ funkcje linii gtebokosci. Menu Depth
Lines dostepne jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien Depth Lines:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Depth Lines w gitéwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora wtgcz lub wytgcz funkcje Depth Lines. (Off,
On, domysinie = Off)

Linie gtebokosci

6162
Surface Clutter (zaktécenia powierzchniowe) (funkcja zaawansowanay:

Surface Clutter ustawia filtr eliminujgcy hatas powierzchniowy spowodowany przez algi i napowietrzenie wody. Im
nizsze beda ustawienia, tym mniej wyswietli sie zakiécen. Menu Surface Clutter dostepne jest w zaawansowanym
trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien funkcji Surface Clutter:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Surface Clutter w gldwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Surface Clutter. (niska = 1,
wysoka = 10, domysina = 5)

Surface Clutter (zaktécenia powierzchniowe):

Noise Filter (filtr hatasu)

(funkcja zaawansowana)

Noise filter ustawia Filtr Hatasu w celu ograniczenia interferencji powodowanej pracg silnika, turbulencjami czy
innymi urzgdzeniami sonaru. Menu Noise Filter dostepne jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup
Menu Tab: User Mode).

UWAGA: Ustawienie na Off usuwa wszystkie filtry, ustawienie na Low, Medium czy High uruchamia progresywnie filtrowanie
sygnatow zwrotnych sonaru. W przypadku niektorych gtebokosci, ustawienie filtru na warto$¢ High moze uniemoZzliwi¢
urzgdzeniu znalezienie dna.

Zmiana ustawien Noise Filter:
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1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Noise Filter w gtbwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Noise Filter. (Off, Low,
Medium, High1, High2, High3, domysinie = Low)

Max Depth (gteboko$s¢ maksymailna)

(funkcja zaawansowana)

Max Depth ustawia maksymalng gtebokos¢ dziatania urzgdzenia. Zakres dziatania Fishing System mozna ustawi¢ na
maksymalng gtebokosé potowu przy pomocy funkcji Max Depth. Gdy nastawimy maksymalng gtebokosé, Fishing
System nie bedzie probowa¢ odczyta¢ sygnatdw sonaru odbijanych ponizej tej gtebokosci, co pozwala na wigkszg
efektywnos¢ dziatania urzadzenia. Gdy ustawimy funkcje Max Depth w trybie Auto, Fishing System odczytywac
bedzie sygnaty z dna w miare potrzeby (w granicach mozliwosci danego urzadzenia). Jezeli dno znajduje sie ponizej
ustawionej glebokosci maksymalnej, miga¢ bedzie odczyt cyfrowy gtebokosci, sygnalizujgc, ze Fishing System nie
moze zlokalizowa¢ dna. Menu Max Depth dostepne jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu
Tab: User Mode).

Zmiana ustawien Max Depth:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Max Depth w gtéwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Max Depth (AUTO, 10 do
1500 stop lub 3 do 500 metrow [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = AUTO)

63 64 _

Water type (rodzaj wody)

(funkcja zaawansowana)

Water Type ustawia dziatanie urzadzenia w wodzie morskiej i stodkiej. Menu Water Type dostepne jest w
zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

UWAGA: W wodZzie stonej, ryby uwazane za duze moga byc¢ 2 do 10 razy wieksze niz ryby uwazane za duze w wodzie
stodkiej (w zaleznosci od rodzaju poszukiwanych ryb). Ustawienie urzgdzenia na dziatanie w wodzie morskiej umozliwia
uzyskanie wigkszego zakresu wielkoSci ryb. Dodatkowo, nalezy upewnic sig, ze funkcja Water Type zostata poprawnie
ustawiona, szczegolnie w przypadku wody morskiej, poniewaz ma to wptyw na odczyt gtebokos$ci wody.

Zmiana ustawien funkcji Water Type:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Water Type w gtébwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Water Type. (Fresh, Salt,
domyslnie = Fresh)

Selekcja przetwornika

Transducer Select umozliwia wybér przetwornika (700 Series™ Fishing System wyposazony jest w przetwornik
DualBeam PLUS™ QuadraBeam™, i wspoipracuje rowniez z przetwornikiem WideSide®).

Aby zmieni¢ wybrany przetwornik:

1. Zaznacz Transducer select w gldwnym menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia przetwornika. (QuadBeam,
WideSide, ustawienie domysine = QuadBeam)

Zaktadka menu nawigacji (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie naci$nij prawy klawisz kursora w celu
wybrania zaktadki Navigation Tab.

UWAGA: Zaktadka Navigation dostepna jest wytgcznie przy podigczonym odbiorniku GPS.

UWAGA: Opcje menu réznig sie w zalezno$ci od ustawien systemu.

Navigation Menu Tab (zakladka menu nawigacji)

65 66

Current Track (biezaca Sciezka)

Current Track umozliwia wywotanie menu Current Track.

Aby wyswietli¢ menu Current Track:

1. Zaznacz Current Track na gldbwnym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom menu Current Track.
Menu Current Track zawiera nastepujace opcje:

Save Current Track umozliwia zapisanie $ciezki, ktora jest w danym momencie wyswietlana.
Clear Current Track umozliwia wyczyszczenie biezgcej Sciezki.

Appearance (wyglad) umozliwia zmiane stylu i koloru biezgcej Sciezki. (Breadcrumb Trail, linia przerywana lub linia
stata, kolor linii, od jasno szarego, poprzez ciemnoszary do czarnego).
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Saved Tracks (zapisane sciezki)

Saved Tracks umozliwia przeglagdanie menu Saved Tracks.

Aby wyswietli¢ menu Saved Tracks:

1. Zaznacz Saved Track na gtdwnym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom menu Saved Tracks.

Menu Saved Track zawiera nastepujace opcje:

Edytuj umozliwia wybor wczesniej zapisanej Sciezki i zmiane jej nazwy, czy jest widoczna czy tez nie, oraz wygladu.
Delete (usun) umozliwia usuniecie Sciezki z listy wczesniej zapisanych Sciezek.

Default (ustawienie domysine) ustawia wyglad sciezki utworzonej przez wybranie Save Current Track (zapisz
biezgcyg Sciezke).

Menu Saved Tracks

Menu Current Track

Waypoints (punkty nawigacyjne)

Waypoints umozliwia wywotanie menu Waypoints.

W celu wywotania menu Waypoint:

1. Zaznacz Waypoints na gtébwnym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom menu Waypoints.

Menu punktéw nawigacyjnych zawiera nastepujace opcje:

Create (utworz) umozliwia utworzenie nowego punktu nawigacyjnego i natychmiastowg jego edycje. Ustawieniem
domysinym bedzie biezgca pozycja todzi, ale mozna odpowiednio zmieni¢ wspotrzedne do kazdej wybranej pozycji.
Mozna réwniez zmienic ikone reprezentujgcg punkt nawigacyjny w widoku Chart lub Combo.

Edit (edytuj) umozliwia wybranie punktu z listy, edycje Nazwy, Pozycji (dtugos¢ i szerokos¢ geograficzna) i wyboru
ikony, ktéra bedzie symbolizowa¢ dany punkt nawigacyjny w widoku Chart i Combo View.

Delete (usun) umozliwia usuniecie punktu z listy zapisanych punktéw nawigacyjnych.

Cursor To (kursor do) umozliwia szybkie przesuniecie kursora na wybrany punkt nawigacyjny na liscie zapisanych
punktow.

GoTo (idz do) umozliwia selekcje punktu nawigacyjnego i rozpoczecie nawigacji w jego kierunku lub dodanie punktu
na koncu biezgcej trasy.

Target (Cel) umozliwia przypisanie obiektu do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Grid (Siatka) umozliwia przypisanie siatki trolingowej do punktu nawigacyjnego wybranego z listy.

Menu punktéw nawigacyjnych

6768

Trasy

Routes umozliwia wywotanie menu Routes.

W celu wywotania menu Routes:

1. Zaznacz Routes na gtéwnym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom menu Routes.

Menu Routes zawiera nastepujace opcje:

Create (utworz) umozliwia utworzenie nowej, pustej trasy i dodawania do niej punktéw nawigacyjnych.

Edit (edytuj) umozliwia wybranie uprzednio zapisanej trasy, edytowanie jej i dodawanie punktéw nawigacyjnych.
Delete (usun) umozliwia usuniecie trasy z listy wczes$niej zapisanych tras.

Travel (podréz) umozliwia wyboér uprzednio zapisanej trasy w celu ustawienia trasy biezgcej; ustawienia tego menu
rozpoczynajg rowniez nawigacje dla danej trasy. Trasg mozna podrézowac¢ w obydwu kierunkach.

Info wyswietla informacje na temat trasy, tacznie z odlegtoscig i namiarami poszczegdlnych punktéw nawigacyjnych.

Chart orientation (orientacja wykresu)

Chart Orientation umozliwia wybranie ustawienia Widok Chart lub Combo na North-Up lub Course-Up.

Zmiana ustawien Chart Orientation:

1. Zaznacz Chart Orientation na gtdbwnym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Chart Orientation. (North-
Up, Course-Up, ustawienie domysine = North-Up)

UWAGA: Ustawienia Chart Orientation nie majg zastosowania do Widoku Bird’s Eye (z lotu ptaka).

Menu tras

North Reference (Odniesienie do péinocy)

North Reference umozliwia wyswietlanie namiaréw na: Pétnoc rzeczywistg lub magnetyczna.
Zmiana ustawien North Reference:

1. Zaznacz North Reference na gtdwnym menu nawigacji.
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2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmienh ustawienia North Reference.
(rzeczywista, magnetyczna, ustawienie domysine — rzeczywista)

Grid rotation (Rotacja siatki)

Grid Rotation umozliwia ustawienie orientacji siatki trolingowej w stopniach, gdzie ustawienie 0° wyswietla
standardowe ustawienia pétnoc, potudnie, wschéd i zachdd. Zobacz Waypoints w celu uzyskania informaciji o
ustawianiu siatki.

Zmiana ustawien Grid Rotation:

1. Zaznacz Grid Rotation na gtéwnym menu nawigacii.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Grid Rotation. (0° do 89°,
domysinie = 0°)

Trackpoint Interval (odstepy pomiedzy punktami sciezki)

Trackpoint Interval umozliwia wybranie interwatéw czasowych pomiedzy poszczegdlnymi punktami Sciezki. Biezaca
Sciezka moze zawiera¢ do 2000 punktow, wiec dtuzsze odstepy czasu mogg spowodowaé wydtuzenie sciezki w
czasie, ale bedzie ona wéwczas mniej szczegbtowa.

UWAGA: Trackpoint Interval pracuje fgcznie z Track Min. Distance. Przed dodaniem punktu do biezgcej $ciezki, muszg by¢
spefnione oba warunki.

Zmiana ustawien Trackpoint Interval:

1. Zaznacz Trackpoint Interval na gtdwnym menu Nawigaciji.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Trackpoint Interval. (1
sekunda, 5 sekund, 10 sekund, 15 sekund, 30 sekund lub 60 sekund, ustawienie domysine = 15 sekund)
UWAGA: Gdy t6dz ptynie wolno lub dryfuje, ustawienie zaréwno Trackpoint Interval, jak i Track Min Distance na niskie
warto$ci umoZzliwi zwiekszenie rozdzielczosci.

6970

Track Min distance (Sledzenie minimalnej odlegtosci)

(funkcja zaawansowana)

Track Min Distance umozliwia ustawienie minimalnej odlegtosci podrézy przed dodaniem nastepnego punktu. Menu
Track Min Distance dostepne jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).
UWAGA: Track Min. Distance pracuje tgcznie z Track Interval. Przed dodaniem punktu do biezgcej $ciezki, muszg byc
spetnione oba warunki.

Zmiana ustawien Track Minimum Distance:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Track Min distance w gtéwnym
menu Nawigacji.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Track Min Distance. (1 do
300 stop lub 1 do 100 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], warto§¢ domysina = 16 stép, 5 m)

UWAGA: Gdy 16dz ptynie wolno lub dryfuje, ustawienie zaréwno Trackpoint Interval, jak i Track Min Distance na niskie
warto$ci umoZzliwi zwigkszenie rozdzielczo$ci.

Map Datum (podstawa wymiarowa mapy)

(funkcja zaawansowana)

Map Datum umozliwia zmiane wspétrzednych mapy uzywanych przez 700 Series™ Fishing System, tak aby
dopasowac je do wspétrzednych mapy papierowej. Menu Map Datum dostepne jest wylgcznie w zaawansowanym
trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien funkcji Map Datum:

1. Nalezy upewnic sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Map Datum w gtéwnym menu
Nawigaciji.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Map Datum. (warto$¢
domysina = WGS 84)

Course Projection Line (linia rzutowania punktu)

Course Projection Line umozliwia wyswietlanie lub ukrywanie strzatki wychodzacej z dziobu todzi i wskazujace;j
biezacy kurs oraz miejsce, w ktérym t6dz sie znajdzie przy utrzymaniu biezacego kursu.

Zmiana ustawien Course Projection Line:

1. Zaznacz Course Projection Line na gtdownym menu Navigation.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Course Projection Line
(Ukryta, widoczna, warto$¢ domysina = ukryta).

Export All Nav Data (Eksport wszystkich danych nawigacyjnych)

(funkcja zaawansowana)
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Export All Nav Data umozliwia eksport wszystkich zapisanych $ciezek, punktéw nawigacyjnych i tras na karte
MMC/SD. Menu Export All Nav Data dostepne jest wytacznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup
Menu Tab: User Mode).

Eksport wszystkich danych nawigacyjnych:

1. Upewnij sie, ze jeste$ w Trybie zaawansowanym i ze karta MMC/SD wtozona jest do gniazda, nastepnie zaznacz
Export All Nav Data na gtébwnym menu Nawigacji.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora eksportuj dane. Pojawi sie okno dialogowe
umozliwiajgce zmiane decyzji lub potwierdzenie selekcji. Jezeli nie zostata zainstalowana karta MCC, pojawi sie
informacja o btedzie. Nalezy woéwczas witozy¢ karte MMC i sprobowac jeszcze raz.

Delete All Nav Data (Usuniecie wszystkich danych nawigacyjnych)

(funkcja zaawansowana)

Delete All Nav Data umozliwia usuniecie wszystkich zapisanych $ciezek, punktéw nawigacyjnych i tras. Nalezy
zachowad ostrozno$¢ przy uzywaniu tej opcji. Menu Delete All Nav Data dostepne jest wytagcznie w zaawansowanym
trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Usuniecie wszystkich danych nawigacyjnych:

1. Nalezy upewni¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Delete All Nav Data w gtéwnym
menu Nawigacji.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora usun dane.
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Chart Menu Tab (Zaktadka Menu Wykreséw)

(wyfgcznie z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora w celu
wybrania zaktadki Chart.

UWAGA: Opcje menu réznic sie bedg w zaleznosci od ustawien systemu, np. gdy urzgdzenie ustawione jest w trybie
zaawansowanym.

UWAGA: Zaktadka Navigation dostepna jest wytgcznie przy podigczonym odbiorniku GPS.

Chart Menu

Chart Detail Level (Poziom szczegétowosci wykresu)

Chart Detail Level umozliwia ustawienie poziomu szczegotowos$ci na ekranie w Widoku Nawigacji. Basic
(podstawowy) wyswietla obszary Igdu, porty, przeszkody i obszary o ograniczonym dostepie. Navigation, oprocz
informacji podstawowych (basic) wyswietla navaidy, znaki orientacyjne w terenie, drogi proméw oraz trasy
nawigacyjne. Underwater (podwodny), oprécz informacji podstawowych i nawigacyjnych wyswietla kontury
gtebokosci, obszary rybne, wraki, ptywy i prady. All (wszystko), oprécz danych podstawowych, nawigacyjnych i
podwodnych pokazuje rowniez drogi, budynki, szlaki kolejowe i inne dane.

Zmiana ustawien Chart Detail Level:

1. Zaznacz Chart Detail Level w gtéwnym menu Chart.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Chart Detail Level. (Basic,
Navigation, Underwater, All, ustawienie domysine = All)

UWAGA: Niektore szczegoty wykresu dostepne sg jedynie z opcjonalng kartg MMC/SD.

Map Borders (Granice mapy)

Map Borders umozliwia wyswietlanie lub ukrywanie granic mapy. Granica mapy oznacza obszar innej mapy.
Zmiana ustawien Map Borders:

1. Zaznacz Map Borders w gldéwnym menu Chart.
2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Map Borders.
(Ukryte, tylko MMC/SD, wszystkie widoczne, ustawienie domysine = ukryte).

Map Borders (Granice mapy)
Map Borders (Granice mapy)
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Lat/Lon Grid (Siatka dlugosci i szerokosci geograficznej)

Lat/Lon Grid umozliwia wyswietlanie lub ukrywanie siatki dtugosci i szerokosci geograficzne;.

Zmiana ustawien Lat/Lon Grid:

1. Zaznacz Lat/Lon Grid na gtdbwnym menu Chart.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Lat/Lon Grid. (Ukryte,
Widoczne, ustawienie domysine = Ukryte)
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Spot Soundings (Sondowanie punktowe)

Spot Soundings umozliwia wyswietlanie lub ukrywanie punktéw sondowania, ktére stanowig pomiary gtebokosci
wykazane na wykresie.

UWAGA: Spot Soundings dostepne sa jedynie z opcjonalng kartg MMC/SD.

Zmiana ustawien Spot Soundings:

1. Zaznacz Spot Soundings na gtéwnym menu Chart.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Spot Soundings. (Ukryte,
Widoczne, ustawienie domysine = Ukryte)

Set Simulation Position (Ustawianie pozycji symulacji)

(funkcja zaawansowana)

Set Simulation Position umozliwia ustawienie pozycji todzi w Symulatorze. Menu Set Simulation Position dostepne
jest wytgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Ustawianie pozycji symulacji:

1. Aktywuj kursor i przesun na wspotrzedne, z ktérych ma rozpoczgc¢ prace symulator.

UWAGA: Kursor musi by¢ aktywny.

2. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Set Simulation Position w
gtdbwnym menu Chart.

3. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Simulation Position. Pojawi sie okno
dialogowe umozliwiajgce zmiang decyzji lub potwierdzenie selekcji. Jezeli kursor nie byt aktywny przed rozpoczeciem
procedury, pojawi sie wiadomo$¢ o btedzie. Nalezy wowczas wyj$¢ z menu, ustawi¢ kursor i sprobowac ponownie.

Set Map Offset (Ustawianie rzednych mapy)

(funkcja zaawansowana)

Set Map Offset umozliwia zmiane rzednych mapy uzywanej przez 700 Series™. Menu Set Map Offset dostepne jest
wytgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

UWAGA: Map Offset zastosuje sie do wszystkich map, a nie tylko mapy wymagajgcej korekty. Map Offset nalezy wyczyscic
przed uzyciem innej mapy.

Zmiana ustawien Map Offset:

1. Aktywuj kursor i przesun na pozycje, gdzie zastosowany bedzie Map Offset.

UWAGA: Kursor musi by¢ aktywny.

2. Nalezy upewnic sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Set Map Offset w gtdwnym menu
Chart.

3. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora ustaw Map Offset. Pojawi sie okno dialogowe
umozliwiajgce zmiane decyzji lub potwierdzenie selekcji. Jezeli kursor nie byt aktywny przed rozpoczeciem procedury,
pojawi sie wiadomos¢ o btedzie. Nalezy woéwczas wyjs¢ z menu, ustawic kursor i sprobowacé jeszcze raz.

Clear Map Offset (Wyczyszczenie rzednych mapy)

(funkcja zaawansowana)

Clear Map Offset umozliwia wyczyszczenie ustawionej funkcji Map Offset. Menu Clear Map Offset dostepne jest
wytgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy aktywnej funkcji Map
Offset.

Wyczyszczenie rzednych mapy:

1. Nalezy upewni¢ sie, ze jestesSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Clear Map Offset w gtownym
menu Chart.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora wyczys$¢ Map Offset.
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Alarms Menu Tab (Zakladka menu Alarméw)

Aby wejs¢ do sytemu menu gtéwnego, nalezy dwa razy nacisnaé¢ klawisz MENU w dowolnym widoku. DomysInie
otworzy sie zaktadka Alarm.

UWAGA: Gdy wigczy sie alarm, mozna go wytgczyc naciskajgc dowolny klawisz. Alarm wytgczy sie i nie wigczy, dopoki
urzgdzenie nie wyKryje nastepnego zrodta alarmu.

UWAGA: Opcje menu Off Course Alarm, Arrival Alarm i Drift Alarm dostepne sg jedynie przy podtgczonym GPS.

Menu Alarmow

Depth Alarm (alarm gitebokosci)

Depth Alarm uruchamia sie, gdy gtebokos¢ jest réwna lub mniejsza od gtebokosci ustawionej w menu.

Zmiana ustawien Depth Alarm:

1. Zaznacz Depth Alarm w gtéwnym menu Alarméw.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Depth Alarm. (OFF, 1 do
100 stép lub 0,5 do 30 metrow [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = OFF)
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Fish ID Alarm

Fish ID Alarm uruchamia sie, gdy Fishing System wykrywa ryby odpowiadajgce parametrom ustawien alarmu. Alarm
Fish ID uruchamia sig¢ wytacznie przy wigczonej funkcji Fish ID+TM.

Zmiana ustawien Fish ID Alarm:

1. Zaznacz Fish ID Alarm w gtéwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Fish ID Alarm. (Off, All,
Large/Medium, Large, domysinie = Off)

All (wszystkie)

Large/Medium (duze/$rednie)

Large (duze)

Off (wylaczony)

Na przyklad, jezeli nastawimy Fish ID Alarm na sygnalizowanie wylacznie duzych ryb, alarm uruchomi sie w
przypadku wykrycia ryby o duzych rozmiarach.
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Low Battery Alarm (alarm staby akumulator)

Low Battery Alarm uruchamia sie, gdy napiecie wejSciowe akumulatora jest réwne lub mniejsze od ustawien w
menu. Alarm ten wigczy sie tylko wtedy, gdy akumulator podtgczony jest do 700 Series™ Fishing System. Low
Battery Alarm nalezy ustawic tak, aby ostrzegat nas w sytuacjach, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej
okreslonego przez nas marginesu bezpieczenstwa. Na przykfad, jezeli uzywamy silnika trolingowego (napedzanego
akumulatorem), nalezatoby ustawi¢ Low Battery Alarm tak, aby ostrzegat nas zanim napiecie akumulatora spadnie
zbyt nisko, aby mozna byto przy jego pomocy uruchomic gtéwny silnik napedzany benzyna.

Zmiana ustawien Low Battery Alarm:

1. Zaznacz Low Battery Alarm w gtéwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Low Battery Alarm. (Off,
8.5V - 13.5V,domysiInie = Off)

Temp Alarm (alarm temperatury)

Temp Alarm uruchamia sie, gdy temperatura wody odczytywana przez 700 Series™ osiggnie warto$¢ ustawiong w
menu, w stopniach Fahrenheita lub Celsjusza [Wytacznie w modelach miedzynarodowych]. Na przyktad, jezeli Temp
Alarm ustawimy na 58 stopni Fahrenheita, a temperatura wody spadnie z 60 do 58 stopni, uruchomi sie alarm.
Podobnie, gdy temperatura wody wzrosnie z 56 do 58 stopni, alarm takze sie uruchomi.

Zmiana ustawien Temp Alarm:

1. Zaznacz Temp Alarm w gtébwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Temp Alarm. (Off, 33-120
[Fahrenheit]- 0-50 [Celsjusz],domysInie = Off)

Off Course Alarm (Alarm zejscia z kursu)

Off Course Alarm uruchamia sie, gdy t6dz zbytnio zboczyta z kursu ustawionego w menu podczas nawigacji. Alarm
zejscia z kursu umozliwia ustawienie dopuszczalnych wartosci zmiany kursu przed wigczeniem sig alarmu.

Zmiana ustawien Off Course Alarm:

1. Zaznacz Off Course Alarm w gtdéwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Off Course Alarm. (25 do
3000 stop lub 10 do 1000 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], warto§¢ domysina = 300 stép, 100 m)

Arrival Alarm (Alarm przybycia na miejsce)

(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Arrival Alarm uruchamia sie, gdy 16dz przebyta odlegto$¢ od ustalonego punktu nawigacyjnego lub gdy wptyneta w
Arrival Alarm Circle (obszar alarmu przybycia na miejsce) w oparciu o ustawienia menu podczas nawigacji. Opcja ta
dostepna jest w menu wytgcznie przy podtgczonym GPS. Arrival Alarm umozliwia ustawienie dopuszczalnej
odlegtosci todzi od docelowego punktu nawigacyjnego przed wtgczeniem sig alarmu.

Zmiana ustawien Arrival Alarm:

1. Zaznacz Arrival Alarm w gtéwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Arrival Alarm. (Wytaczony,
25 do 3000 stop lub 10 do 1000 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = 150 stép, 50 m)

Arrival Alarm Circle
Limit zejscia z kursu
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Drift Alarm (Alarm dryfu)

(z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Drift Alarm uruchamia sie, gdy t6dz przekroczyta odlegto$¢ od pozycji ustalone w menu; dostepna jest wytgcznie przy
podigczonym odbiorniku GPS. Drift Alarm umozliwia ustawienie obwodu wokot ustalonej pozyciji todzi. Alarm
uruchamia sie w momencie, gdy 16dz zdryfuje poza ustalony obwdd.

Zmiana ustawien Drift Alarm:

1. Zaznacz Drift Alarm w gtéwnym menu Alarmow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Drift Alarm. (OFF, 25 do
3000 stép lub 1 do 1000 metréow [Tylko w modelach miedzynarodowych], warto$s¢ domysina = OFF)

Alarm Tone (dzwiek alarmu)

Alarm Tone wybiera wysoko$¢ dzwieku alarmu. Podczas ustawiania tonu, umozliwiony jest podstuch kazdej selekciji,
tak aby wybra¢ najbardziej odpowiedni ton alarmu.

Zmiana ustawien Alarm Tone:

1. Zaznacz Alarm Tone w gtéwnym menu Alarméw.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Alarm Tone. ((High,
Medium, Low, domysinie = Medium)

Drift Alarm Perimeter

Drift Alarm Circle

Setup Menu Tab (zaktadka ustawien menu):

Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie nacisnij prawy
(RIGHT) klawisz kursora w celu wybrania zakfadki Ustawien.

UWAGA: Opcje menu réznic sie bedg w zaleznosci od ustawien systemu, np. gdy urzadzenie ustawione jest w trybie
zaawansowanym i jakie akcesoria zostaty podtgczone.

Setup Menu Tab (zaktadka ustawien menu):
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Units - Depth (jednostki — gtebokos¢)

Units — Depth pozwala na wybranie jednostek miary dla wszystkich odczytow dotyczgcych gtebokosci.

Zmiana ustawien Units - Depth:

1. Zaznacz Units — Depth w gtdwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Units — Depth. (Metry
[wytacznie modele miedzynarodowe], stopy, saznie angielskie; jednostkg domysing sg metry w przypadku modeli
miedzynarodowych, a stopy w przypadku modeli krajowych).

Units — Temp (jednostki temperatura)

(wyfacznie modele miedzynarodowe)

Units — Temp pozwala na wybranie jednostek miary wszystkich odczytoéw dotyczacych temperatury [wytacznie dla
modeli miedzynarodowych] Wylacznie modele miedzynarodowe

Zmiana ustawien Units — Temp:

1. Zaznacz Units — Temp w gtéwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Units - Temp. (Celsjusz,
Fahrenheit; domysinie — Celsjusz)

Units — Distance (jednostki odlegtosc)

(z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Units — Distance pozwala na wybranie jednostek miary dla wszystkich odczytéw dotyczacych odlegtosci; pojawiajg
sie w menu, gdy podtaczone jest akcesorium Temp/Speed i gdy koto topatkowe obrdcito sie przynajmniej raz, lub gdy
podtaczony jest opcjonalny odbiornik GPS.

Zmiana ustawien Units - Distance:

1. Zaznacz Units — Distance w gtéwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Units — Distance. (Modele
krajowe: mile lgdowe, mile morskie, domysinie = mile lgdowe; modele miedzynarodowe: metry/kilometry, metry/mile
morskie, stopy/mile ladowe, stopy/mile morskie; domyslnie = metry/kilometry).

Units — Speed (jednostki predkosc¢)

(z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Units — Distance pozwala na wybranie jednostek miary dla wszystkich odczytéw dotyczacych odlegtosci; pojawiajg
sie w menu, gdy podtaczone jest akcesorium Temp/Speed i gdy koto topatkowe obrdcito sie przynajmniej raz, lub gdy
podtgczony jest opcjonalny odbiornik GPS.

Zmiana ustawien Units - Speed:

1. Zaznacz Units — Speed w giéwnym menu ustawien.
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2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmier ustawienia Units — Speed. (kph
[wytgcznie modele miedzynarodowe], mph, kts, domysinie = kph dla modeli miedzynarodowych i mph dla modeli
krajowych)

User Mode (Tryb uzytkownika)

User Mode ustawia menu systemu na normalne lub zaawansowane. W trybie normalnym (ustawienie domysine),
pokazuja sie wylgcznie podstawowe opcje menu. W trybie zaawansowanym, dostepne sg dodatkowe opcje menu.
Zmiana ustawien User Mode:

1. Zaznacz User Mode w gtdbwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia User Mode. (Normal
(normalny), Advanced (zaawansowany), domyslnie = Normal)

Language (jezyk)

(wytfacznie modele miedzynarodowe)

Language umozliwia wybor jezyka, w ktérym wyswietlane jest menu. Wyfgcznie modele miedzynarodowe
Zmiana ustawien jezykowych:

1. Zaznacz Language w gtéwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Language. (domysinie =
angielski)
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Triplog Reset (wyzerowanie Triplog)

(z temp/predkos¢ lub opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Triplog Reset pozwala na wyzerowanie funkcji Triplog i pojawia sie w menu, gdy podtgczone jest akcesorium
Temp/Speed i gdy koto fopatkowe obrdcito sie przynajmniej raz, lub przy podigczonym opcjonalnym odbiorniku GPS.
Triplog dostarcza nastepujgcych informacji: licznik czasu, odlegto$¢ przebyta od ostatniego wyzerowania oraz srednia
predkos$c.

UWAGA: Zobacz Setup Menu Tab (zaktadke ustawien menu): Wybierz Readouts (odczyty) — zaawansowane — w celu
uzyskania informacji, w jaki sposéb wywotac Triplog na ekranie.

Wyzerowanie Triplog:

1. Zaznacz Reset Triplog w gtdbwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje Triplog Reset.

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu wyzerowania funkgji Triplog, nacisnij jeszcze raz
prawy (RIGHT) przycisk kursora. Aby anulowa¢ wyzerowania funkcji Triplog, nacisnij lewy (LEFT) przycisk kursora.

Restore Defaults (Przywracanie ustawien domysinych)

Restore Defaults przywraca domysine ustawienia wszystkich menu. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ przy uzywaniu tej
opciji.

Przywracanie ustawien domysinych

1. Zaznacz Restore Defaults w gtbwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje Restore Defaults

3. Pojawi sie okienko dialogowe potwierdzajgce operacje. W celu przywrdcenia ustawien domysinych, naciénij jeszcze
raz prawy (RIGHT) przycisk kursora. Aby anulowac te funkcje, nacisnij lewy przycisk kursora.

Select Readouts (wybér odczytu)
(Wyltgcznie w widoku Sonar Zoom, funkcja zaawansowana)
Select Readouts pozwala na ustawianie poszczegolnych odczytow cyfrowych w widoku sonaru. Jest to funkcja
zaawansowana, ktéra umozliwia wybranie danych, ktére majg by¢ wyswietlone w kazdym z 6 okienek danych
ustawionych na state z lewej i dolnej strony ekranu Sonaru, a takze wtgczanie danego okna. Menu tej funkgiji
dostepne jest w trybie zaawansowanym (zobacz Setup Menu Tab: User Mode.)
Okienka danych moga wyswietla¢ odczyty z dodatkowych akcesoriéw, np. Temp/Speed. Kazde okienko danych
moze by¢ puste lub zawiera¢ nastepujgce dane:
o Kurs
Temperatura
Nawigacja
Godzina + Data
Pozycja
TripLog
Speed (predkosc¢)
Napiecie
Wybér odczytu:
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1. Nalezy upewni¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Select Readouts w gtéwnym
menu ustawien.

2. Przy pomocy klawisza RIGHT czterokierunkowego kursora uruchom funkcje Select Views.

3. Pojawi sie menu Select Readouts z listg wszystkich dostepnych odczytéw. Przy pomocy klawiszy UP i DOWN
wybierz dang pozycje odczytu, a nastepnie przy pomocy przyciskéw RIGHT lub LEFT wprowadz odpowiednie zmiany.
(Kurs, nawigacja, pozycja, wytgczone, predkosé, temperatura, godzina + data, Triplog, napiecie).

Domysiny widok sonaru ustawiony widok sonaru:

Select Readouts (wybor odczytu)
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Depth Offset (wyréwnanie gtebokosci)

(funkcja zaawansowana)

Depth Offset pozwala ustawi¢ odczyt cyfrowy gtebokosci w celu okreslenia gtebokosci od linii wody lub kilu fodzi.
Wprowadz dodatni pomiar pionowy od przetwornika do linii wody w celu odczytania gtebokosci od linii wody.
Wprowadz ujemny pomiar pionowy od przetwornika do kilu w celu odczytania gtebokosci od kilu. To menu dostepne
jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien Depth Offset:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Depth Offset w gtbwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Depth Offset. (-10.0 do
+10.0 stop lub -3 do 3 metréw [Tylko w modelach miedzynarodowych], wartos¢ domysina = 0)

Temp Offset (wyréwnanie temperatury)

(funkcja zaawansowana)

Temp Offset pozwala na ustawienie odczytu temperatury na podstawie wprowadzonych wartosci. To menu dostepne
jest w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien Temp Offset:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jeste$my w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Temp Offset w gléwnym menu
Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Temp Offset. (-10.0 to +10.0
stopni, domysinie = 0)

Speed Calibration (kalibracja predkosci)

(funkcja zaawansowana, wylacznie z akcesorium Temp/Speed)

Speed Calibration pozwala na ustawienie odczytu predkosci na podstawie wprowadzonych wartosci procentowych;
pojawia sie w menu, gdy podtgczone jest akcesorium Temp/Speed i gdy koto topatkowe obrécito sie przynajmniej raz
(zobacz Setup Menu Tab: User Mode).

Zmiana ustawien Speed Calibration:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Speed Calibration w gtéwnym
menu Sonaru.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Speed Calibration. (-20% do
+20%, domysinie = 0%)

Local Time Zone (lokalna strefa czasowa) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem
GPS)

Local Time Zone pozwala wybra¢ strefe czasowg w odniesieniu do czasu podanego przez odbiornik GPS przy
wybraniu funkcji Godzina +Data jako widoku odczytu cyfrowego (zobacz Select Readouts). To menu dostepne jest
wylgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy podtgczonym
opcjonalnym odbiorniku GPS.

Zmiana lokalnej strefy czasowej:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym i ze podtgczony jest GPS, nastepnie zaznaczy¢ Local
Time Zone w gidwnym menu ustawien. 2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora
zmieni¢ Local Time Zone (ustawienie domysine = EST [UTC-5] —Czas urzedowy wschodnioamerykanski).
Daylight Saving Time (Czas letni) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Daylight Saving Time dopasowuje wyswietlany czas do lokalnych ustawien czasu letniego, przy wybraniu funkcji
Godzina +Data jako widoku odczytu cyfrowego (zobacz Select Readouts). Przy wybranym wtgczonym czasie letnim
(ON), funkcja dodaje jedng godzing do wyswietlanego czasu lokalnego. Przy wybranym wytagczonym czasie

letnim (OFF), funkcja dopasowuje wyswietlany czas do lokalnej strefy czasowej. To menu dostepne
jest wylgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy podtgczonym
opcjonalnym odbiorniku GPS.
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Zmiana ustawien czasu letniego:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesSmy w trybie zaawansowanym i ze podigczony jest GPS, nastepnie zaznaczy¢
Daylight Saving Time w gtéwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora wigcz lub wytgcz/wtgcz Daylight Saving Time.
(Off, On, domysinie = Off)

Position format (format pozycji) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)
Position Format pozwala wybra¢ format wyswietlania dlugosci i szerokosci geograficznej danej pozycji. To menu
dostepne jest wytgcznie w zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy
podtgczonym opcjonalnym odbiorniku GPS.

Zmiana ustawien Position Format:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jesteSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Position Format w gléownym
menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Position Format.
(dd.ddddd°, dd°mm.mmm’ lub dd°mm’ss, ustawienie domysine = dd°mm.mmm’)
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Time Format (format czasu) (funkcja zaawansowana, z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Time Format pozwala zmieni¢ format czasu uzywany przez urzadzenie. To menu dostepne jest wytgcznie w
zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy podtgczonym opcjonalnym
odbiorniku GPS. Wyfgcznie modele miedzynarodowe Time Format pozwala wybra¢ 12 lub 24-godzinny format
wyswietlania czasu, przy wybraniu funkcji Godzina +Data jako widoku odczytu cyfrowego (zobacz Select Readouts).
Zmiana formatu czasu:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczyé¢ Time Format w gtbwnym menu
ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Time Format. (12 godzinny,
24 godzinny, ustawienie domysine = 12 godzinny)

Date Format (format daty) (funkcja zaawansowana, wytacznie w migdzynarodowych i z
opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Date Format pozwala zmieni¢ format daty uzywany przez urzgdzenie. To menu dostepne jest wytgcznie w
zaawansowanym trybie uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode) i przy podtgczonym opcjonalnym
odbiorniku GPS. Wyfgcznie modele miedzynarodowe Date Format pozwala wybraé¢ format wyswietlania daty, przy
wybraniu funkcji Godzina +Data jako widoku odczytu cyfrowego (zobacz Select Readouts).

Zmiana formatu daty:

1. Nalezy upewnic sie, ze jestesSmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ Date Format w giéwnym menu
ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Date Format. (mm/dd/rr,
dd.mm.rr lub rr.mm.dd, ustawienie domysine = mm/dd/rr)

NMEA Output

(funkcja zaawansowana)

NMEA Output wtgcza lub wytgcza sygnat wyjsciowy NMEA*. To menu dostepne jest w zaawansowanym trybie
uzytkownika (zobacz Setup Menu Tab: User Mode). Sygnat wyjsciowy NMEA powinien by¢ wigczony, gdy
podigczymy kabel wyjsciowy do NMEA naszego odbiornika GPS do innego urzadzenia kompatybilnego z NMEA, np.
autopilot.

Przy wiaczonym sygnale NMEA transmitowane s3a nastepujace zdania:

DPT- Depth (gtebokos¢)

MTW - Water Temperature (temperatura wody)

GLL - Lat/Lon Position (dtugos¢ i szeroko$¢ geograficzna)

GGA - GPS Fix Data

RMC - Recommended Minimum Specific GNSS Data (zalecane minimalne dane GNSS)

VTG - Course Over Ground and Ground Speed (kurs Igdowy i predkosc¢ lgdowa)

ZDA - Time and Date (godzina i data)

Podczas nawigacji, przy wigczonym sygnale NMEA transmitowane sg nastepujace zdania:

APB - Autopilot Sentence B

BWR - Bearing and Distance to Waypoint (namiar i odlegto$¢ od punktu nawigacyjnego)

RMB - Recommended Minimum Navigation Info (zalecane minimalne informacje nawigacyjne)

W celu wiaczenia/wylaczenia sygnatu NMEA:

1. Nalezy upewnic¢ sie, ze jestesmy w trybie zaawansowanym, nastepnie zaznaczy¢ NMEA Output w gtéwnym menu
ustawien.
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2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia NMEA Output (On, Off,
ustawienie domysine = Off).

*NMEA 0183 to standard komunikacji danych ustalony przez National Marine Electronics Association.

Sonar

Sonar wytgcza Sonar i usuwa Widok Sonaru z dostepnych widokéw. (Off, On, domysinie = Off)
Wiaczanie/wylaczanie funkcji Sonaru:

1. Zaznacz Sonar w gtbwnym menu ustawien.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia Sonar (On, Off, ustawienie
domysine = On).
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Views Menu Tab (Zaktadka menu widokow)

Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie nacisnij prawy
(RIGHT) klawisz kursora w celu wybrania zakfadki Widokéw. To menu umozliwia ustawienie dostgpnych widokow, tak
aby byly widoczne lub ukryte podczas przegladania. W celu ukrycia danego widoku nalezy wybrac opcje Hidden, a
opcja Visible wyswietli dany widok na ekranie. Dostepne sg nastepujgce widoki:

Bird's Eye View (widok z lotu ptaka) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Chart View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

Combo View (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

WideSide® Sonar (z opcjonalnym przetwornikiem WideSide®)

Side Beam View (widok bocznej wigzki)

Sonar View (Widok sonaru)

Sonar Zoom View (Widok Zoom)

Split Sonar View 200/83 kHz (podzielone okno sonaru)

Big Digits View (Widok Powiekszony):

Circular Flasher View (widok migacza okragtego)

Screen Snapshot View (widok zatrzymany)

Self test (samotest)

Accessory Test (Test akcesoriow)

GPS Diagnostic View (widok diagnostyczny GPS) (z opcjonalnym odbiornikiem GPS)

UWAGA: Widoki The Bird's Eye, Chart, Combo and GPS Diagnostic wymagajg zakupu odbiornika GPS. Zamdwienia mozna
skiadac na naszej stronie internetowej lub zaméwi¢ w Customer Resource Center, tel.1-800-633-1468.

Zmiana statusu Widoku w dowolnym widoku:

1. Zaznacz gtdéwng zaktadke menu Widokow.

2. Przy uzyciu kursora UP lub DOWN wybierz Widok.

3. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmien ustawienia z Hidden (ukryty) na Visible
(widoczny).

Views Menu )

Accessories Menu Tab (Zaktadka menu akcesoriow)

Z dowolnego widoku wejdz do Main Menu System, naciskajgc dwa razy klawisz MENU, a nastepnie nacisnij prawy
(RIGHT) klawisz kursora w celu wybrania zakfadki Akcesoriow. Jezeli nie zostaty podtgczone zadne akcesoria, nie
pojawi sie menu akcesoriéw, oprécz Screen Snapshot. Przy podigczonych akcesoriach, odpowiednie menu dodane
zostang automatycznie. Zobacz podrecznik uzytkownika zatgczony do akcesoriéw.

UWAGA: WeatherSense®, GPS Functionality oraz SmartCast® Wireless Sonar Link sprzedawane sg oddzielnie. Prosimy o
kontakt z Customer Resource Center, nr telefonu 1-800-633-1468 lub odwiedzi¢ naszg strone internetowg
www.humminbird.com.

Using Screen Snapshot (Korzystanie z migawki ekranu)

Screen Snapshot pozwala aktywowacé funkcje migawki ekranu.

Przy wtgczonym Screen Snapshot, po naci$nigciu klawisza MARK, otrzymujemy zapisany obraz na wyswietlaczu
(przy zainstalowanej karcie MMC/SD). Wszystkie menu, okna dialogowe, ostrzezenia i informacje zostajg utrwalone i
zapisane automatycznie. Mozna je nastepnie przeglgda¢ w widoku Screen Snapshot, ktéry wyswietla zmniejszone
obrazy po trzy na raz.

UWAGA: Funkcja Screen Snapshot bedzie dziata¢ wytgcznie przy zakupionej karcie MMC/SD.

Wiaczanie/wylaczanie Screen Snapshot:

1. Zaznacz Screen Snapshot na gtéwnym menu Akcesoriow.

2. Przy pomocy klawiszy LEFT lub RIGHT czterokierunkowego kursora zmieh ustawienia Screen Snapshot (On, Off,
ustawienie domysine = Off).

Zaktadka menu akcesoriow (bez podtagczonych akcesoriéw)

Zaktadka menu akcesoriow (z podtagczonymi akcesoriami)

W celu zrobienia fotografii ekranu (musi byé uruchomiona funkcja Screen Snapshot):
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1. Upewnij sie, ze w gniazdo wtoZzona zostata karta MMC/SD. 2. Bedgc w widoku, ktéry chcesz zarejestrowac, nacisnij
przycisk MARK. Przy uruchomieniu Screen Snapshot wyswietli sie informacja o utworzeniu punktu nawigacyjnego w
miejscu, w ktérym kursor znajduje sie na ekranie, a widok zostanie zatrzymany na ekranie. Pojawi sie okno dialogowe
statusu, na ktdrym pokazany bedzie postep zapisywania oraz nazwe i numer pliku przypisanego do tworzonego pliku
BMP, a takze procentowy postep operacji.

UWAGA: Funkcja Screen Snapshot nie ma wptywu na funkcje nawigacji. Dodatkowo, przy witgczonej funkcji Screen
Snapshot, bez podigczonego GPS, po przycisnieciu klawisza MARK wyS$wietli sie informacja o btedzie, i ze dla utworzenia
punktu nawigacyjnego wymagana jest pozycja GPS.

UWAGA: Predko$c rejestrowania zalezy od rodzaju karty; ogolnie, karty SD pracujg szybciej niz karty MMC.

Przegladanie zarejestrowanych zdje¢ ekranu:

1. Upewnij sie, ze karta MMC/SD, na ktérej zarejestrowano zdjecie ekranu zostata zainstalowana.

2. Nacisnij przycisk i przytrzymaj do momentu, gdy pojawi sie widok Screen Snapshot.

3. Widok Screen Snapshot pokazuje do trzech zminiaturyzowanych zdje¢ ekranu na raz. W tym widoku mozna
przegladac liste miniaturowych zdjeé ekranu przy uzyciu czterokierunkowego kursora. Wybrana miniatura oznaczona
bedzie strzatkg. Wyswietli petny widok wybranej miniatury (przy uzyciu czterokierunkowego kursora). Obwddka wokot
petnego widoku zdjecia ekranu wskazuje, ze jest to tylko zdjecie, a nie widok “na zywo”. Wybrany obraz, lub wszystkie
obrazy mozna usung¢ przy pomocy funkcji Delete Image (usun obraz) lub Delete All Images (usun wszystkie obrazy)
z menu Screen Snapshot X-Press™. (Zobacz Menu Screen Snapshot X-PressTM: Delete Image (usun obraz) i
Delete All Images (usun wszystkie obrazy).

UWAGA: Mozna przeglgdac pliki danych przypisane do kazdego zdjecia ekranu po usunieciu karty MMC/SD i umieszczeniu
karty w czytniku podfgczonym do komputera. Do przeglgdania zawarto$ci karty MMC/SD uzywaj Windows Explorer; dla
kazdego pliku .BMP utworzony zostanie plik DAT (moze by¢ réwniez wy$wietlony jako . TXT); zawiera on widok
zminiaturyzowany i wymagany jest dla przeglagdania Screen Snapshot w urzgdzeniu 700, dlatego tez nie nalezy takich plikow
usuwac.

Troubleshooting (usuwanie usterek)

Zanim skontaktujg sie Panstwo z Humminbird®Customer Resource Center, prosimy o zapoznanie sie z ponizszym
tekstem. Zapoznanie sie z ponizszymi wskazéwkami pozwoli panstwu na samodzielne rozwigzanie niektérych
problemdéw zwigzanych z dziataniem urzgdzenia i unikniecie potrzeby jego naprawy.

700 Series™ nie chce sie wiaczyé.

Jezeli urzgdzenie 700 Series™ nie chce sie uruchomic, nalezy zapoznac¢ sig z zatgczonym Podrecznikiem Instalaciji i
upewnic¢ sie, ze: Kabel zasilania jest prawidiowo podtgczony do urzadzenia 700 Series™.

Kabel zasilajgcy jest prawidtowo podtgczony, tzn. czerwony przewdd powinien by¢ podigczony do dodatniej koncowki
akumulatora, a czarny — do ujemnej koncowki lub do ziemi.

Dziata bezpiecznik.

Napiecie akumulatora wynosi co najmniej 10 Volt.

Nalezy usung¢ wszelkie znane usterki, np. Usung¢ rdze z koncowek akumulatora lub przewodoéw albo tez wymienic
akumulator.

700 Series™ wiacza sie do trybu Symulatora przy podigczonym przetworniku

Przy podtgczonym przetworniku, Fishing System uruchomiony po raz pierwszy automatycznie wigczy sie w trybie
normalnym. Jezeli po uruchomieniu Fishing System przelgcza sie automatycznie do trybu Symulatora, nawet gdy
podtaczony jest przetwornik, oznacza to, ze urzgdzenie nie wykrywa przetwornika. Nalezy wéwczas wykonaé
nastepujgce czynnosci:

Przy pomocy Podrecznika Instalacji, zatgczonego do Fishing System, sprawdz, czy przewdd zasilajgcy przetwornika
jest bezpiecznie podigczony do Fishing System. Podigcz przewdd ponownie, i uruchom Fishing System jeszcze raz,
aby sprawdzi¢, czy problem zostat usuniety.

Wymien niedziatajacy przetwornik na inny, sprawny (jezeli mamy takg mozliwos$¢) i podigcz ponownie do urzadzenia.
Sprawdz przewdd przetwornika. Wymien przetwornik w przypadku, gdy przewdd jest uszkodzony lub zardzewiaty.
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Display Problems (Problemy z wyswietlaniem)

Istnieje szereg gtdwnych przyczyn i zrédet zaktocen wptywajgcych na jakos¢ informacji wyswietlanych na urzadzeniu.
W tabeli ponizej przedstawiono niektdre objawy problemoéw zwigzanych z wyswietlaniem i ich mozliwe rozwigzania:
Prawdopodobna przyczyna

Urzadzenie traci moc przy duzych predkosciach.

Gdy 16dz porusza sie z duzg predkoscia, dno znika lub sygnat ostabia sie, lub w obrazie pojawiaja sie luki.
Urzadzenie nie wykrywa ryb, nawet gdy wiemy, ze sg one pod todzig, lub odczyt sonaru jest staby albo
nieprawdziwy.

Jezeli moc wyjsciowa silnika fodzi nie jest uregulowana, urzgdzenie moze chroni¢ sie przy uzyciu funkcji ochrony
przed przepieciem. Upewnij sie, ze moc wejsciowa nie przekracza 20 Volt. Moze zaistnie¢ potrzeba zmiany pozycji
przetwornika. Mieszanka powietrza i wody przeptywajgca wokot przetwornika (kawitacja) moze powodowaé
zaktocenia w interpretowaniu danych sonaru. Sprawdz w Podreczniku Instalacji, czy nie ma tam sugestii dotyczgcych
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lokalizacji przetwornika. Hatas elektryczny pochodzacy z silnika moze powodowat zaktécenia odbioru sonaru. Zobacz
Identyfikacja zrodta Hatasu.

Odczyty sonaru moga by¢ zakidcone, jezeli przetwornik nie zostat zainstalowany prawidtowo (np. pod katem), lub gdy
majg miejsce zaktdécenia mechaniczne, spowodowane zainstalowaniem przetwornika w kadtubie zbyt grubym, aby
umozliwi¢ prawidtowa transmisje sonaru, lub tez gdy przetwornik nie jest podtgczony hermetycznie do kadtuba, lub tez
gdy jest zanieczyszczony. Sprawdz w Podreczniku Instalacji, czy nie ma tam wskazoéwek dotyczgcych umiejscowienia
przetwornika i sprawdz stan czystosci przetwornika.

Zbyt niskie napiecie akumulatora moze mie¢ wptyw na site transmisji sygnatu.

Hatas elektryczny pochodzacy z silnika moze powodowat zaktdcenia odbioru sonaru. Zobacz Identyfikacja zrédta
Hatasu.

Identyfikacja zroédta hatasu

Hatas elektryczny zazwyczaj zaktdca odczyty o duzej czutosci oraz wyswietlany obraz, na ktérym pojawiajg sie czarne
kropki. Ponizej przedstawiono Zrédta hatasu lub zaktdcenh:

Mozliwe zrédta hatasu

Inne urzadzenia elektroniczne

Silnik todzi

Kawitacja spowodowana praca sruby napedowej

Wytacz wszystkie urzadzenia elektroniczne znajdujgce sie w poblizu i sprawdz, czy problem udato si¢ wyeliminowac,
a nastepnie wigczaj je po kolei, sprawdzajac, czy hatas nie pojawit sie ponownie. W celu stwierdzenia, czy hatasu nie
powoduje silnik todzi, nalezy zwiekszy¢ obroty silnika na biegu jatowym i sprawdzi¢, czy hatas wzmaga sie
proporcjonalnie do pracy silnika. Jezeli hatas wystepuje w momencie zwigkszenia obrotéw, problem moze by¢
spowodowany przez swiece, alternator czy przewody obrotomierza. Wymien swiece na rezystorowe, zainstalu;j filtr
alternatora czy przeprowadz przewody tgczgce przetwornik i urzadzenie z dala od przewodéw silnika.

Turbulencja wywotywana przez srube napedowg moze wywotywac hatas. Upewnij sie, ze przetwornik zostat
zainstalowany w odlegtosci przynajmniej 38 cm od sruby i ze woda przez caty czas swobodnie optywa przetwornik.
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Akcesoria 700 Series™ Fishing System

Akcesoria umozliwiajg dopasowanie dziatania 700 Series™ Fishing System do potrzeb klienta i zapewniajg
najbardziej nowoczesne rozwigzania. Przy podtgczeniu akcesorium do 700 Series™ Fishing System, odpowiednie
menu i odczyty dodawane sg automatycznie do gtéwnego menu. Dostepne obecnie akcesoria obejmuja:
Przetwornik WideSide®: Przetwornik WideSide® to wyspecjalizowany przetwornik, bardzo uzyteczny w przypadku
towienia przy brzegu lub przy szukaniu drobnicy na otwartych wodach.

Temperatura/predkos¢: stuzg do odczytu predkosci i temperatury w czasie rzeczywistym oraz zapewniajg bardzo
pomocng funkcje Triplog.

UWAGA: JezZeli podigczymy zewnetrzng funkcje Temperatury/Predkosci (TS-W) lub Temperatury (TG-W) przy podigczonym
przetworniku, ktéry ma wbudowang funkcje temperatury, akcesorium TS-W lub TG-W przejmie funkcje czytnika temperatury
wbudowanego w przetworniku.

WeatherSense® Fishing Condition Monitor: stuzy do otrzymywania odczytow cisnienia atmosferycznego oraz
danych dotyczgcych trenddw w czasie rzeczywistym.

GR4 GPS Receivers: udostepniajg zaawansowang funkcje FishingGPS™, trackplotter oraz funkcje nawigacyjne
wbudowane w Fishing System.

Kabel GPS: stuzy do podfgczenia GPS lub innego urzadzenia kompatybilnego z NMEA* do 700 Series™ Fishing
System.

Wireless Sonar Link (WSL): Stuzy do otrzymywania sygnatéw z SmartCast® Remote Sonar Sensor (RSS). Sygnaty
radiowe z RSS odbierane sg przez WSL i przesytane przez Magistrale akcesoriow do 700 Series™ Fishing System.
Kabel faczacy do komputera: stuzy do sciggania aktualizacji oprogramowania oraz nowych funkgcji pobranych z
www.humminbird.com. Wymaga oprogramowania HumminbirdPC™ kompatybilnego z MSWindows. Oprogramowanie
mozna $ciggna¢ z naszej strony internetowej. Stuzy ono do komunikacji z 700 Series™ Fishing System.

Prosimy o odwiedzanie naszej strony www.humminbird.com w celu zdobycia informacji na temat nowych akcesoriow,
ktére mozna doda¢ do 700 Series™ Fishing System!!!

UWAGA: Kazde akcesorium sprzedawane jest oddzielnie. Prosimy o kontakt z Customer Resource Center, nr telefonu 1-
800-633-1468 lub odwiedzi¢ naszg strone internetowg www.humminbird.com. *NMEA 0183 to standard komunikacji danych
ustalony przez National Marine Electronics Association.

Specyfikacje

Zasieg gIebOKOSCI.........ceriiiiiiii i 1500 ft (450 m)

Moc wyjsciowa 500 Wat (RMS), 4000 Wat (moce szczytowe)

Czestotliwos¢ operacyjna ............cccceevvvviiiieeninnenn 200 kHz/83 kHz/455 kHz QuadraBeammw z DualBeam PLUSw
Zakres 60° @ -10 dB w 83 kHz 20° @ -10 dB w 200 kHz 90°Total Coverage (dwie wigzki 45°) @ -10 dB w 455 kHz
Rozdzielczo$¢ docelowa..........ccvccerinveeeiniininsenni 2 1/2 cali (63.5 mm)

[aoY o Xo gl o 1 T XV 10-20 VDC

MAEIYCA LCD...ciiiiiiiei ettt e e e e e e e e e e e e 640V x 320 H
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[ 7421 0T o1 1 SRR XT-6-TB-90-T

Dlugos¢ kabla przetwornika..........ccccoeiienmnniiiincs e 20 ft (6 m)

UWAGA: Humminbird® weryfikuje maksymalnie ustalong gfeboko$¢ w wodzie morskiej; rzeczywiste dziatanie moze réznic
sie ze wzgledu na zastosowany przetwornik, rodzaj wody, warstwy termiczne, uktad i nachylenie dna. Zastrzega sie
mozliwo$¢ wprowadzenia zmian do specyfikacji i wtasciwosci produktu bez uprzedniego powiadomienia.

Stowniczek terminéw

Terminologia sonaru:

Alarm glebokosci: Alarm Gtebokosci to system dzwiekowy kontrolowany przez uzytkownika, ktoéry uruchamia sie
przy gtebokosci mniejszej lub rownej gtebokosci nastawione;j.

Alarm, Temperatura: Alarm Temperatury to system dzwiekowy kontrolowany przez uzytkownika, ktéry uruchamia
sie, gdy temperatura powierzchni wody réwna jest temperaturze nastawione;.

Przeciwoswietlenie: Przeciwoswietlenie to system o$wietleniowy LCD kontrolowany przez uzytkownika, uzywany w
warunkach nocnych i przy niskim oswietleniu.

Wiazka (wiazka sonaru): Wigzka sonaru to stozkowa projekcja fal dzwiekowych, ktére powstajg w momencie
rozchodzenia sie dzwieku pod woda. Zob. Cone Angle.

Big Digits View (Widok Powiekszony): Big Digits View to funkcja Humminbird® wyswietlajgca wykres sonaru i
powiekszone odczyty, aby utatwi¢ czytanie z odlegtosci. Jest to bardzo uzyteczne narzedzie, gdy niezbedne jest
monitorowanie gtebokosci cyfrowej — np. w przypadku duzej szybkosci todzi czy obserwowaniu urzgdzenia z
odlegtosci. Gdy dostepna jest predkos¢, Big Digits View wyswietla rowniez TripLog. Zobacz TripLog.

Bottom Black (Czarne dno): Bottom Black to funkcja Humminbird®, ktéra “wypetnia” obszar wyswietlany ponizej
konturu dna. Niektorzy wedkarze uzywaja funkcji Bottom Black, poniewaz zapewnia ona duzy kontrast i utatwia
odczytywanie, nawet jezeli zastania informacje dotyczgce twardosci dna.

Bottom Contour (kontur dna): Bottom Contour to profil dna wyswietlany w formie diagramu w miarg zmieniajacej si¢
gtebokosci.

Bottom Hardness (twardos¢ dna): Bottom Hardness to gestos$¢ (sklad) dna, ktérg mozna czesto okresli¢ przy
pomocy odczytu gtéwnego sygnatu zwrotnego sonaru. Mozna okresli¢ r6zne poziomy twardosci dna przy pomocy
interpretacji ,grubosci” sygnatu zwrotnego sonaru. Twarde dno to sygnat cienki i czarny, mieksze dno to sygnat
grubszy i jasniejszy. Nalezy pamieta¢, ze sygnat zwrotny sonaru odbity od pochytego dna moze dawac¢ obraz dna
miekkiego.

Cavitation (kawitacja): Cavitation to efekt pecherzykéw powietrza, ktore tworzg sie przy obracaniu $ruby napedowe;j
w miare posuwania todzi.

Chart Speed (wykres predkosci): Chart Speed to funkcja kontrolowana przez uzytkownika, ktéra ustawia predkosc
przesuwania sie informacji na ekranie sonaru. Przy szybszym ustawieniu, informacje odczytu sonaru jest bardziej
szczegotowa, ale przesuwajg sie z duzg szybkoscig. Wolniejsze ustawienie umozliwia odczyt historii sonaru, ale nie
jest tak szczegdtowy. Najlepsze ustawienia to takie, ktére najlepiej odpowiadajg uzytkownikowi.

Cone Angle (Kat Stozkowy): Kat stozkowy to katowy pomiar wigzki sonaru przy okreslonym dolnym punkcie dB (np.
—10 dB). Zobacz dB Down Point

Customizable Digital Readouts (Ustawiane odczyty cyfrowe): Customizable Digital Readouts to funkcja
Humminbird® umozliwiajgca uzytkownikowi wybranie okreslonych informaciji cyfrowych, ktére majg pojawi¢ sie na
wyswietlaczu Sonaru (np. Szybkos$¢, temperatura, cisnienie atmosferyczne, TripLog itp.)

Dead Zone (strefa martwa): Strefa martwa to obszar wigzki sonaru, ktérg otrzymuje sie po otrzymaniu gitéwnego
sygnatu zwrotnego odbitego od dna. Ryby i inne obiekty znajdujgce sie blisko dna i objete strefg martwg nie bedg
prawdopodobnie widzialne w wigzce sonaru. Precyzyjne wigzki sonaru, np. Humminbird® 20°, charakteryzujg sie
mniejszg strefg martwg niz szersze wigzki sonaru.

Decybel: Decybel to miara poziomu cisnienia akustycznego, lub ,intensywnosci” sygnatu zwrotnego sonaru. Zobacz
dB Down Point

dB Down Point (Punkt dolny dB) Punkt dolny dB to standardowy poziom decybeli, na ktérym mierzy sie kat
stozkowy sonaru, wyrazony jako "@ -10 dB" lub "@ -3 dB" Pomiary w mniejszych punktach dolnych (wieksze wartosci
ujemne) wskazujg, ze wykonywane sg one przy uzyciu mniej wrazliwych sygnatach sonaru.

Display, FSTN (wyswietlacz FSTN): FSTN to akronim Film Super-Twist Nematic. FSTN oznacza monochromowg
technologie wyswietlania charakteryzujgca sie czarnymi pikselami o wysokim kontrascie. Wszystkie mocowane na
state monochromowe produkty Humminbird® oparte sg na technologii FSTN.

DualBeam PLUS™: DualBeam PLUS™ to konfiguracja sonaru Humminbird®, ktéra uzywa jednocze$nie dwdch
wigzek i fgczy informacje z obu wigzek na jednym obrazie dzigki naktadaniu danych na ekranie, lub wyswietla wigzki
oddzielnie, obok siebie, lub tez umozliwia podglad kazdej wigzki osobno na petnym ekranie.

Feature Memory (pamie¢ funkcji): Feature Memory to funkcja Humminbird®, ktéra zapisuje w pamieci ustawienia
menu wybrane przez uzytkownika. Ustawienia pozostajg zapisane w pamieci, nawet jezeli urzadzenie zostanie
wytgczone na czas nieokreslony.
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Fish Arch (ksztalt ryby): Fish Arch to wyrazny “tuk”, ktéry pojawia sie na wyswietlaczu w przypadku przesuniecia sie
dowolnego obiektu w stozku wigzki sonaru. tuk powstaje w wyniku stopniowego zmniejszenia sie odlegtosci od
obiektu gdy przesuwa sie w stozku wigzki sonaru. Odlegto$é od obiektu zmienia sie z powodu stozkowego ksztattu
wigzki sonaru, co z kolei powoduje, ze odlegtos¢ jest wieksza na brzegach wigzki niz w jej centrum. Gdy odlegtos¢
zostanie naniesiona na wy$wietlaczu, pojawia sie fuk.

Fish ID+™: Fish ID+™ to funkcja Humminbird®, wykorzystujgca zaawansowane algorytmy przetwarzania w celu
okreslenia, czy wykryty obiekt to ryba. W przypadku, gdy sygnat sonaru odbity od obiektu spetnia Scisle okreslone
parametry, urzgdzenie rysuje Fish Symbol — symbol ryby (lub ikone) oraz cyfrowg gtebokos¢ docelowg. W
urzgdzeniach DualBeam i DualBeam PLUS™, ryby wykryte w waskim centrum wigzki pokazane sg jako zacienione
symbole, a ryby wykryte w szerszej wigzce pokazane sg jako puste zarysy.

Fish Symbol (Symbol ryby): Symbol ryby to graficzny obraz wyswietlany na ekranie w momencie, gdy Fish ID+
stwierdza, ze sygnat sonaru prawdopodobnie odbit sie od ryby. Zobacz Fish ID+™.

Freeze Frame (kadr zatrzymany): Freeze Frame to funkcja Humminbird®, ktéra umozliwia zatrzymanie przesuwania
sie sonaru w celu doktadniejszego przestudiowania obrazu. Zobacz Instant Image Update.

Frequency (Czestotliwos¢): Czestotliwosé to liczba cykli fal dzwiekowych na sekunde w impulsie dzwiekowym
rozchodzgcym sie pod wodg. Typowa czestotliwosé dla echosond wedkarskich (fishfinders) wynosi 200 kHz, co
umozliwia prawidtowg prace urzadzenia w réznych warunkach. Nizsze czestotliwosci, np. 50 kHz umozliwiaja
penetracje na wieksze gteboko$ci, ale przy mniejszej rozdzielczosci. Wyzsze czestotliwo$ci, np. 455 kHz, dajg
wiekszg rozdzielczos¢, ale przy mniejszej penetracji na glebokosci. Humminbird® wykorzystuje rézne czestotliwosci,
dostosowane do okreslonych aplikaciji.

Grayscale (skala szarosci): Skala szarosci wykorzystuje rézne odcienie szarosci przedstawiajgce na wyswietlaczu
site sygnatu sonaru. Jest to bardzo intuicyjna metoda przedstawiania informacji. Zazwyczaj, najsilniejsze sygnaty
sonaru przedstawiane sg w kolorze czarnym, a coraz stabsze — w coraz ja$niejszym odcieniu szarosci.

Grayscale, Inverse (skala szarosci odwrocona): Odwrdcona skala szarosci do funkcja Humminbird®, ktora
odwraca wspoétzaleznos$c sity sygnatu i odcienia szarosci, ktéry dang site reprezentuje. Najsilniejsze sygnaty sonaru
przedstawione sg w kolorze biatym, a coraz stabsze — w coraz ciemniejszym odcieniu szaro$ci. Pomimo, ze jest to
metoda intuicyjna, sprawia, Ze obraz sonaru jest ostrzejszy i umozliwia zwiekszenie wrazliwosci urzgdzenia, poniewaz
stabsze sygnaty wydajg sie mocniejsze. Odwrécona skala szarosci dziata bardzo dobrze w czystej wodzie. W
przypadku wody zanieczyszczonej, na ekranie pojawiajg sie zaktdcenia.

Instant Image Update (hatychmiastowa aktualizacja obrazu): Instant Image Update to funkcja Humminbird®
umozliwiajgca aktualizacje informacji wyswietlanych na ekranie po modyfikacji ustawien sonaru (Sensitivity, Bottom
View, Range itp.). Funkcja ta rozni si¢ od funkgji tradycyjnych, ktére aktualizujg wytgcznie nowe informacje zebrane
przez sonar po zmianie ustawien. Instant Image Update umozliwiaj bardziej precyzyjne dostrajanie wyswietlacza,
dzieki czemu uzytkownik moze zobaczyé wyniki na petnym wykresie sonaru. W potaczeniu z funkcjg Freeze Frame,
funkcja ta umozliwia uzytkownikowi dostrojenie i zrozumienie wynikéw wielu réznych ustawien sonaru w sposéb fatwy
i szybki.

Maximum Depth Menu (Menu maksymalnej gtebokosci): Maximum Depth Menu to funkcja Humminbird®, ktdéra
optymalizuje wyniki w oparciu o0 maksymalng gtebokos¢ operacyjng ustawiong przez uzytkownika. Wiele urzadzen
Humminbird® dziata w szerokim zakresie gtebokosci (do 2500 stop), co powoduje, ze urzgdzenie odnosi sie do tej
petnej gtebokosci w niektorych okolicznosciach. Ze wzgledu na predkosé, z jakg dzwiek rozchodzi si¢ w wodzie, moze
mie¢ to wplyw na mniej czutg reakcje urzadzenia, poniewaz musi ono dtuzej czeka¢ na sygnat sonaru. Przy
ustawieniu Menu Maximum Depth na nizszg warto$¢, urzadzenie sprawdza tylko wartosci nastawione, co zwieksza
jego reakcje. Jest to funkcja bardzo przydatna dla wszystkich ptywajacych na matych gtebokosciach!

Noise (hatas): Hatas to niezamierzone, zewnetrzne fale dzwiekowe ktére zakidcajg optymalng prace sonaru. Hatas
pojawia sie jako przypadkowe ,kropki” na wyswietlaczu i moze byé spowodowany wieloma czynnikami. Hatas
elektryczny (z pracujacych silnikdw, pomp zezowych, radiostacji VHF) zazwyczaj przedstawiany jest jako jednolity
wzor kropek. Hatas elekiryczny mozna odizolowaé, wytgczajac po kolei wszystkie urzgdzenia elekiryczne, aby
zidentyfikowac¢ zrodto hatasu. Hatas elektryczny mozna czesto wyeliminowac poprzez zmiane potozenia kabla
elektrycznego lub podtgczenie urzgdzenia do innego zrddta zasilania (druga bateria). Hatas hydrodynamiczny (ze
Sruby napedowej i/lub kawitacji kadtuba) daje obraz bardziej przypadkowy i zazwyczaj zwigzany jest z predkoscig
todzi, tzn. im wieksza predkos$c¢, tym wiekszy hatas. Hatas hydrodynamiczny mozna wyeliminowaé przy pomocy
prawidtowej instalacji przetwornika. Wiele produktéw Humminbird® wyposazonych jest w menu Noise Filter (filtr
hatasu), ktére umozliwia uzytkownikowi wyczyszczenie ekranu z hatasu, ktéry jest trudno wyeliminowac.

Pixels (piksele): Piksele to “elementy obrazu”, czyli mate kwadraciki, ktére tworzg obraz na ekranie LCD. llo$¢ pikseli
w pionie i w poziomie (np. 640 V x. 320 H) reprezentuje rozdzielczos¢. W echosondach rybackich, catkowita
rozdzielczos¢ (w pionie i poziomie) jest czesto drugorzedna w stosunku do rozdzielczos$ci ,Vertical Pixel” (piksele
pionowe). Zobacz Pixels, Vertical.

Pixels, Vertical (piksele, pion) Piksele w pionie, to liczba elementow obrazu w pojedynczej kolumnie na
wyswietlaczu LCD. Wieksza liczba pikseli pionowych zapewnia wiekszg rozdzielczosé obiektéw wykrytych przez
sonar. Oznacza to, ze odlegtos¢ pionowa (gtebokos¢), podzielona przez wiekszg liczbe, dzieli te odlegtos¢ na
mniejsze czesci, z ktérych kazda przedstawia mniejszy obszar i dostarcza dzieki temu wiecej szczegétow. W
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echosondach rybackich, piksele pionowe sg wazniejsze niz piksele poziome, poniewaz 0$ pozioma na wyswietlaczu
przedstawia czas lub historie. Informacja sonaru wyswietlona na osi poziomej moze by¢ bardzo zréznicowana, w
zaleznosci od predkosci fodzi i ustawien Chart Speed. Wigksza liczba pikseli poziomych pokazuje wiecej
historycznych informacji sonaru. W wielu swoich modelach Humminbird® zapewnia najwyzszg liczbe pikseli
pionowych w celu otrzymania lepszej rozdzielczosci. Zobacz Chart Speed i Pixels.

Power Output (moc wyjsciowa): Moc wyjsciowa to wartos¢ energii akustycznej emitowanej dowody przez nadajnik
sonaru. Moc wyjsciowg mierzy sie przy pomocy systemow pomiaru RMS ($Srednia kwadratowa) lub P-T-P (amplituda
catkowita). Dopuszczalne sg obie metody, nalezy jednak pamietac¢ ze obie moce wyjsciowe nalezy mierzy¢ przy
pomocy tego samego systemu, poniewaz wartosci P-T-P sg 8 razy wigksze niz wartosci RMS. Wieksza moc
wyjsciowa umozliwia penetracje sygnatu sonaru przez glony i termokliny, dotrze¢ na wieksza gtebokos¢ i dziata¢
bardziej skutecznie w hatasie np. gdy t6dz ptynie z duzg predkoscig.

Pulse Width (Pulse Length) (szerokos¢ / dlugos¢ impulsu): Szerokos¢ impulsu to czas w jakim impuls sonaru
przesytany jest w wodzie. Mniejsze szerokosci zapewniajg lepsza rozdzielczo$¢ obiektu, ale na mniejszej gtebokosci.
Wieksze szerokosci umozliwiajg penetracje na wigkszg gtebokosé, ale przy gorszej rozdzielczosci. Humminbird®
zapewnia rozng szerokos¢ impulséw w oparciu o gtebokosé, w celu optymalnej rozdzielczosci obiektéw na jak
najwiekszej gtebokosci. Zobacz Target Separation.

QuadraBeam™: QuadraBeam™ to konfiguracja sonaru Humminbird®, ktora uzywa czterech wigzek sonaru dla
oddania bardziej szczegétowego obrazu dna. QuadraBeam™ uzywa konfiguracji DualBeam PLUS™ skierowanych w
dot i dwoch dodatkowych wigzek skierowanych na lewo i prawo. Wigzki sonaru skierowane na lewo i prawo
umozliwiajg wykrywanie ryb i struktur w obszarze 90° oraz okreslenie, po ktérej stronie fodzi sie znajdujg. Zobacz
DualBeam PLUS™:

Quick Disconnect Mount (szybkie roztgczanie) System Quick Disconnect Mounting to funkcja oferowana wytgcznie
przez Humminbird® umozliwiajgca tatwe odtgczenie urzgdzenia z podstawy przy nacisnieciu przycisku uwalniajgcego,
i ponowng jego instalacje. Wszystkie potgczenia kablowe wykonane sg podczas instalacji, dlatego nie potrzeba
zadnych dodatkowych potgczen. Dodatkowo, obudowa umozliwia nachylenie urzadzenia pod katem 90( i obrét o
360(, tak aby umozliwi¢ obserwacje urzadzenia z dowolnego miejsca na todzi.

Real Time Sonar (sonar w czasie rzeczywistym): Real Time Sonar to technologia Humminbird® zapewniajaca
maksymalnie szybkie nadawanie/otrzymywanie sygnatu sonary, co pozwala na szczegétowy i natychmiastowy obraz
tego, co dzieje sie pod todzig. Okno Real Time Sonar to pionowe pasmo po prawej stronie wyswietlacza, pokazujgce
natychmiastowy sygnat zwrotny sonaru z przetwornika. Opcje menu RTS® Window umozliwiajg uzytkownikowi
dostosowanie okna w taki sposéb, aby widzie¢ petny sygnat zwrotny sonaru lub wezszy pasek pokazujacy
intensywnos$¢ sygnatu przy uzyciu skali szarosci. Real Time Sonar dziata na zasadzie Sonar Update Rate (bardzo
szybkie tempo aktualizacji sonaru) tzw. Ping Speed (szybkos$¢ impulsu). Zobacz Sonar Update Rate.

Receiver (odbiornik): Zobacz Transmitter (nadajnik).

Second Return (powtérny sygnat zwrotny): Second Return to powtdrny sygnat zwrotny sonaru ponizej sygnatu
pierwotnego (kontur dna) na gtebokosci dwukrotnie wigkszej niz prawdziwa gtebokos¢. Powtdrny sygnat powstaje, w
momencie gdy impuls sonaru odbija sie od dna, nastepnie zostaje odbity od powierzchni wody i wraca na dno, aby
znow sie od niego odbi¢. Sygnat powtdrny najczesciej wystepuje w ptytkiej wodzie i nad twardym dnem; w niektorych
warunkach zdarza sie réwniez trzeci sygnat zwrotny. Sygnat powtdrny jest uzyteczny przy okreslaniu twardosci dna,
poniewaz powstaje zazwyczaj w obszarach o dnie twardym. Sygnat powtérny mozna wykorzysta¢ przy ustawianiu
funkcji Sensitivity na ptytszych wodach.

Sensitivity (czulos¢): Sensitivity to funkcja, dzieki ktorej uzytkownik moze dostosowaé czutosé sonaru tak, aby
widzie¢ wiecej lub mniej szczegdtdw w wodzie. Zazwyczaj preferuje sie wyzszg czutos$¢; w niektdrych przypadkach,
gdy woda jest zanieczyszczona (mut czy szczatki naniesione przez sztorm), mogg wystapi¢ trudnosci z odréznianiem
wiasciwego celu. | odwrotnie, jezeli czuto$c¢ jest zbyt mata, mozna przeoczy¢ obiekt, kidrego szukamy.

SONAR: SONAR to akronim Sound i Navigation Ranging. Technologia sonaru wykorzystuje precyzyjne impulsy
sonaru rozchodzace sie pod wodg w celu okreslenia odlegtosci i innych cech obiektdéw w wodzie. Odlegtos¢ mozna
okresli¢ dzieki temu, ze dzwiek rozchodzi sie w wodzie ze stalg szybkoscig i mozna mierzy¢ czas pomiedzy
poszczegdlnymi sygnatami zwrotnymi. DZzwiek rozchodzi sie w wodzie z duzg predkoscia, dzieki czemu sonar jest to
uzyteczne i ekonomiczne narzedzie. Sonar uzywany jest w urzadzeniach szukajgcych ryb i okreslajgcych gtebokosc
wody na jednostkach handlowych i rekreacyjnych.

Sonar Echo Enhancement: Sonar Echo Enhancement to Humminbird® funkcja opisujgca wyzszy stopien czutosci
sonaru uzyskany dzieki potgczeniu algorytméw oprogramowania z nadajnikiem/odbiornikiem. Zadaniem Sonar Echo
Enhancement jest wyswietlenie praktycznie wszystkiego, co mogtoby interesowa¢ wedkarza, np., ryby, termokliny,
glony, mate struktury i inne.

Sonar Update Rate (szybkos$¢ aktualizacji sonaru). Sonar Update Rate okresla ilos¢ sygnatdw wysytanych i
otrzymywanych przez sonar w ciggu jednej sekundy. Bardzo duza predkosc¢ aktualizacji sonaru pozwala zebraé
wiecej informacji i dostarczy¢ bardziej szczegétowego obrazu dna, ryb i struktur. Wiele urzadzerh Humminbird® dziata
z szybkoscig do 40 sygnatéw na sekunde na jednej czestotliwosci. Z powodu ograniczonej predkosci rozchodzenia
sie dzwieku w wodzie, aktualizacja spowalnia sie w miare pogtebiania wody na wiecej niz 50 stép. W bardzo ptytkich
wodach (ponizej 10 stop), mozna osiggna¢ szybkos¢ aktualizaciji w wysokosci 60 sygnatéw na sekunde.
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Speed (predkos¢): Predkos¢ to tempo poruszania sie todzi w wodzie. Predko$¢ todzi mozna mierzy¢ jako Speed
Over Ground (predkosc¢ Iadowa) lub Speed Through Water (predko$¢ w wodzie). Predkos¢ Iladowg mierzy sie przy
pomocy GPS dla okreslenia pokonania okreslonego dystansu przez t6dz. Predkos¢ w wodzie mierzy sie na podstawie
kota topatkowego, ktére mierzy przeptyw wody, przez ktorg ptynie t6dz. Przeptyw ten zalezy od predkosci i kierunku
pradu. Predkos$¢ w wodzie jest bardzo wazng informacjg dla wedkarzy uzywajgcych downriggeréw, poniewaz ma
wptyw na ich gtebokos¢. Predkos¢ ladowa jest uzywana w nawigacji, poniewaz dzieki niej mozna okresli¢ doktadny
czas dotarcia na miejsce przeznaczenia. Produkty Humminbird® umozliwiajg rowniez instalacje i wyswietlenie
obydwu tych predkosci.

Structure (struktura): Struktura to termin ogolny wszystkich obiektéw na dnie, ktére mogg przyciggac ryby. Obejmuje
to struktury w dnie (uskoki, wzgérki i dziury), struktury stojgce (pnie, kawatki drewna, pale) oraz szeroki zakres innych
potencjalnych obiektéw (zatopione todzie, rafy). Urzgdzenia Humminbird® Swietnie pokazujg szczegoty struktur na
duzym obszarze dzieki unikalnym konfiguracjom sonaru przeznaczonym specjalnie dla wedkarzy.

Structure ID®: Structure ID® to funkcja Humminbird® opisujgca tradycyjng metode skali szaro$ci wykorzystywanej
do przedstawiania informacji sonaru. Zobacz Grayscale.

Surface Clutter (zaktécenia powierzchniowe): Zaktdcenia powierzchniowe to zjawisko odbijania sie sygnatu
zwrotnego sonaru od matych obiektéw pod powierzchnig wody, takich jak algi czy nawet pecherzyki powietrza.
Zazwyczaj, w srodowisku morskim, wystepujg duzo wieksze zaktdcenia powierzchniowe z powodu ciggtych wiatréw i
fal, ktére powodujg napowietrzenie wody. Menu Surface Clutter umozliwia kontrole manualng w celu zmiany ustawien
domys$inych w ekstremalnych warunkach.

Target Separation. Target Separation mierzy minimalng odlegto$¢, w ktérej echosonda rybacka jest w stanie
rozrézni¢ dwa obiekty bedgce bardzo blisko siebie (np. dwie ryby koto siebie, czy rybe znajdujacg sie bardzo blisko
struktury). Echosondy wedkarskie Humminbird® umozliwiajg rozdzielenie celu wynoszaca 2,5 cala w wodach
ptytszych niz 100 stop. Rozdzielanie celu zmniejsza sie w miare pogtebiania wody, poniewaz potrzebna jest wieksza
szeroko$¢ impulsu. Zobacz Pulse Width.

Thermoclines (termokliny): Termokliny to warstwy wody o zréznicowanej temperaturze, ktére odbijajg impuls sonaru
z powodu réznicy w gestosci. Zazwyczaj termokliny przedstawiane sg jako nieprzerwane pasmo przechodzace przez
wys$wietlacz w pewnej odlegtosci od konturu dna. Informacje o termoklinach sa dla wedkarzy uzyteczne, poniewaz
ryby zazwyczaj ptywajg nad lub ponizej termokliny, szukajgc optymalnej temperatury i poziomu zawarto$ci tlenu.

Time Variable Gain: Time Variable Gain to przetwarzanie sygnatu zwrotnego sonaru w celu “normalizacji” danych,
aby obiekty o tej samej wielkosci (np. ryby) byty tak pokazywane, nawet jezeli dzieli je znaczna odlegtos¢. Time
Variable Gain to podstawowy atrybut dobrego sonaru, ktéry czesto promuje sie jako element wyposazenia.

Total Screen Update®: Jest to funkcja Humminbird®, aktualizujgca wszystkie informacje sonaru na wyswietlaczu po
zmianie zakresu. Bez tej funkgji, aktualizacja do nowego zakresu obejmowataby tylko najswiezsze informacje, a
starsze dane przesuwalyby sie po ekranie w starym zakresie.

Transducer (przetwornik): Przetwornik to cze$¢ systemu sonaru, mocowany na todzi w ten sposdb, aby miat kontakt
z woda. Przetwornik przetwarza energie elektryczng z nadajnika w energie akustyczng i tworzy wigzke sonaru.
Przetwornik skfada sie z jednego lub kilku dyskéw piezoelektrycznych, ktére bardzo nieznacznie rozszerzajg sie w
celu wytworzenia fali dzwigkowej. Urzgdzenie to pracuje rowniez odwrotnie, przeksztatcajac energig akustyczng z
powrotem w sygnat elektryczny, ktory jest nastepnie interpretowany przez odbiornik. Przetworniki mozna mocowac¢ na
todzi w kilku miejscach, np. na pawezy, na trolingu, itp. Humminbird® oferuje wiele bardzo zaawansowanych
przetwornikow, czegsto zawierajgcych duzg liczbe dyskow piezoelektrycznych zaprojektowanych do wytworzenia
wigzek sonaru o okreslonym ksztatcie, co utatwia wyszukiwanie i tapanie ryb. Zobacz Transmitter i SONAR.
Transmitter (nadajnik): Nadajnik i odbiorniki to elementy systemu sonaru, ktére wysytajg i otrzymujg impulsy i
wspotpracujg z przetwornikiem. Nadajniki Humminbird® sg bardzo szybkie, i wysytajg do 60 impulséw na sekunde a
takze produkujg moc na réznych poziomach, w zalezno$ci od gtebokosci i warunkéw zewnetrznych. Dodatkowo,
nadajnik moze produkowac bardzo precyzyjne impulsy sonaru niezbedne dla dobrej rozdzielczosci celu. Nadajniki
Humminbird® sg bardzo czute, ale w waskim pasmie, w celu wykluczenia hatasu ze zrédet zewnetrznych.
Dodatkowo, odbiornik zapewnia szeroki zakres dynamiczny, umozliwiajgcy otrzymywanie bardzo silnych sygnatéw na
przemian z sygnatami stabymi, gdzie silny sygnat nie zagtusza sygnatu stabego. Zobacz Transducer i Noise.
TripLog (dziennik podrézy): TripLog to funkcja Humminbird® wyswietlajgca na ekranie licznik czasu, sredniej
predkosci oraz przebytego tacznego dystansu. Wymaga ona wprowadzenia danych o predkosci. TripLog pojawia sie
w widoku Big Digits i mozna go ustawi¢ na zero przy uzyciu menu TripLog.

TrueArch®: TrueArch®: to funkcja Humminbird® pokazujgca prawdziwy ksztait ryby, a nie symbol czy ksztatt
sztuczny. Urzgdzenia Humminbird® mogg pokazywac ksztatt ryby dzieki zewnetrznemu odbiornikowi DualBeam
PLUS™ o 60° wigzce sonaru, ktory jest bardzo czutym odbiornikiem sonaru. Zobacz Fish Arch.

Viewing Angle (kat widoku): Kat widoku do cecha wyswietlacza LCD, ktéra umozliwia podglad pod katem, np. gdy
stoi sie obok echosondy wedkarskiej. Preferowane sg szersze katy widoku, poniewaz informacje sg rowniez widoczne
przy ogladaniu z boku.

WhiteLine®: WhiteLine® to funkcja Humminbird® zaznaczajgca najsilniejszy sygnat zwrotny sonaru przy pomocy
jasnoszarego pasma. Jest to funkcja preferowana przez niektérych wedkarzy, ktérzy przyzwyczaili sie uzywania
wykreséw map papierowych.
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WideSide®: WideSide® to konfiguracja sonaru Humminbird® uzywana w przetwornikach opcjonalnych. WideSide®
uzywa trzech wigzek sonaru skierowanych na lewo, prawo i w dét. Wigzki skierowane na lewo i prawo sg przydatne
dla wykrywania ryb i struktur znajdujgcych sie blisko powierzchni lub na brzegu. Wigzka skierowana w doét dostarcza
informac;ji o gtebokosci doktadnie pod todzig.

X-Press™ Menu: The X-Press™ Menu to funkcja Humminbird® ktéra otwiera najczesciej uzywane menu przy
pomocy klawisza MENU. Pozycje pojawiajace sie w X-Press™ Menu odnoszg sie do widoku biezacego i dostarczajg
najbardziej logicznych ustawien tego widoku. Menu Sonar View X-Press™ r6znig sie od Chart View X-Press™. To
miedzy innymi dzieki menu X-Press™, produkty Humminbird® sg bardzo tatwe w obstudze.

Zoom: Zoom to funkcja koncentrujgca sie na mniejszym obszarze dna dla uzyskania lepszej rozdzielczosci. Przy
wiekszej rozdzielczosci, wedkarz moze tatwo zauwazy¢ ryby zawieszone w strukturze lub duzo ryb znajdujgcych sie
tuz koto siebie. Zoom na ekranie podzielonym wyswietla petny widok na prawej stronie ekranu, a widok przyblizony po
lewej. Humminbird® oferuje One-Touch® Zoom, ktéry umozliwia tatwy dostep do tej funkcji ze standardowego widoku
sonaru przy pomocy jednego klawisza, bez potrzeby uzywania menu.

Zoom, Bottom Lock: Bottom Lock Zoom to funkcja koncentrujgca sie na mniejszym obszarze tuz nad dnem dla
uzyskania lepszej rozdzielczosci. W przeciwienstwie do regularnej funkcji zoom, funkcja ta pokazuje dno zawsze w
tym samym miejscu na wyswietlaczu, bez wzgledu na gteboko$¢. Sptaszcza to kontur dna, ale jest przydatne przy
wykrywaniu ryb tuz przy dnie i jest popularne wsréd wedkarzy morskich.
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Terminologia GPS i Nawigacji

Czas okreslenia pozycji Czas, jaki jest potrzebny odbiornikowi GPS do okreslenia pozycji z co najmniej trzech
satelitow. Odbiorniki GRS Humminbird® zapewniajg bardzo krétki czas okreslania pozycji (ponizej minuty), co
umozliwia uzytkownikom szybsze orientowanie sie¢ w lokalizacji.

Alarm przybycia na miejsce: Sygnat powiadamiajgcy o tym, ze 16dz znajduje sie w odlegtosci rownej lub mniejszej,
niz odlegtos$¢ ustawiona na alarmie (25 — 3000 stép) od miejsca przeznaczenia.

Alarm dryfu: Sygnat powiadamiajgcy o tym, Zze t16dz znajduje sie w odlegtosci réwnej lub mniejszej, niz odlegtosé
ustawiona na alarmie (25 — 3000 stép) od miejsca, w ktérym alarm byt wigczony.

Alarm zejscia z kursu: Sygnat powiadamiajacy o tym, ze odlegtos¢ todzi od zatozonej Sciezki (Cross Track Error) jest
réwna lub wigksza niz odlegto$¢ ustawiona na alarmie (25 — 3000 stop). Zobacz Track i Cross Track Error.
Wysokosé: Wysoko$¢ ponad poziom morza. Wysokos¢é mozna odczyta¢ na GPS.

Bearing (BRG) (namiar) Namiar to kierunek punktu docelowego mierzona w stopniach od Pétnocy (np. 321°, gdzie
000 ° to Potnoc, 090° - Wschod, 180° - Potudnie i 270° - Zachoéd). Chartploter: Chartploter to urzadzenie
nawigacyjne, ktére pokazuje na Mapie obecng pozycje, sciezki, punkty i trasy. Wszystkie chartplotery okresla sie
réwniez jako trackplotery. Wszystkie jednostki GPS Combo Humminbird® to Chartplotery. Zobacz Trackploter.

Cold Start (zimny start): Cold Start to procedura stosowana przez odbiornik GPS w przypadku, gdy brak jest
informac;ji historycznych dotyczacych obecnej lokalizacji. Procedura taka zajmuje zazwyczaj kilka minut, najczesciej
przy pierwszym witgczeniu odbiornika, lub gdy odbiornik przemiescit sie¢ na znaczng odlegtosé.

Kurs ladowy (COG): Kurs Igdowy to obecny kurs fodzi mierzony w stopniach od Pdétnocy (np. 321°, gdzie 000 ° to
Pdtnoc, 090° - Wschaod, 180° - Potudnie i 270° - Zachdd). Gdy COG jest rowne Namiarowi, 16dz ptynie zgodnie z
kursem i dotrze do miejsca przeznaczenia w najszybszy sposob. COG czesto mylony jest z Kursem. Zobacz Heading
(kurs).

Cross Track Error (XTE): Cross Track Error to odlegtos¢ fodzi w linii prostej od wybranej Sciezki. XTE okresla, jak
daleko t6dz zboczyta z kursu i wigcza Alarm zboczenia z kursu. Zobacz Track.

Differential GPS (DGPS) (pomiar wzgledny): Differential GPS to system Ministerstwa Obrony umozliwiajgcy
dokfadniejsze okreslenie pozycji dzigki wtornym korygujgcym sygnatom nadawanym ze stacji naziemnych na
wybrzezach USA i niektorych Iadowych szlakach wodnych. Sygnaty te nadawane sg z USCG i otrzymywane przez
Differential Beacon Receiver (DBR), podtgczony do odbiornika GPS. Po wprowadzeniu WAAS, znacznie zmalata
potrzeba korzystania z DBR w USA.

Distance To Go (odlegtosé do przebycia) Distance to go to odlegtos¢ w linii prostej pomiedzy biezgcg pozycja a
docelowym punktem nawigacyjnym. Na podstawie DTG i SOG (predkos¢ Ilgdowa) oblicza sie Time To Go (czas do
przebycia). Zobacz Time to Go i Speed Over Ground.

Estimated Position Error (EPE) (szacunkowy btgd pozycji) Szacunkowy btad pozycji wskazuje potencjalng
niedoktadnos¢ pozycji, spowodowang réznymi czynnikami, np. pozycja satelity, sitg sygnatu czy innymi
uwarunkowaniami.

Fix Type (typ potozenia ustalonego) Fix Type okresla, czy odbiornik GPS dostarcza 2D fix czy 3D fix. 2D fix
wymaga sygnatu z trzech satelitéw i okresla wytgcznie dtugosé i szerokos¢ geograficzng. 3D wymaga sygnatu z
czterech lub wiecej satelitow i okresla dtugos¢, szerokos¢ i wysoko$c.

GPS: GPS to akronim Global Positioning System (globalny system nawigacyjny). GPS umozliwia okreslenie
doktadnej pozyciji (dlugos$c¢, szerokosc¢ i wysokos¢) praktycznie w kazdym punkcie na kuli ziemskiej w oparciu o
technologie satelitarng i odbiorniki na powierzchni ziemi. System satelitéw na orbicie geostacjonarnej wysyta unikalne
sygnaty w kierunku ziemi w odstepach jednosekundowych. Odbiornik GPS, np. taki, ktéry dostarczany jest z wieloma
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produktami Humminbird®, otrzymuje sygnaty z satelitéw i okresla pozycje w oparciu na nieznaczne réznice pomiedzy
otrzymaniem kolejnych sygnatéw a informacjg zapisang w odbiorniku na temat lokalizacji kazdego z satelitow.
Heading (Kurs): Kurs okresla kierunek, w ktérym plynie t6dz mierzony w stopniach (np. 321°, gdzie 000 ° to Pétnoc,
090° - Wschéd, 180° - Potudnie i 270° - Zachod). Na skutek dziatania wiatru i fal, t6dz czesto ptynie z nieznacznie
innym kierunku, niz wyznaczony kurs, i dlatego Kurs czesto mylony jest z Kursem lgdowym. Zobacz Course over
ground - Kurs lgdowy (COG):

Podstawa wymiarowa mapy Map Datum odnosi sie do okreslonego pomiaru geodezyjnego powierzchni ziemi
stanowigcego odniesienie przy kreowaniu wykresu (np. WGS84). Poniewaz powierzchnia ziemi nie jest ptaska, ani
idealnie okragta, wspotrzedne nanosi sie na ptaskg powierzchnie mapy przy uzyciu modelu matematycznego. Jest to
wiadnie Map Datum. W przesztosci przy sporzgdzaniu map korzystano z wielu takim modeli; czesto uwzgledniane sg
one w legendzie mapy. Waznym jest, aby wybra¢ odpowiednie ustawienia modelu Map Datum w echosondzie
wedkarskiej podczas poréwnywania pozycji GPS z wykresem na papierze, aby unikng¢ niedoktadnosci w okresleniu
pozycji. Prawie wszystkie wykresy elektroniczne korzystajg z modelu WGS84 Map Datum i dlatego nie wymagajg
zmiany ustawien.

MMC: MMC to akronim Multi Media Card. Jest to nosnik pamieci wymiaru znaczka pocztowego. Zapisuje sie na nim
dane elektroniczne dotyczgce map, punktéw nawigacyjnych, tras i innych informacji. MMC jest bardzo odporna na
warunki morskie, ale nie wodoodporna. MMC mozna wyjg¢ z produktéw Humminbird® i zainstalowa¢ w komputerze w
odpowiednim czytniku kart. MMC ma taki sam format, jak format kart uzywanych w aparatach fotograficznych. Zobacz
SD.

Potnoc magnetyczna: Pétnoc to podstawowy punkt odniesienia kompasu (tzn. pétnoc 000°)., Pétnoc magnetyczna
ogolnie wskazuje w kierunku Pétnocy rzeczywistej pod dziataniem pola magnetycznego ziemi. jednakze, z powodu
lokalnych zakiécen ziemskiego pola magnetycznego, réznica pomiedzy Pétnocg rzeczywistg a magnetyczng moze
przekroczy¢ 10°. Zobacz Pétnoc rzeczywista.

North, True (Pétnoc rzeczywista) Poinoc to podstawowy punkt odniesienia kompasu (tzn. pétnoc 000°)., Pétnoc
rzeczywista okreslana na podstawie osi rotacji ziemi w odniesieniu do Poétnocy i jest stata w stosunku do wszystkich
punktow na ziemi. Wiekszos$¢ urzagdzen GPS ma domysinie ustawiong Potnoc rzeczywistg. Kurs GPS moze rézni¢ sie
od kursu zgodnego z kompasem todzi, poniewaz kompas moze wskazywaé¢ na P6tnoc magnetyczng. Urzgdzenia
GPS Humminbird® umozliwiajg selekcje odczytow pétnocy rzeczywistej lub magnetycznej przy uzyciu menu North
Reference (odniesienie do pétnocy). Zobacz Pétnoc magnetyczna.

Present Position (biezaca pozycja) Pozycja biezgca to obecna lokalizacja (dtugos¢, szerokosc) okreslana na
podstawie GPS. Pozycja biezgca oznaczana jest na ekranie strzatkg w ksztalcie todzi, jezeli 16dz ptynie, lub kétkiem,
gdy t6dz sie nie porusza.

Route (trasa) Trasa to szereg punktéw nawigacyjnych potgczonych ze sobg w okreslonej kolejnosci w celu okreslenia
Sciezki nawigacyjnej pomiedzy dwoma punktami, zapisana w pamieci echosondy wedkarskiej. Z tras korzysta sie w
przypadku czestych podrézy miedzy tymi samymi punktami, poniewaz jest to metoda szybsza i doktadniejsza, niz w
przy wyborze poszczegdélnych punktdw nawigacyjnych. Trasy skfadajg sie z wyj$ciowego punktu nawigacyjnego,
koncowego punktu nawigacyjnego oraz szeregu punktéw pomiedzy nimi. Uzytkownicy mogg rozpoczaé nawigacje od
poczatku trasy, konca trasy (kurs odwrotny) lub dowolnego punktu nawigacyjnego na danej trasie. Zobacz Waypoint
(punkt nawigacyjny).

SD: SD to akronim Secure Digital. Karta SD ma praktycznie te same funkcje, co karta MMC, jest jednak szybsza, o
wiekszej pojemnosci pamieci i zaopatrzona w funkcje zabezpieczajgce przed dostepem do informacji zapisanych na
karcie. SD ma taki sam format, jak format kart uzywanych w aparatach fotograficznych. Zobacz MMC.

Selective Availability: Selective Availability (SA) to system cech GPS, z ktérego korzysta Ministerstwo Obrony USA
w celu zmniejszenia doktadnosci pomiarow GPS. Przy aktywnym SA, GPS dziata z doktadnoscig 95% w odlegtosci
100 m. Przy wytaczonym SA, GPS dziata z doktadnoscig 95% w odlegtosci 45 m. Obecnie SA jest wylaczona, i
uzytkownicy moga dokonywaé pomiaréw GPS z wiekszg precyzjg. Jednakze, Ministerstwo Obrony USA zastrzega
sobie prawo do aktywacji SA w dowolnym momencie.

Speed Over Ground (SOG) (predkos¢ ladowa): Predkos¢ Igdowa to pomiar predkosci todzi na okreslonym
dystansie, na podstawie odczytu predkosci podanego przez GPS. Mozna réwniez korzystaé¢ z Predkos¢ w wodzie,
ktérg mierzy sie na podstawie kota topatkowego, ktdre mierzy przeptyw wody, przez ktdrg ptynie t6dz. Przeptyw ten
zalezy od predkosci i kierunku pradu. Predkos¢ Igdowa jest uzywana w nawigaciji, poniewaz dzieki niej mozna okresli¢
doktadny czas dotarcia na miejsce przeznaczenia. Produkty Humminbird® umozliwiajg réwniez instalacje i
wyswietlenie obydwu tych predkosci.

Time To Go (TTG) (czas do przebycia) Time to go to przewidywany czas, wymagany do osiggniecia docelowego
punktu nawigacyjnego. TTG oblicza sie przy uzyciu SOG i DTG. Zobacz SOG i DTG.

Track ($ciezka) Sciezka do szereg zapisanych punktéw okreslajacych $ciezke przebytg przez t6dz. Punkty te
zapisuje sie w regularnych odstepach czasu. Sciezki umozliwiajg szybka lokalizacje miejsc przebytych przez t6dz, co
umozliwia szybki powr6t do punktu wyjscia. W przypadku wigkszosci odbiornikow GPS, mozna zapisac ograniczong
liczbe punktéw Sciezki, z powodu ograniczonej pojemnosci pamieci urzadzenia. Z tego wzgledu, uzytkownik moze
ustawi¢ menu Track Point Interval (odstepny punktéw Sciezki), aby zwiekszy¢ czas pomiedzy zapisaniem
poszczegdlnych punktéw, co umozliwi na uwzglednienie diuzszej ciezki. Sciezki mozna zapisaé w pamieci na state i
wyswietlaé, gdy zajdzie taka potrzeba.
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Track Line (TRK) (linia $ciezki): Linia Sciezki to linia pomiedzy dwoma punktami nawigacyjnymi, stanowigca
najkrotsza droge w linii prostej. TRK mierzy sie w stopniach (tzn. np. 321°, gdzie 000 ° to Pétnoc, 090° - Wschad,
180° - Potudnie i 270° - Zachod). Zobacz Cross Track Error, Course Over Ground.

Trackploter: Tracktploter to urzgdzenie nawigacyjne, ktdre pokazuje na Mapie obecng pozycje, Sciezki, punkty i
trasy, ale bez Mapy w tle. Zobacz Chartplotter.

Trolling Grid (siatka trolingu) Trolling Grid to funkcja Humminbird® wyswietlajgca doktadng siatke odniesienia wokoét
punktu nawigacyjnego. Siatke takg wykorzystuje sie jako wytyczne dla trolingu w okreslonym obszarze, aby zapewnic
bardziej efektywne i petniejsze jego pokrycie. Rozdzielczos¢ Trolling Grid mozna zmienié przy pomocy zoom. Trolling
Grid mozna rowniez obracac na ekranie, aby ustawi¢ kurs todzi optymalnie w zaleznosci od wiatru i fal.

UTC: UTC to akronim od stéow Universal Time Coordinated. UTC to standardowy czas uzywany w nawigacji, na
podstawie czasu lokalnego w Greenwich England. (UTS to ekwiwalent GMT — $redniego czasu uniwersalnego). W
celu wyswietlenia prawidtowego czasu lokalnego na GPS, uzytkownik musi wybra¢ odpowiednig strefe z menu
lokalnych stref czasowych (np. EST, CST).

WAAS: WAAS to akronim stéw Wide Area Augmentation System. WAAS to technologia wspomagajgca GPS,
umozliwiajgca lepszg doktadno$¢ pomiaréw przy pomocy sygnatow korygujgcych nadawanych przez satelity
amerykanskie nadzorowane przez Federal Aviation Administration. Sygnaly te sg automatycznie odbierane przez
standardowe odbiorniki GRS Humminbird®. Dzieki sygnatom WAAS, doktadnos$¢ odczytu GPS zwieksza sie do 95%
w odlegtosci 3 m. Systemy takie zbudowaty réowniez inne panstwa, np. EGNOS (Europa) i MSAS (Japonia).
Waypoint (punkt nawigacyjny). Punkt nawigacyjny to lokalizacja (szerokos¢, dtugos¢) danego punktu zapisana w
pamieci GPS. Punkty takie moga oznacza¢ boje, dok, miejsce wystepowania ryb lub dowolny punkt, do ktérego
uzytkownik chce w przysztosci wréci¢. Produkty Humminbird® oferujg mozliwo$¢ nazwania takich punktéw i ich
oznaczenia symbolami. W momencie utworzenia punktu nawigacyjnego, zapisywana jest gtebokos$¢, data i godzina.
Waypoint Target (cel punktu nawigacyjnego):Waypoint Target to funkcja Humminbird® wyswietlajgca dokfadny cel
dookota wybranego punktu nawigacyjnego. Utatwia on monitorowanie pozycji fodzi wzgledem punktu i
wykorzystywany jest w przypadku towienia ryb ponad zanurzonymi w wodzie strukturami. Przy uzyciu Waypoint
Target, mozna szybko okresli¢ dryf todzi w stosunku do wybranych punktow.

Prosimy kontakt z Humminbird® Customer Resource Center:

Telefon (poniedziatek — pigtek, 8 do 16:30 CST) 1-800-633-1468

E-mail: (zazwyczaj udzielamy odpowiedzi w ciggu trzech dni roboczych):
custserv@johnsonoutdoors.com

Bezposrednia wysytka:

Humminbird

Service Department

678 Humminbird Lane

Eufaula, AL 36027 USA
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