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DZIEKUJEMY

Dziekujemy, ze wybrali panstwo produkt firmy Humminbird®, amerykanskiego
lidera w branzy echosond wedkarskich.

Firma Humminbird® zbudowata swojg reputacje projektujac i tworzgc produkty
wytrzymatle oraz niezawodne przez wiele lat.

Echosonda, ktérg panstwo kupili jest zaprojektowana by bez zarzutu
funkcjonowa¢ w najciezszych warunkach pogodowych, jakie moga wystgpic¢
na kazdym akwenie.

Dlatego jest mato prawdopodobne by panstwa echosonda wymagata
naprawy. Jednakze gdyby tak sie stato, firma Humminbird® dbajgc o swoich
klientéw, oferuje darmowy serwis urzgdzenia w pierwszym roku od chwili
zakupu sondy. Po uptynieciu tego okresu, nadal mozecie panstwo korzysta¢ z
ustug naszego serwisu. Kazdego klienta traktujemy indywidualnie i staramy
sie rozwigzaé¢ kazdy problem po jak najmniejszych kosztach.

Aby uzyska¢ pelne informacje o naszym produkcie zachecamy do uwaznego
przeczytania tej instrukcji. Jest to koniecznie nie tylko po to by uzywaé
echosondy poprawnie ale takze by moc korzystac z jej wszystkich funkgji.

Jesli bedg panstwo mieli jakiekolwiek pytania lub watpliwosci prosimy o
kontakt z naszym dystrybutorem firmg Normark Polska Sp. z 0.0. lub
panstwa najblizszym przedstawicielem handlowym.

Wiecej szczegbtow oraz wszelkie dane kontaktowe znajdziecie panstwo na
naszych stronach www.humminbird.com oraz www.normark.pl

OSTRZEZENIE! To urzadzenie nie moze byé uzywane jako antykolizyjny system nawigacyjny.
Producent nie odpowiada za uszkodzenia todzi ani uszkodzenia ciata spowodowane
nieodpowiednim korzystaniem z urzgdzenia.

OSTRZEZENIE! Demontazu urzgdzenia na czesci oraz wszelkich napraw urzgdzenia powinno sie
dokonywa¢ jedynie u autoryzowanych przedstawicieli firmy Humminbird®. Jakiekolwiek
modyfikacje numeru identyfikacyjnego lub wiasnoreczne préby naprawy spowodujg utrate
gwarancji. Jakiekolwiek préby otwarcia urzgdzenia spowodujg nieodwracalne zmiany w miejscach
zalutowanych.

OSTRZEZENIE! Czesci we wnetrzu urzgdzenia zawierajg zwigzki otowiu, ktére sg szkodliwe dla
zdrowia.

OSTRZEZENIE! Nie powinno sie podrézowaé z predkoscig powyzej 32 km/h gdy urzadzenie jest
zainstalowane na todzi. Moze to powodowac silne zakiécenia w pracy urzadzenia a nawet
doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

UWAGA: niektore opcje oraz funkcje urzadzenia, opisane w ponizszej instrukcji wymagaja
dokupienia do echosondy serii 300 oddzielnych akcesoriéw. Prosimy o uwazne zapoznanie sie z
instrukcjg by dokupi¢ elementy kompatybilne z urzgdzeniem.



OSWIADCZENIE O DBALO SCI O SRODOWISKO NATURALNE: firma Humminbird jest znana
ze swej odpowiedzialnosci wobec srodowiska i otoczenia. Dlatego doktadamy wszelkich staran by
nasze produkty spetnialy wszystkie regulacje odnosnie bezpieczenstwa oraz korzystania z
materiatéw tatwo rozktadalnych i odnawialnych.

Dyrektywa WEEE Unii Europejskiej ma za zadanie regulowanie redukcji odpadéw z urzadzen
elektrycznych i elektronicznych. Zacheca réwniez do ich odzyskiwania, ponownego uzycia i
recyclingu.

Dyrektywa reguluje wymagania i cele dotyczace =zbierania urzadzen elektrycznych i
elektronicznych, ich recyclingu, odzyskiwania i obchodzenia sie z nimi w sposéb nieszkodliwy dla
srodowiska, kiedy juz nie nadajg sie do uzycia. Wymaga to finansowania tych dziatan ze strony
producentéw sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Dyrektywa WEEE Unii Europejskiej zostata wprowadzona w sierpniu 2005 roku, dlatego tez firma
Humminbird stosuje sie do jej zasad, wszedzie tam, gdzie zostata ona wprowadzona do legislacji.

Doswiadczenie nabyte podczas implementacji dyrektywy WEEE przy recyclingu i ponownym
uzywaniu sprzetéw jest teraz wykorzystywane na pozaeuropejskich rynkach, gdzie te regulacje
jeszcze nie obowigzujg.

Recycling i utylizacja produktéw

Odpowiedzialnos¢ wobec klientéw i odpowiedzialno$¢ spoteczna firmy, a takze prawne regulacje
takie jak Dyrektywa EU WEEE (2002/96/EC) spowodowaly, iz firma Humminbird wypracowata
kompleksowe rozwigzanie dla utylizacji zuzytych produktow.

Ponizsza instrukcja opisuje sposdb montazu oraz uzytkowania modeli
echonsond typu PiranhaMax:

- PiranhaMAX 165 — Pojedyncza wigzka, wyswietlacz monochromatyczny 240
i(I%iersgnhaMAX 175 — Podwdjna wigzka, wyswietlacz monochromatyczny 240 x
—1 E’ci)ranhaMAX 176i — Podwdjna wigzka, wyswietlacz monochromatyczny 240 x
—1 E’ci)ranhaMAX 195¢ — Podwadjna wigzka, wyswietlacz kolorowy 320 x 240

- PiranhaMAX 196 ci — Podwojna wigzka, wyswietlacz kolorowy 320 x 240
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INSTALACJA URZ ADZENIA

Wewnagtrz todzi sg czesto fabrycznie zainstalowane miejsca, przez ktore
mozna przeprowadzi¢ przewody konieczne do podigczenia urzgdzenia.
Korzystajgc z takich otworow, pamietajmy by kable byty odpowiednio daleko
od innych urzadzeh elektronicznych, aby zminimalizowa¢ mozliwosé
wystapienia zaktocen. Kable od transducera nie powinny by¢ ucinane, jesli
musimy je skroci¢ nalezy sie upewnié, ze nie zostaty uszkodzone.

Podstawowe kroki w czasie instalaciji to:
» instalacja urzadzenia gtéwnego - wyswietlacza
* instalacja transducera

e przetestowanie pracy urzgdzenia oraz zamocowanie transducera na
state w odpowiednim miejscu

INSTALACJA WY SWIETLACZA

Rozpocznij instalacje od okreslenia miejsca gdzie bedzie znajdowat sie
wyswietlacz. Aby wybra¢ najlepszg lokalizacje pamietaj:

e 0 sprawdzeniu czy do miejsca, ktére
wybrales tatwo mozna doprawadzié
kable zasilnajgce oraz kabel tgczacy z
transducerem

* miejsce jest stabilne, nie narazone na
ewentyalne zalanie wodg i w miare
odporne na wibracje podczas pracy
silnika

* wyswietlacz ~montowany jest na
specjalnym uchwycie pozwalajgcycm
na jego pbracanie i zmiane kata.
Upewnij sie, ze miejsce daje swobode
takich ruchéw.

Fiqure 2



PRZEPROWADZENIE OKABLOWANIA

Do podigczenia urzadzenia wykorzystaj, dotgczony 2 metrowy kabel
zasilajgcy. Kabel moze zosta¢ skrocony, jak tez wydluzony za pomoca
specjalnego przedtuzacza miedzianego. Tego typu akcesoria dostepne sg do
dodatkowego dokupienia.

Wazne: niektére todzie wyposazone sg w 24 lub 36 voltowe jednostki
zasilania. Urzgdzenie MUSI byt podigczone do zasilania o warto$ci 12 volt.

Wazne: Upewnij sig, Zze kabel zasilania nie jest podigczone do urzgdzenia,
przed podigczeniem go do zZrédta napiecia.

Wazne: Firma Humminbird nie odpowiada ze uszkodzenia jakie mogg
powstac¢ w wyniku podtgczenia urzgdzenia do zrédta napiecia wyzszego, niz
zapisane powyzej.



INSTALACJA UCHWYTU WY SWIETLACZA

Uchwyt wyswietlacza sklada sie z 3 czesci nalezy go zmontowac¢ tak, aby

podczas uzytkowania

wyswietlacza.

Watebienia
na zewnatrz ———

urzadzenia,

Ramie mocujace

Podstawa

byta zmiana potozenia

Umies¢ ramie mocujgce na
podstawie i obré¢ do gory
nogami.

Od spodu podstawy umiesé
podktadke tak aby
umiejscowione w niej otwory
przylegaly do otworéw w
ramieniu mocujgcym.
Przykre¢ czterema sSrubami
podktadke do ramienia.
Umies¢ calosé w miejscu
przeznaczonym do montazu
wyswietlacza i oznacz 4
miejsca gdzie  zostanie
przykrecona podstawa.

W oznaczonych miejscach
wywierc¢ 4 otwory.
Doprowadz kable do
urzadzenia.



INSTALACJA KABLI

Kable do urzadzenia mozna doprowadzi¢ na kilka sposobdw. Najwygodniejszy
dla pézniejszego uzytkowania urzgdzenia jest nastepujacy:

1. Umies¢ ztozone ramie mocujgce na
podstawie w miejscu, w ktérym ma
by¢ zamocowane. Oznacz duzy
otwor znajdujacy sie w srodku
uchwytu.

2. Wywier¢ otwor , ktdrzy znajdzie sie
na srodku podstawy uchwytu.
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INSTALACJA WY SWIETLACZA

Po zainstalowaniu uchwytu, montujemy wyswietlacz.

1.

Po zamontowaniu uchwytu, wszelkie otwory powstate na skutek
montazu nalezy uszczelni¢ silikonem.

Nastepnie umieszczamy wyswietlacz w uchwycie tak aby przez otwor
w urzgdzeniu i otwory w chwycie mozna byto przeprowadzi¢ srube.
Otwory w podstawie zabezpieczamy drewnianymi srubami.

Dlugg srube przektadamy przez otwory w uchwycie i z tytu
wyswietlacza.

Sprawdz czy podstawa jak i sam wyswietlacz majg swobode ruchu.
Ustaw catos¢ urzadzenia w odpowiedniej dla pracy pozycji i delikatnie
przykreé srube mocujgca, tak aby zabezpieczy¢ wyswietlacz w
aktualnej pozyciji.

|~ Wyswietlacz

Makretka sruby

L1

\
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MONTAZ KABLI DO URZ ADZENIA

Po zamocowaniu urzgdzenia, nalezy podigczyé przeprowadzone wczesniej
kable.

1. Odpowiednie koncowki pasujg
ksztattem do gniazd w urzgdzeniu.

2. Po podigczeniu kabli sprawdz czy
jest na nich wystarczajgco duzo
luzu by nie ogranicza¢ ruchu

Zasilanie Akcesoria Transducer urzgdzenia w uchwycie.

MONTAZ TRANSDUCERA

Montaz transducera to bardzo wazny element korzystania z echosondy,
nieprawidtowa instalacja moze sprawic, ze urzgdzenie nie bedzie dziatato
poprawie. Dlatego zalecamy by postepowac zgodnie z instrukcja.

Kolejnos¢ dziatan przy montazu:

Wybdr odpowiedniego miejsca na montaz transducera
Przytwierdzenie ramy do todzi

Przymocowanie transducera

Regulacja pozycji transducera

Przeprowadzenie okablowania

Ostateczny test przed rozpoczeciem uzytkowania

ogkrwnE

Précz dotgczonych do urzadzenia czesci montazowych, przy zakladaniu
urzgdzenia przydatna moze byc¢: wiertarka, srubokrety, klucze nasadowe,
marker lub otdéwek, a takze zabezpieczajgce okulary lub rekawice. Przy
mocowaniu kabli warto uzy¢ wodoodpornego silikonu.

Wazne: Nalezy pamietac, ze jesli koniecznie bedzie wiercenie
otwordw, poprzez powtoke z wtdbkna szklanego, najlepiej jest
poczgtkowo uzy¢ wiertta 0 matej srednicy, a nastepnie poszerzac
otwor do odpowiedniej wielkosci.

12



WYBOR ODPOWIEDNIEGO MIEJSCA NA MONTA Z
TRANSDUCERA

Wybér odpowiedniego miejsca na montaz urzgdzenia Podczas tego etapu,
montazu nalezy zwr6ci¢ szczegblng uwage na:

- znalezienie na fodzi miejsca, ktére jest w najmniejszym stopniu narazone na
turbulencje. W czasie ruchu lodzi turbulencje powstajg na skutek, ciezaru
todzi, jak rowniez pracy sruby silnika. Turbulencje wystepujg zwlaszcza tam,
gdzie na kadtubie znajdujg sie wszelkiego rodzaju nieréwnosci, a takze w
okolicach silnika. Silniki w ktérych $ruba obraca sie zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, tworzy wiekszg turbulencje na bakburcie. Dlatego tez
najlepiej instalowac¢ urzgdzenie w odlegtosci co najmniej 15 cali (38cm), od
silnika i Sruby.

Paoziom

15 cali (38cm) od Sruby

- najlepszym sposobem na zlokalizowanie obszaru turbulencji jest uwazna
obserwacja todzi w trakcie ruchu. Zwlaszcza przy maksymalnych
predkosciach tatwo zauwazy¢, ktéra burta i ktéra czes¢ rufy jest najmniej
narazona na drgania. Jesli nie jest mozliwe znalezienie takiego miejsca z tytu
todzi, zalecamy instalacje transduecera na dziobie, w mozliwie najbardziej
gtadkim miejscu.

Obszary mozliwych turbulencji Kadiub schodkowy

Schodek Zehro




- hydrodynamiczny ksztatt urzgdzenia utatwi zainstalowanie go maksymalnie
poziomo.

- w przypadku ft6dek ze schodkowym kadlubem mozna zainstalowaé
mocowanie transducera na schodku, pamietajgc oczywiscie by pofozenie
umozliwiato pozostawanie czujnika w wodzie nawet przy szybkiej predkosci.
Nie wskazane jest by transducer montowac¢ za schodkiem.

- nalezy pamieta¢, by instalowa¢ transducer w miejscu w ktérym, w
najmniejszym stopniu narazony jest na zaburzenia pracy. W takich
przypadkach pole widzenia urzgdzenia moze byé w znacznym stopniu
ograniczone.

- jesli czesto przewozimy t6dz na ktérej zamontowany bedzie transducer,
pamietajmy aby umiescic go w takim miejscu, ktére nie bedzie nam
przeszkadzalo w tadunku i wyladunku fodzi. Tak aby nie zdejmowaé
urzadzenia za kazdym razem gdy podejmujemy, lub spuszczamy t6dz na
wode.

Martwy kat
Obszar narazony
na turbulencje

PRZYGOTOWANIE MIEJSCA MONTA ZU URZADZENIA

Ponizsza procedura dotyczy montazu transducera na todzi. Prosimy o
szczegblowe zapoznanie sie z nig, poniewaz poprawne umiejscowienie
transducera zapobiegnie zaburzeniom w czasie jego pracy.

1. Sprawdz czy 16dz jest w wypoziomowana. Instalacja transducera
powinna odby¢ sie gdy, t6dz wyciagnieta jest z wody.

2. Przyt6z uchwyt do ktérego ma by¢ przymocowany transducer, do
kadtuba todzi. Sprawdz czy zostat on przytozony rébwno w pionie i
poziomie. Upewnij sig, ze zadna czes¢ uchwytu nie wystaje poza
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kadtub todzi. W przypadku todzi, ktérych kadlub wykonany jest z
widkna szklanego uchwyt powinien znajdowaé sie co najmniej 2,5 cm
od krawedzi kadluba. W przypadku kadlubéw wykananych z
aluminium odlegto$¢ moze byé mniejsza.
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Jesli podczas poruszania sie do przodu, sruba silnika porusza sie zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara, zainstaluj urzgdzenie na sterburcie, dopasowujgc
uchwyt do dolnego, lewego rogu szablonu. Jesli podczas poruszania sie do
przodu, Sruba silnika porusza sie w kierunku przeciwnym do wskazowek
zegara, zainstaluj urzgdzenie na bakburcie,
dopasowujgc do dolnego prawego rogu szablonu.

Otwory mocujace

— —

( ™y

Otwory regulujace  Otwory mocujace
wysokosSc uchwytu
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Przytrzymujgc uchwyt oznacz otéwkiem miejsca na dwa otwory
regulujgce wysokos¢ uchwytu. Dopdki nie zostato ustalone ostateczne
miejsce zamocowania transducera, nie nalezy wywiercaé otworéw
mocujacych. W ten sposéb mozemy jeszcze regulowaé ustawienie
wysokosci uchwytu.

Przy kadtubach z widkna szklanego nalezy pamietaé, ze poczgtkowo
otwory nalezy wywierca¢ mniejszym wierttem a nastepnie poszerzaé
wiekszym, tak aby unikng¢ pekniec i odpryskéw.

MONTAZ TRANSDUCERA

Podczas tej procedury bedziemy instalowaé transducer, dostosowywac jego
pozycje oraz przytwierdza¢ go na stale do kadtuba todzi.

1.

1

Jesli znajg panstwo kat nachylenia rufy (najczesciej jest to kat 14
stopni), nalezy ustawi¢ mechnizm zapadkowy w pozycji 1. Jesli nie
nalezy przejs¢ do punktu 2 i skorzystac z ponizszej tabeli.

Jesli nie znajg panstwo kgta nachylenia rufy mozna to go w tatwy
sposob zmierzy¢. Wystarczy linka o dlugosci 12 cali (30 cm), oraz
obcigznik aby wyznaczyc¢ pion.

Pozycia
2 5 3 -l 4 2 5 3 -l mechanizmu

r““‘ﬁﬁﬁf’“\%ﬁm,ﬁﬂﬁ /"‘J‘“\, zapadkowego

Iz 1 u|1 ;; 3|-1 5 aIT -:Im n |.I13 T 15.||e. 1”7 |a|1nm11|J ] mlzs:ﬁzlza*@m
| ] 1 ] L
pom  Llm 25tm  43am Eeem  Tiem  S3im  Illem  lzem  lasem  1esem  Odlegiosc
[ I r 158 23 EY [ Az = st 6RF migdzy rufa

a obciaZznikiem

Nalezy pamietac, Ze linke nalezy
przytozy¢ doktadnie do krawedzi

Linka . ——t—1 burty i powinna ona mie¢ dlugos¢
30 cm.
- 30 CI I I 3. Nalezy ustawi¢ mechnizm
Kat-— zapadkowy zgodnie z
nachylenia

wyznaczonym  kagtem. Kazda
pozycja (od 1 do 5) umozliwia
nam zamocowanie transducera a

nastepnie regualcje jego kata
nachylenia.
i E>\
Odlegtosc Obciaznik

migdzy rufa
a obcigznikiem

rufy




Pozycje mechanizmu zapadkowego Mechanizm w ustawieniu 1

Przedgcznik

Mechanizm
Koto
zapadkowe

Mechanizm z ustawieniu 2 Umieszczanie mechanizmu w uchwycie

zapadkowe

4. Umies¢ bolec w mechanizmie zapadkowym tak aby zamkngé jego
pozycje. Nie dokrecaj jednak na site Srub przytrzymujgcych.
Dokrecenie $rub na state powinno odby¢ sie dopiero po upewnieniu
sie, ze transducer zostat umieszczony w odpowiedniej pozycji.

5. Cato$¢ mechanizmu zapadkowego, przytwierdz do uchwytu. Nie
zamykaj jednak mechanizmu zapadkowego w uchwycie (zamknieciu
bedzie towarzyszyt specyficzny odgitos). Przed wykonaniu obu
czynnosci, zapoznaj sie z ponizszym schematem
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Umieszczanie bolca Umieszczanie mechanizmu
w mechanizmie zapadkowym zapadkowego w ramie uchwytu

Wazne: jesli mechanizm przypadkowo zatrzasnie sie w uchwycie mocujgcym
nalezy go powtdrnie otworzy¢, ostroznie podwazajgc mechanizm np. ptaskim
Srubokretem.

6. Upewnij sie, ze uchwyt nie przesungt sie i nie zmienit swojej
wypoziomowanej pozycji. Jesli nie, w oznaczonych wczesniej
miejscach wywier¢ dwa otwory (wiertto 8mm) i przykre¢ uchwyt do
rufy.

7. Zamknij mechanizm zapadkowy wraz z transducerem do pozycji
poziome;.

8. Jesli to konieczne, wypoziomuj transducer tak aby byt jak najbardziej
réwnolegle ustawiony do linii dna todzi.

18
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ustawiony
transducer
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__Jeden =topien

Krawedz i
za nizko

przednia

9. Dostosuj ustawienie transducera tak aby jego krawedz przednia
znajdowata sie odrobine ponizej dna todzi. Sprawi to, ze woda
przeptywajgca pod todzg bedzie idealnie omywata transducer i
umozliwi poprawne funkcjonowanie urzadzenia.Poniewaz s$ruby
mocujgce na stale jeszcze nie zostaly przytwierdzone, nadal jest
mozliwos$¢ regulacji pozycji urzgdzenia w pionie.

Poprawna pozycja
tranzducera wzgledem
dna todzi (widok z tylu)

10. Po ustawieniu transducera na odpowiedniej wysokosci, dokre¢ sruby
mocujgce uchwyt i zamknij mechanizm zapadkowy.

11. Recznie dokre¢ bolec w mechanizmie zapadkowym, aby zablokowac¢
transducer pod odpowiednim katem. Pozycja transducera jest teraz
zafixowana.
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Wazne: w uchwycie pozostaje jeszcze jedno miejsce na Srube mocujgcg. Na
razie jednak nie nalezy wywiercac tam otworu. Z ostatecznym umocowaniem
uchwytu transducera nalezy sie wstrzymac do czasu podigczenia kabla.

PRZEPROWADZENIE KABLA

Jest kilka sposobéw na doprowadzenia kabla transducera do urzgdzenia
gtéwnego. Najczestszym jest jednak przeprowadzenie go bezposrednio przez
rufe, mozliwie najblizej miejsca w ktérym zamontowalismy transducer.

Wazne: Nalezy sprawdzi¢ wczesniej, czy 16dz nie ma wykonanych fabrycznie
specjalnych otworoéw do przeprowadzenia tego typu kabli.

1. Odigcz kabel od urzgdzenia sterujgcego, upewnij sie, ze kabel
jest wystarczajgco dtugi by przeprowadzi¢ go do transducera.

Wazne: nie skracaj kabla, ani nie pozbawiaj go izolacji na zadnym z odcinkéw.
Przeprowadzajgc kabel pamietaj aby znajdowat sie on mozliwie daleko od
innych elektronicznych urzgdzen, ktére mogtyby zakiécic prace na
echosondzie. Jezeli kabel jest zbyt krotki, mozna dokupic przedtuzacz do
15m.

Pamiegtaj, ze zaréwno transducer jak i wyswietlacz sg elementami ruchomymi,
zapewnij im odpowiedni luz kabla.

2. Jezeli chcemy przeprowadzi¢ kabel, przez
kadtub lub rufe nalezy wywiercic 16 mm
otwor, powyzej linii wody. Przet6z kabel
przez otwor a nastepnie uszczelnij go przy
pomocy wodoodpornego silikonu.

3. Umies¢ ochronng naktadke w miejscu, w
ktérym kabel bedzie przechodzit przez
fragment todzi. Wywier¢ dwa otwory
wierttem 0,35 cm, a nastepnie przykrec
naktadke do todzi dwoma drewnianymi
srubami. Aby kabel byt stabilniejszy uzyj
wodoodpornego silikonu.

4. W kazdym miejscu, ktére uznasz za
stosowne, mozesz, umocowac¢ kabel za
pomocg specjalnych uchwytéw. Wazne, by
kabel nie wisiat luzno, ani tez aby nie byt
zbyt napiety. Pamietaj o przytwierdzeniu
kazdego uchwytu srubami i uszczelnieniu z
silikonu.

5. Podiacz kabel zaréwno do transcudera jak i urzgdzenia gtéwnego
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Wazne: Jesli kabel jest zbyt diugi a

nie chcemy go przycinac nalezy go / /
przechowywac zgodnie z szablonem o

na obrazku. Zapobiegnie to mozliwym

interferencjom jak i uszkodzeniom "'.r
mechanicznym kabla. Y i

TEST | KONCOWA INSTALACJA TRANSDUCERA

Gdy wyswietlacz i transducer zostaly juz zamontowane, wraz z
doprowadzeniem kabli nalezy przeprowadzi¢ prébny test na wodzie, choé
podstawowe funkcje dziatajg takze gdy urzgdzenie pracuje “na sucho”. Test
powinien zosta¢ przeprowadzony, zanim jeszcze zainstalujemy trancducer na
naszej todzi na stale.

1.

Nacisnij guzik “power”, przy panelu sterujgcym powinno sie ustyszeé
charakterystyczny odgtos wigczonego urzgdzenia. Jezeli takiego nie
stychaé, sprawdz czy urzadzenie jest odpowiednio podtgczone i czy
ma dostep do zasilania

Jezeli jest zasilanie a wszystkie kable sg podigczone odpowiednio
urzadzenie przejdzie od razu do normalnego trybu dziatania. Jezeli
transducer nie zostat podtgczony lub nie ma potgczenia, na ekranie
pojawi sie napis ,symulacja”

Wazne: transducer musi znajdowac sie wodzie by urzgdzenie weszio w

3.

4.

normalny tryb pracy.

Jezeli wida¢ strukture dna wraz z glebokosciag, urzgdzenie funkcjonuje
poprawnie. Pomimo zanurzenia w wodzie, urzadzenie moze nie
dziata¢ na bardzo ptytkich gtebokosciach — ok. 60 cm. W tej sytuacji
zwieksz gtebokos¢. Urzgdzenie nie bedzie tez dziatalo poprawnie,
jezeli bedzie tylko chwilowo zanurzone w wodzie, gdyz nalezy
pamietaé, ze rozchodzenie sie sygnatlu w powietrzu powoduje
zakiocenia.

Jesli urzadzenie pracuje normalnie, zwiekszaj predkos¢ todzi. Gdy
urzadzenie dziata poprawnie przy matych predkosciach, lecz zaczyna
gubi¢ obraz dna przy wiekszych oznacza to, ze nalezy je dostroié,
poprzez poprawienie kata nachylenia lub glebsze zanurzenie w
wodzie. Jezeli na wyswietlaczu okaze sie, ze obiekty po lewej stronie
todzi sa dluzsze niz te po prawej, moze to oznacza¢, ze przod
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transducera jest zanurzony pod zbyt duzym katem. Jesli obiekty
wyswietlane z prawej strony, bedg diluzsze, oznacza to, ze tyt
transducera jest zanurzony zbyt gteboko.

Wazne: nie zawsze bedzie mozliwe uzyskanie symetrycznego obrazu dna po
obu stronach todzi (zwtaszcza w przypadku korzystania z opcji Side Imaging).
Moze to by¢ spowodowane ksztattem kadtuba oraz predkoscig todzi.

Wazne: niekiedy potrzeba kilku poprawek i zmian w ustawieniach nim
urzgdzenie bedzie funkcjonowato poprawie w kazdych warunkach i przy
réznych predkosciach.

5. Po dokonaniu testu i ustaleniu optymalnego ustawienia, mozemy dokrecié¢
recznie wszystkie sruby mocujgce. Nastepnie aby zabezpieczy¢ urzadzenie i
uchwyt w pozycji stabilnej nalezy wywierci¢ dodatkowe otwory zgodnie z
otworami w uchwycie i dokreci¢ $ruby mocujgce. Wszelkie powstate
nieszczelno$ci uzupetniamy wodoszczelnym silikonem.

Ostatnig srube dokrecamy po zamknieciu mechanizmu w uchwycie.
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MONTAZ URZADZENIA W WERSJI PRZENO SNEJ

Po zmontowaniu uchwytu na wyswietlacz, mozemy go zainstalowa¢ na
przenosnej bazie dzieki czemu, bedzie tatwy w transporcie i mozliwy do
zabrania gdy schodzimy z todzi.

1. W przenosnej podstawce robimy 4 dziury przy
pomocy miotka i Srubokretu.

2. Nastepnie odwracamy
podstawe i montujemy
na niej uchwyt przy
pomocy 4 srub
klinujgcych.

3. Zamontuj rgczke do przenosnej bazy. Do jej przymocowania uzyj 4
srub wkrecanych z dwoch bokdw.
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MONTAZ WYSWIETLACZA NA BAZIE

Po zamocowaniu uchwytu na bazie, montujemy sam wyswietlacz zgodnie z
wczesniejszg procedurg i ustawiamy go w odpowiedniej pozycji do pracy.

PRZEPROWADZENIE KABLI W BAZIE

1. Calg baze odwracamy do goéry nogami nastepnie przez otworzy,
przeprowadzamy dwa pasy $ciagajace, ktére w przysziosci postuza
dla zamocowania baterii.

2. Kable przeprowadzamy tak aby byty jak najkrétsze i nie przeszkadzaty
w transporcie. Nadmiar okablowania p6zniej ukryjemy pod baza.

3. Kable mogg byé¢ caly czas podigczane do wyswietlacza, nie
przeszkadza to w instalacji na tym etapie.

4. W zaleznosci od potrzeb owin kabel pod bazg i zabezpiecz go
plastikowymi $sciggaczami tak aby byt dos¢ stabilnie przymocowany.

5. Postaw baze pionowo i przygotuj paski do zabezpieczenia baterii.

Miejsce na
wyprowadzenie
wiyczki

Kabel zasilajacy
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MONTAZ BAZY W PRZENO SNYM OCHRANIACZU

Cato$¢ bazy wraz z urzadzeniem montujemy w przenosnym ochraniaczu.
Dzieki temu cato$¢ potgczona z baterig bedzie bardziej odporna na warunki
pogodowe oraz tatwa do transportu.

MONTAZ BATERII W PRZENOSNYM OCHRANIACZU

Ostatnim elementem jest instalacja zasilania w tym przypadku baterii do
urzadzenia. Przed jej zatozeniem nalezy pamieta¢, ze dotgczona do zestawu
bateria jest roztadowana. Nalezy jg fadowaé tylko przy uzyciu tadowarki z
zestawu a jej napetnienie w 100% moze zajgé nawet do 8h.

W do niektorych baterii nie bedzie dotgczona tadowarka, nalezy wowczas
uzy¢ tadowarki zgodnie z nalepkg na baterii.

Ochraniacz, nalezy rozpiaé z tytu i wsung¢ baterie a nastepnie zablokowa¢ jg
przy pomocy paskéw, ktérzy przytrzymaja jg na bazie.

Dobrze zamocowana bateria powinna delikatnie wsung¢ sie na wystajacy z
bazy kabel zasilajgcy i powinna by¢ nieruchoma.
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MONTAZ PRZENOSNEGO UCHWYTU NA TRANSDUCER

W tym podrozdziale, opisany jest sposéb montazu transducera na uchwycie
przenosnym.

1. Nalezy ustawi¢ mechnizm zapadkowy w pozycji 1

Pozycje mechanizmu zapadkowego Mechanizm w ustawieniu 1

Przedgcznik

Mechanizm
Koo
zapadkowe

2. Ziozy¢ uchwyt przenosny transducera zgodnie z ponizszym
schematem.

Przyssawka — _— Uchwyt przenosny

transducera

Podktadka

) @\m Bolec

Sruba - émigho T _
- Mechanizm
rapadkowy
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KORZYSTANIE Z ZESTAWU PRZENO SNEGO

Poniewaz cale urzagdzenie miesci sie w przenosnym pokrowcu wtasciwie nie
trzeba wyznacza¢ specjalnego miejsca do jego instalacji. Nadal oczywiscie
wskazane jest by urzgdzenie przebywato w otoczeniu suchym i odpornym na

drgania.
Aby rozpoczaé korzystanie z urzadzenia:

1. Podigcz kabel transducera do wtyczki znajdujgcej sie na bazie.

2. Podigcz wtyczki kabla zasilajgcego do baterii. Czerwona koncéwka do
czerwonego terminala na baterii, czarna do czarnej. Upewnij sie, ze
wtyczki kabla sg dobrze i solidnie przymocowane i nie wysungt sie

podczas pracy urzgdzenia.
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3.

4.

Trzymajgc transducer na przenosnym uchwycie, zanurz go w wodzie i
sprawdz czy urzadzenie funkcjonuje poprawnie.

Nastepnie zainstaluj uchwyt na burcie fodzi. Nalezy pamieta¢, ze
przenosny uchwyt moze by¢ stosowany tylko w sytuacjach gdy t6dz
na ktérej korzystamy z urzadzenia przemieszcza sie z niskg
predkoscig. W przypadku szybciej poruszajgcych sie jednostek
sugerujemy instalacje transducera na state lub odklejanie przyssawki
gdy planujemy pokonac jaki$ fragment trasy przy wyzszej predkosci.
Nalezy pamietac, iz aby transducer dziatat poprawnie powinien by¢ w
calosci zanurzony w wodzie i przebywa¢ w niej réwniez podczas
ruchu todzi. Dlatego sugerujemy aby montowac¢ go na rufie. Ponadto
transducer powinien by¢ skierowany pionowo w dét. Uchwyt zostat tak
skonstruowany aby umozliwia¢ regulacie bez korzystania z
jakichkolwiek narzedzi.

6.

Po wybraniu i zalozeniu transducera na przenosnym uchwycie
zabezpiecz kabel trasducera tak aby nie zostat mechanicznie
uszkodzony, poprzez zaczepienie czy wyrwanie.

b,

S
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WLACZANIE URZADZENIA

By rozpoczagé korzystanie z urzadzenia prosimy o postepowanie zgodnie z
ponizszg instrukcja.

Ekran tytutowy po uruchomieniu urzadzenia

TRANSOUCER
CORHECTED

1. Nacisnij klawisz Zasilania/ POWER
2. Po wyswietleniu ekranu tytutowego nacisnij klawisz MENU by wejs¢
do zestawu opcji startowych.

Aby dowiedzie¢ sie wiecej zobacz Menu opcji startowych.

o Jedli urzadzenie jest podigczone do transducera przejdzie
automatycznie w tryb normalny i bedzie gotowe do uzycia. Jesli
chcemy najpierw skorzysta¢ z trybu symulacji naciskamy klawisz
down i potwierdzamy klawiszem check/enter.

» Jesli urzadzenie nie jest podigczone do transducera i zwleka sie zbyt
dlugo z wyborem trybu jego pracy, urzgdzenie automatycznie
przejdzie do menu jakie jest podswietlone na ekranie.

* W trybie symulatora mozemy testowac¢ funkcje urzadzenia jak réwniez

zapisywaé niektére z ustawien tak, aby utatwi¢ sobie korzystanie z
urzgdzenia w przysztosci.
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PRZEJSCIE NA JEZYK POLSKI

Aby utatwi¢ Panstwu korzystanie z urzgdzenia, sugerujemy przejscie na jezyk
polski co znacznie uprosci poruszanie sie po menu urzadzenia, jak réwniez
regulacje wszystkich ustawien. Ustawionym jezykiem domysinie jest jezyk
angielski.

Aby przej$¢ na jezyk polski:
1. Po uruchomieniu urzgadzenia (w trybie normalnym lub symulacji),
nalezy przejs¢ do MENU SETUP
2. Ztabeli MENU SETUP wybraé¢ opcje LANGUAGE
3. Klawiszem down wybrac¢ jezyk polski i potwierdzi¢ klawiszem enter
Po dokonaniu wyboru wszystkie tabele menu oraz opcje powinny by¢
przedstawiane w jezyku polskim.

JAK DZIALA SONAR

Technologia sonaru opiera sie na dziataniu fal dzwiekowych. Echosondy typu
PiranhaMAX uzywajg sonaru do lokalizowania i identyfikacji struktur, konturu i
skfadu dna oraz okre$lania gtebokosci bezposrednio pod transducerem.
Echosondy wysylajg fale dzwigkowe i okreslajg odlegtosé mierzac czas, jaki
uptyngt od wystania fali dzwiekowej do momentu odbicia jej od obiektu, a
nastepnie wykorzystujg odbity sygnat w celu okreslenia lokalizacji, rozmiaru i
sktadu danego obiektu.

Sonar dziata bardzo szybko. Fala dzwiekowa moze przebyé droge od
powierzchni do glebokosci 240 stop (70 m) i z powrotem w czasie krétszym
niz 1/4 sekundy. Jest mato prawdopodobne, aby jakakolwiek t6dz mogta
wyprzedzi¢ sygnat sonaru.

SONAR to akronim dla “SOund i
NAvigation Ranging”. Sonar wykorzystuje
precyzyjne impulsy dzwiekowe,
emitowane do wody w wigzce o ksztalcie
kropli wody. Impulsy ,echo” odbijajg sie od
obiektéw w wodzie, np. od dna, od ryb i
innych zanurzonych obiektéw. Sygnaty
powrotne wyswietlane sg na ekranie LCD.
Gdy sonar otrzymuje nowy sygnat
zwrotny, stare sygnaly przesuwajg sie po
ekranie.

e:l.? N
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Gdy sonar otrzymuje nowy sygnat zwrotny, stare
sygnaty przesuwajg sie po ekranie. Gdy oglada
sie wszystkie sygnaly obok siebie, pojawia sie
latwy w interpretacji wykres dna, ryby czy
struktury.

Impulsy dzwiekowe transmitowane sg na réznych
czestotliwosciach, w zaleznosci od aplikaciji.
Bardzo wysokie czestotliwosci (455 kHz)
umozliwiajg widok bardziej szczegotowy, ale przy
ograniczonej giebokosci operacyjnej. Wysokie
czestotliwosci (200 kHz) stosowane sg czesto w
sonarach konsumenckich, poniewaz zapewniajg
one dobrze wywazone dziatanie i rozdzielczos¢.
Niskie czestotliwosci (83 kHz) uzywane sa
zazwyczaj w celu dotarcia do wiekszej
gtebokosci.

Moc wyjéciowa to warto$¢ energii emitowanej
przez nadajnik sonaru. Mierzy sie jg przy uzyciu
dwo6ch metod:

(RMS) $rednia kwadratowa
wyjsciowg w catym cyklu transmis;ji.

mierzy moc

Peak-to-Peak (szczytowa) mierzy moc wyjsciowg
w punktach szczytowych.

Przy uzyciu wiekszych mocy wyj$ciowych mozna
wykrywa¢ mniejsze obiekty na wiekszych
odlegtosciach, wyeliminowa¢ hatas, uzyskaé
lepsze dziatanie na duzej predkosci i na wiekszej
gtebokosci.
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POJEDYNCZA WIAZKA SONARU

Echosonda PiranhaMAX 165 uzywa sonaru o czestotliwosci 200 kHz o
zakresie pola obserwaciji (289.

PODWOJNA WIAZKA SONARU

Echosondy PiranhaMAX 175, 176i, 195c i 196 ci uzywajg sonaru o
czestotliwosci 200 kHz i 455 kHz o zakresie pola obserwacji (289.
Transducery w tych urzadzeniach wysylaja dwie wigzki sygnatow, wigzke
centralng o waskim zakresie (169 oraz drug g wigzke (289.

Wigzka 16° skoncentrowana jest na dno w celu wykrywania struktur,
wodorostow i pokrycia dna. Wigzka 28°wyszukuje ryby w szerszym obszarze.

Zdolno$¢ penetracji zalezy od predkosci fodzi, ruchu fal, twardosci dna,
warunkow wodnych oraz instalacji transducera.
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CO ZNAJDUJE SIE NA WYSWIETLECZU URZADZENIA

Bardzo istotne jest by poprawnie odczytywac znaczenie informacji zawartych
na wyswietlaczu. Obraz nie pokazuje nam przestrzeni pod wodg w trzech
wymiarach. Kazdy poziomy zakres fal odczytuje | dostarcza informacji do
urzadzenia a na wyswietlaczu pojawia sie odwzorowanie wykrytych w wodzie
obiektow. Nalezy pamieta¢, ze oprocz ruchu w odczycie musimy uwzglednié
czynnik czasu. Zwiaszcza przy obserwacji ryb, odczyt sonaru nalezy
traktowaé jako informacje, gdzie dany obiekt zostat wykryty w relacji do naszej
pozycji, oraz innych nieruchomych obiektow. Informacje sonaru nie dajg
pewnosci gdzie dokfadnie znajduja sie ryby, gdyz sg one obrazem przesziosci.

Widok z sonaru

Glebokosé | 2“
of | .
Temperatura 9 B ggﬁ?;iﬁina
B & 1 10
& Q‘\

Kontur dna —___

. niGérny zasieq
sonaru

Symbaol ryb

T Struktura

Dalny zasieg
sonaru
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JAK DZIALA GPS

System 500 Series™ Fishing wspétpracuje réwniez z GPS i chart ploterem.
Wykorzystujac GPS i sonar dla okreslenia pozycji, wyswietlenia jej na siatce i
dostarczenia szczego6towych informacji na temat sytuacji pod woda. GPS,
umozliwia okre$lenie pozycji w granicach +/- 4,5 metra, w zaleznosci od
warunkow. Oznacza to, ze w 95% przypadkéw, odbiornik GPS wskaze naszg
lokalizacje z doktadnoscig do 4,5m. Odbiornik GPS wykorzystuje réwniez
dane z satelitdw WAAS (the Wide Area Augmentation System), EGNOS (the
European Geostationary Navigation Overlay Service), oraz MSAS (the
MTSAT Satellite Augmentation System), jesli dostepne sg w danym obszarze.

& GPS korzysta z satelitéw, ktére nieustannie
wysylaja sygnaty radiowe w kierunku ziemi.
Ny Twojg obecng pozycje mozna okreslic przy
) pomocy sygnatébw otrzymanych z kilkunastu
dostepnych satelitbw i pomiaru odlegtosci
pomiedzy nimi. Wszystkie satelity wysylajg
unikalnie kodowane sygnaly w odstepach
sekundowych. Odbiornik GPS na todzi odbiera
.\ - sygnaty z satelitéw, ktére sg dla niego widoczne.
R R Na podstawie odstepu czasu pomiedzy
otrzymanymi sygnatami, GPS okresla odlegtos¢
od kazdego z satelitow. Gdy znane sg juz odlegtosci, odbiornik trianguluje
matematycznie swojg wlasng pozycje. Na podstawie sygnatow
otrzymywanych co sekunde, GPS moze obliczy¢ nasza predkos¢ i doktadng

pozycje.

-

Obecnie urzgdzenia typu PiranhaMAX posiadajg nastepujgce funkcje GPS:
e podglad obecnej pozyciji
e podglad obecnej sciezki
* podglad predkosci i kursu z GPS

e zapisanie punktéw nawigacyjnych
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PANEL STEROWANIA ECHOSONDY

Urzadzenia typu PiranhaMAX cechujg sie wysoka prostotg obstugi Zaledwie
kilka przyciskow obstuguje wszystkie opcje i ustawienia urzgdzenia. Aby
dowiedzie¢ sie wiecej o szczegoOtowych funkcjach klawiszy zobacz: funkcje

/%_.

Wyswietlacz -

15‘\\

Klawisz
power ! menu

Klawisz

Klawisze - check ! enter

gara / dot
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FUNKCJE KLAWISZY

Klawisz power / menu

Funkcje:
- wigczanie, wylgczanie urzadzenia
- podczas pracy urzadzenia w danym trybie nacisnij raz by
uzyskac dostep do aktualnych funkcji trybu
- nacisnij by potwierdzi¢ ustawienie opcji, urzgdzenie automatycznie dostosuje
sie do wybranego ustawienia
- nacisnij aby wyjs¢ z menu i powrécic do trybu pracy na urzadzeniu

Za kazdym razem gdy naciskamy klawisz urzgdzenie podswietla panel aby
tatwiej mozna byto operowac nim w nocy.

Klawisze géra / dot

i T
- Ty
Funkcje:
N - klawisze sluzg do przemieszczaniu sie po
5 J  wyswietlonym menu
- dzieki nim wybieramy interesujgce nas
ustawienie sposrdod tych jakie daje nam dana
p—ee | oOpCja
- w trybie pracy sonaru, automatycznie zmniejsza/
4 zwieksza czutosé pracy urzgdzenia
N 4 -wmodelach 176i i 196 ci, klawisze regulujg skale

zblizenia aktualnej pozycji

Klawisz check / enter

Funkcje:
- po wybraniu danej opcji z menu, nacisnij by zobaczy¢ jakie sg
mozliwosci ustawien danej opcji lub wyswietli¢ pod menu opcji
- nacisnij by potwierdzi¢ wybér ustawien opcji
- w modelach 176i i 196 ci, nacisnij podczas pracy w trybie sonaru albo trybie
toru by zaznaczy¢ dang pozycje jako punkt nawigacyjny
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JAK KORZYSTA € Z OPCJI URZADZENIA
Aby regulowac jakgkolwiek z opcji w urzgdzeniu, lub zmienia¢ tryby jego pracy
wystarczy:

1. Otworzy¢ gtéwne menu

2. Wybra¢ odpowiednig opcje, ktérg chcemy zmienic.
Nalezy pamieta¢, ze zestaw dostepnych opcji zalezy
od trybu pracy urzadzenia w jakim sie znajdujemy.

TRACK i

3. Po wybraniu opcji bedziemy mieli do dyspozycji
kilka ustawien w jakich moze ona wystgpic.
Klawiszami go6ra / dot przeglgdamy zestaw a
nastepnie nasz wybdOr potwierdzamy klawiszem
enter. Zmiana zostanie wprowadzona do dziatania
urzgdzenia automatycznie.

COG YECTOR

r
-

4. Klawiszem menu powracamy do normalnego trybu pracy.

Nalezy pamietac, ze niektore opcje jak: jasnos¢ obrazu, zasieg gtebokosci,
zblizenie, powrécg do ustawien domysinych po wylgczeniu urzadzenia.
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USTAWIENIA OGOLNE

Kazde z urzadzen serii PiranhaMAX mozna regulowaé¢ zgodnie z listg
ponizszych opcji. Dotyczg one ogélnych warunkéw funkcjonowania
urzgdzenia.

T Czulosé 10 | KONTRAST
| e Ustawienia: niska = 1, wysoka = 5

Domy $lnie: 3

Opcja umozliwia regulowanie kontrastu na wyswietlaczu.

ID™ RYB +
Id ryb + Ustawienia: wyt aczony, wt aczony

4 Wyt 4

Domy sinie: wyt gczony

“ID™ ryb+” to opcja, dzieki ktorej korzystamy z zaawansowanego sposobu
przetwarzania sygnalu zwrotnego z sonaru. Gdy zostang spetnione
odpowiednie warunki, przy wigczonej opcji, ha ekranie pojawig sie symbole
ryb. Jesli urzgdzenie wykryje ryby, na ekranie pojawi sie odpowiedni symbol, a
obok niego glebokos¢ na ktérej moga sie znajdowac ryby.

Kiedy opcja ID™ ryb+, jest wylgczona, urzgdzenie pokazuje na ekranie
jedynie czyste, odbicia fal sonaru. Odbicia fal mogg byé¢ wyswietlane na
ekranie jako tuki, ktére wskazywac¢ bedg potencjalne cele. Biorgc pod uwage
kat pracy urzadzenia, nasza odlegtosé od ryby moze by¢ przedstawiona jako
tuk, gdy dystans ryby od urzadzenia sie zmienia. Predkos¢ z jakg porusza sie
t6dz, szybko$¢ przesuwu mapy oraz pozycja ryby, wplywajg na ksztalt
wyswietlanego tuku.

Row Sonr,. 5 200Ktz
S DY e DY
0ff n

Raw Sonar,  JB 2007455 ki
FhiD+¥ g Fish D+
Off On

Dual Beam |Single Beam
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& Widok dna WIDOK DNA

4 odwrécony b

Ustawienia dla modeli 165,175, 176 i: odwrécony, st ruktury ID, biate linie,
czarne dno

Ustawienia dla modeli 195 c i 196 ci: struktury ID, biate linie

Domy slinie: struktury ID

Opcja pozwala na regulowanie sposobu w jaki obraz dna bedzie
prezentowany na wyswietlaczu.

23"

.tl;
BE i E - “Struktury ID" - staby sygnat zwrotny
' wyswietlany jest w kolorach jasnych, silny w
kolorach ciemnych. Dzieki tej metodzie bardzo
wyraznie widzimy obszary mocnego odbicia
sygnatu.

,Czarne dno” — w tej metodzie, cato$¢ obszaru
ponizej dna wyswietlana jest na czarno.
Zapewnia to wysoki kontrast pomiedzy
obszarem wody a strukturg dna.
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“BialeLinie” - najsilniejszy sygnat sonaru moze
zosta¢ oznaczony charakterystycznymi biatymi
liniami. Jest to wynik bardzo czystego i silnego
sygnatu odbitego od dna.

Odwrécenie” — metoda prezentacji obrazu w
ktérej stabe sygnaty odwzorowane sg jako ciemne
obszary, natomiast silne jako jasne. Dzieki tej
metodzie bardzo wyraznie widzimy obszary
stabszego odbicia sygnalu.

RESET PRZYWROC USTAWIENIA FABRYCZNE
Ustawienia: widoczne na ekranie

Opcja pozwala na natychmiastow g zmiane wszystkich ustawie A,
wszystkich menu na ustawienie “domy  $lne”. Opcji tej nale zy uzywaé ze
szczegoln g ostro znosciag!
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4/  English 3 Ustawienia: ré zne

Domy sinie: angielski

Opcja pozwala na zmiane jezyka w jakim wyswietlane sg menu urzgdzenia.

Jadinostd glebokokct JEDNOSTKI Gt EBOKO SCI

Me Ustawienia: metry, stopy
4 try 4 Domy s$lnie: metry

Opcja pozwala na ustawienie jednostek w jakich urzadzenie, bedzie
wyswietlato wykrywang giebokos$c¢.

Jednosili temperatery JEDNOSTKI TEMPERATURY

| e [ 2 Ustawienia: Farenheit, Celsjusz
Domy sinie: Celsjusz

Opcja pozwala na ustawienie jednostek w jakich urzgdzenie bedzie
wyswietlato wykrywang temperature.

JEDNOSTKI ODLEGLO SCI

Jednostki lodlegins'cil Ustawienia:  stopy, metry, mile | gdowe,
4| metry/kilometry  'p | mile morskie, kilometry
Domy sinie: metry/kilometry

Opcja pozwala na ustawienie jednostek, w ktorych urzgdzenie wyswietla¢
bedzie wszystkie odczyty dotyczgce odlegtosci.

Jednostki predkosci JEDNOSTKI PREDKOSCI

4l kph » Ustawienia: mile, kilometry/na godzin ¢
Domy sinie: kilometry na godzin ¢

Opcja pozwala na ustawienie jednostek, w ktérych urzgadzenie wyswietlaé
bedzie wszystkie odczyty dotyczgce predkosci.
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TRYBY PRACY NA URZ ADZENIU

Urzadzenia typu PiranhaMAX pozwalajg na kilka trybow pracy w zaleznosci
od posiadanego modelu. Tryb pracy jest wyswietlany w oddzielnym menu a
domysinym jest zawsze funkcjonowanie w trybie pracy sonaru.

Aby zmieni¢ tryb pracy urzadzenia, nalezy wyswietli¢ menu gtéwne, odszukac
opcje tryby pracy i zmieni¢ w zaleznosci od dostepnych mozliwosé.

STATUS SYSTEMU

Uzyj tego trybu aby sprawdzi¢ podtgczenie urzgdzenia oraz przeprowadzié
auto - test.

W zalezno$ci od modelu na ekranie ukaza sie informacje o urzadzeniu, dane z
GPS, stanie baterii itp.

Status View (PiranhaMAX 176i)

STATUS
MODEL 176i

SERIAL 96385996205

BATTERY 132v
GPS FIA 38
HDOP 18.06
CND AYG 35
NORTH 3184616°
WEST 885.14693°
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TRYB SONAR

Pracujgc w tym trybie urzgdzenie prezentuje zmiany w odbiciu sygnatu sonaru
w czasie.

Urzadzenie zawsze wyswietla giebokos¢, oraz temperature i predkosé jesli
jest podtgczony odpowiedni sprzet pomiarowy. Najczestszy obraz uzyskiwany
przez sonar jest wyswietlany z prawej strony, nowe zebrane informacje
pojawiajg sie na ekranie, a starsze sg zastepowane i przesuwajg sie do lewej
krawedzi wyswietlacza. Cyfrowy odczyt gtebokosci wyswietlany jest w lewym
gornym rogu ekranu. Skala gérnej i dolnej granicy odczytu pojawia sie wzdtuz
prawej krawedzi wyswietlacza. Skala obrazuje odlegtos¢ pomiedzy
powierzchnia wody a najglebszym miejscem wykrytym przez sonar.
Glebokos¢ dziatania sonaru jest regulowana automatycznie tak, by dno byto
stale widoczne, moze jg tez regulowaé manualnie

Widok z sonaru

Gitebokost — | Ert
2 |
Temperatur3469 F B Zaktdceniana
i
-ﬁ 'I -I[Ik powierzchni

Kontur dna —___

. niGérny zasieq
sonaru

Symbaol ryb

T Struktura

el - Dolny zasieg
- ]] sonaru
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MENU SONARU

W menu sonaru mamy dostep do nastepujgcych opciji:

1. Ustawienia zwigzane ze sposobem wyswietlanego obrazu: ustawienia
gtebokosci, szybkosci przesuwu obrazu, poziomu zblizenia.

2. Ustawienia zwigzane z poszukiwaniem ryb i wyrazistoscig obrazu:
kontrast, sposo6b prezentacji dna, ID ryb.

3. Ustawienia alarmow.

VIEW TRYBY PRACY
| SONAR | *| Ustawienia: sonar, trasa (tylko dla model

176 i 196 ci)

Domy $inie: sonar

Opcja umozliwia regulacje trybOw pracy urzgdzenia.

DOLNY ZASIEG SONARU
E¢D°|ny zasigg Auto Ustawienia: AUTO lub od 5 do 184 m.

Auto 600 | Domysinie: AUTO

Opcja ta umozliwia regulacje wartosci najwiekszej giebokosci na jakiej bedzie
pracowat sonar. Standardowym ustawieniem w przypadku dolnego zasiegu
sonaru jest tzw. ustawienie “AUTO”. Oznacza to, ze glebokos¢ pracy sonaru
jest automatycznie dostosowywana do gtebokosci, na ktérej sie znajdujemy.
Sonar pozostaje w statym kontakcie z dnem przez co automatycznie wydtuza
lub skraca swdj zasieg, by stale pokazywa¢ obraz znajdujgcy sie pod nami.
Opcje tg mozna jednak zmieni¢ manualnie, uzywajac regulacji dolnego jak i
goérnego zasiegu pracy sonaru. W ten spos6b mozemy wybra¢ pas wody o
okreslonej glebokosci, ktéry chcemy obserwowaé




CENSITIVITY CZULOSC SONARU

Ustawienia: auto, lub od 1 do 10, 1-
i Iﬂ : i
niska czuto $¢, 10 — wysoka,

ustawienie domy $lne: 5

Opcja reguluje sposob w jaki sygnaty odebrane przez transducer wyswietlane
sg na ekranie urzadzenia.

Podniesienie czutosci urzadzenia sprawi, ze stabsze sygnaly bedg wyrazniej
odczytywane na ekranie. Tego typu ustawienie wskazane jest przy pracy na
wiekszych gtebokosciach oraz z bardzo przejrzystej wodzie. Kazdy nawet
najstabszy sygnat obiektu bedzie do$¢ wyrazny przy takim ustawieniu.

Zmniejszenie czuto$ci ustawienia stuzy redukcji szumoéw jakie mogg sie
pojawi¢ podczas pracy urzgdzenia na ptyciznach lub przy dnach mulistych.
Ustawienie tej opcji na zbyt niskim poziomie moze spowodowag, iz sonar nie
bedzie wykrywat i wyswietlat ryb na ekranie.

Z00M OBRAZ ZBLI ZONY

OFF . Ustgwienia: wyt gczony, auto, regulacja
zasiegu

Domy slne: wyt aczony

Zblizenie obrazu w trybie pracy sonaru, powoduje rozbicie obrazu na mate
fragmenty, stworzone przez pojedyncze sygnaty zwrotne. Wyswietlony wynik
umozliwia bardzo precyzyjng analize dna i odnalezienie takich miejsc, w
ktérych obraz wskazywa¢ moze na rybe zawieszong blisko dna, lub ukrytg w
jakim$ obiekcie.

Wraz ze zmiang glebokosci, zblizony obraz jest automatycznie aktualizowany
by stale pokazywac¢ powiekszong strukture dna.

Okno przegladu zblizenia pokazuje jaka jest relacja obrazu przyblizonego do
obrazu o pelnym zasiegu. Z prawej strony, zaleznie od poziomu zblizenia
pokazywana jest, gorna i dolna glebokos$¢ oglgdanego obrazu. Dzieki temu
mamy staty nadzér nad obserwowang gtebokoscia. Giebokosé¢ catkowita nadal
jest wyswietlana, niezaleznie od zblizenia, w lewym gérnym rogu.
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DISzybkosé przesuwu 5| SZYBKOSC PRZESUWU MAPY

I-:]IO Ustawienia: od 1-5 gdzie 1=wolno,

5=szybko
Domy Slnie: 5

Opcja ta okresla, z jakg predkoscig na wyswietlaczu, przesuwa sie obraz dna i
jest ona zwigzana z ustawieniami czutosci urzgdzenia. Nawet szybkie
przewijanie mapy pokazuje w trybie pracy sonaru wystarczajgco duzo
informacji i jest preferowane przez wigkszo$¢ wedkarzy. Wolne przewijanie,
pozwala na dokiladniejszg analize obrazu i sondowanego obszaru. Radzimy
dostosowac to ustawienie do swoich indywidualnych potrzeb.

Filtr zaki6écen FILTR ZAKLOCEN

4 Sredni ) Ustawienia: wyt gczony,wt gczony
Domy sinie: wyt gczony

Opcja ta pozwala na dostosowanie pracy sonaru do warunkéw panujacych w
jego otoczeniu. Ustawienia filtru zaktdcen sg przydatne gdy urzadzenia dziata
nieprawidtowo z powodu: pracy silnika, kawitacji, lub pracy innego urzgdzenia
sonarowego. Filtr pozwala na oczyszczenie obrazu przekazywanego przez
sonar z tego typu zaktécen.

LIGHT al JASNOSC

H;]E Ustawienia: 0-5

Domy $lnie: 0

Opcja pozwala na regulacje jasnosci wy$wietlanego obrazu.
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Wybor wigzki WYBOR WIAZKI

{'_EWEHZ_} Ustawienia model: 165 - 200kHz
: Ustawienia modele: 175, 176i, 195c, 196¢i
— 200kHz, 455 kHz

Domy s$lnie: 200 kHz

Wybor wigzki umozliwia regulacje ktora

— wigzka  promieni  transducera  bedzie
odbierana przez urzgdzenie. llos¢ opciji
| ) zalezy od modelu transducera i sondy.
f '.I'u
il Echosondy PiranhaMAX 175, 176i, 195c i
I."Iu' I'.I". 196 ci uzywajg sonaru o czestotliwosci 200
o\ kHz i 455 kHz o zakresie pola obserwacji
."I |' "'. (289. Transducery w tych urzadzeniach
{1 160 .. wysylaja dwie wiagzki sygnatdw, wigzke
/ tm} centralng o waskim zakresie (169 oraz drug g
[yt wigzke (289.
(___) Wiagzka 16° skoncentrowana jest na dno w
. 28 Degree Total Coverage celu wykrywania struktur, wodorostow i
: pokrycia dna. Wigzka 28° wyszukuje ryby w
Bottom Covarage = 1 x Depth szerszym obszarze.
Zdolno$¢ penetracji zalezy od predkosci
tlodzi, ruchu fal, twardosci dna, warunkéw

wodnych oraz instalacji transducera.
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TRYB TRASY

Tryb dostepny wytgcznie w niektérych typach urzgdzen i zwigzany z
nadajnikiem GPS jakie posiada urzadzenie.

Aby regulowac¢ opcje zwigzane z tym trybem trzeba najpierw uruchomic tryb
trasy poprzez menu gtéwne.

FT .
176 A
Wektor

" Symbol todzi

Trasa = o Eqa&
T 24

Gtebokosé

\ TH3—— Punktnawigacyiny
Kierunek kursu —[HE F | Inma——.ﬂkala zhlizenia

COG MPH

3378 15

Diugoscwektora Temperatura  Predkosc
trasy
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Urzadzenia typu PiranhaMAX mozna takze uzywa¢ do tworzenia, punktow
nawigacyjnych. Czyli miejsc, do ktérych lub poprzez ktére chcemy ptyngé.
Urzadzenie ulatwi nam to podajac najkrétszg droge pomiedzy punktami za
pomocg wektoréw trasy.

OBRAZ ZBLI ZONY

Z00M

& | Ustawienia: wyt gczony, auto, regulacja
OFF zasiegu
Domy slne: wyt aczony

Opcja pozwala na zblizenie wyswietlanego obrazu.

WEKTOR TRASY
COG YECTOR ——
R Ustawienia: wyt gczony, wt gczony
;] ¥ ] Domyslnie: wt aczony

Opcja umozliwia wyswietlenie na ekranie wirtualnej linii pokazujgcej jak bedzie
przebiegata nasza trasa jesli utrzymamy aktualny kurs.

WYCZYSC AKTUALN A TRASE
Ustawienia: widoczne na ekranie

CLEAR TRACK
[ CONFIRM |

Opcja pozwala na usuniecie z ekranu dotychczasowej $ciezki i rozpoczecie
wyswietlania nowej, rozpoczynajac od obecnej pozycji.

USUN WSZYSTKIE DANE
Usun wszystk. dane naw, | NAWIGACYJINE

’ (tylko w zaawansowanym trybie uzytkownika)
Ustawienia: widoczne na ekranie

Opcja umozliwia usuniecie, wszystkich danych ( zapisanych tras, punktéw
nawigacyjnych i $ciezek), z pamieci urzadzenia. Ta opcja powinna by¢
uzywana ze szczegllng ostroznoscig. Opcja ta jest aktywna jedynie w
zaawansowanym trybie uzytkownika.
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MENU ALARMOW

Urzadzenie moze sygnalizowac¢ zaistniate sytuacje alarmem dzwiekowym.
Ustawienia zalezg od posiadanego modelu ale mogg dotyczy:

- energii baterii
- glebokosci
- identyfikatora ryb

By wytgczy¢ alarm nalezy przejs¢ do menu alarméw i wytgczyé go manualnie.
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USUWANIE PROBLEMOW

Przed nawigzaniem kontaktu z przedstawicielami firmy Humminbird prosimy o
przeczytanie ponizszego podrozdziatu. Analiza przedstawionych ponizej
probleméw utatwi panstwu na rozwigzanie kilku probleméw w dziataniu sondy
samemu, a byé moze zapobiegnie nawet koniecznosci odsylania urzagdzenia
do serwisu.

Gdy echosonda typu PiranhaMAX sie nie wigcza.

W przypadku gdy po zamontowaniu sondy zgodnie z instrukcjg sonda nie
chce sie wigczy¢, zalecamy:

» sprawdzenie czy kable zasilajgce sg podigczone wystarczajgco
gteboko, a do wtyczki nie dostaly sie zadne zanieczyszczenia

» upewni¢ sie, iz kabel zasilajgcy jest poprawnie podigczony
przewodem czerwonym do zasilania a czarnym do uziemienia lub tzw.
zasilania zerowego

» sprawdzenie czy przytrzymaliSmy przycisk stuzgcy do wigczania
sondy wystarczajgco diugo

» bateria jakg zamierzamy zasila¢ urzgdzenia posiada co najmniej 10V

Urzadzenie przechodzi w tryb symulacji pomimo poditgczenie transducera.

Wigczenie urzadzenia bez podigczonego transducera pozwala na korzystanie
wylgcznie z trybu symulacji. Ten rodzaj pracy, pozwala nam na zapoznanie
sie z opcjami oraz ustawieniami urzadzenia. Jesli pomimo podigczenia
transducera sonda przechodzi od razu po wigczeniu w tryb symulacji
oznaczac to moze:

- iz kable tgczace transducer z wyswietlaczem, mogg byé nie doktadnie
docisniete lub we wtyczkach znajdujg sie jakie$ zanieczyszczenia

- transducer jest uszkodzony, prosimy podtgczy¢ inny sprawny transducer by
upewni¢ sie iz reszta urzadzenia ( kable, wyswietlacz), funkcjonujg bez
zarzutu

- nalezy wymieni¢ kable tgczace transducer z wyswietlaczem gdyz moze byé
on uszkodzony fizycznie lub skorodowany
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PROBLEMY Z WY SWIETLACZEM

Istnieje kilka sytuacji, ktére moga powodowaé problemy i zaktocenia w
odbierze obrazu z transducera. Ponizej przedstawiamy najczesciej
wystepujgce przyczyny wystepowania zaktocen.

Problem: Wyswietlacz traci zasilanie przy wyzszych predkosciach.

Mozliwa przyczyna: zasilanie ( akumulator/bateria ) jest zbyt silna dla
urzadzenia. Sprawdz czy moc zasilania nie przekracza 20 volt. Jesli tak
urzgdzenie samoczynnie wytgcza sie by nie zostato uszkodzone.

Problem: Przy wiekszych predko$ciach, z wyswietlacza znika obraz dna lub
wystepujg w nim spore luki.

Mozliwa przyczyna: By¢ moze nalezy przenies¢ transducer w inne miejsce na
todzi. Zakiécenia moga by¢ wywotane zbytnig bliskoscig sruby silnika, efektem
kawitacji, lub faktem iz transducer nie zawsze jest catkowicie zanurzony w
wodzie.

Podobny problem moze wystgpi¢ gdy uzywamy wielu urzadzeh elektrycznych
na raz, wowczas moga one wzajemnie zakitdca¢ swojg prace.

Problem: Transducer nie wykrywa ryb, choé jeste$my pewni, iz powinny by¢ w
jego zasiegu. Sygnat transducera jest bardzo staby.

Mozliwa przyczyna: taka sytuacja moze wystgpi¢ w przypadku gdy transducer
jest zle zamocowany ( nie jest skierowany prosto w strone dna, lub jest
ruchomy ). Transducer moze by¢ réwniez zanieczyszczony co powoduje, ze
tylko pojedyncze sygnaly sg wysytane i odbierane. Inng przyczyng moze byé
bardzo staby stan baterii zasilajgcej urzadzenie.

Podobny problem moze wystgpi¢ gdy uzywamy wielu urzadzeh elektrycznych
na raz, wowczas moga one wzajemnie zakitdca¢ swojg prace.
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ODSZUKIWANIE ZRODEt ZAKEOCE N

Zaktécenia widoczne na ekranie w postaci ostabionego sygnatu, czarnych
plan, lub rwanego obrazu dna mogg mie¢ wiele przyczyn. W przypadku
wystgpienia takich zjawisk w czasie pracy urzgdzenia zalecamy:

Wylgczenie wszystkich urzadzen elektrycznych znajdujacych sie w poblizu
echosondy. Jesli obraz sie poprawi, nalezy po kolei wigczaé inne urzgdzenia
by sprawdzi¢, ktére jest przyczyng zaktocen. Jesli je zidentyfikujemy, radzimy
nie uzywac obu urzadzen symultanicznie.

Przyczyng zaktocen moze byc¢ silnik todzi. Jego praca powodujgca drgania
todzi jak réwniez burzgca pewien obszar wody w poblizu transducera. By sie
upewni¢ czy to silnik jest przyczyng zakitécen, radzimy zwiekszy¢ jego obroty
nie wrzucajgc biegu i obserwowac¢ wyswietlacz. Jesli zakiécenia sie pojawig
wolwczas moze by¢ koniecznie — zmiana miejsca w ktérym znajduje sie
transducer, wymiana urzadzenia zaptonu w silniku, instalacja filtra alternatora
lub odsuniecie urzgdzenia od kabli silnika.

Sprawdzenie czy wystepuje efekt kawitacji, wptywajgcy w znaczacy sposob na
prace urzadzenia. Nalezy pamietac, ze aby unikng¢ tego efektu transducer
powinien zostaé zamontowany przynajmniej w odlegtosci 15 cali ( 38 cm) od
Sruby silnika. Dodatkowo transducer musi byé zawsze zanurzony w todzi a
strumien wody optywajacy transducer powinien by¢ nie wzburzony ruchem
todzi ( kilwaterem).
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SPECYFIKACJA MODELU 165

ZasSieq Urzadzenia..........vevuiieeieveiee e e ee e ie e e 600 stop (183 m.)

ZaSilani€. .. ..o ..200 watow ( RMS)
800 watow zaS|Ian|a szczytowego

CzeStotliwoSE PracCy.......coveeveiiii i e e e e 2. 200 KHZ

Obszar WigzKi.......ccoocvvviiiiiiii i, 28°-10 dB na cz estotliwosci 200 kHz
Rozdzielno$¢ wykrytych obiektOw...............ccocovviiiiin s do 2,5 cala ( 63,5 mm)
Wymagane Zasilani€. ... .......ooiuii it e 10-20 V
WYSWIEHIACZ. ... vv e e e e e 240 wysokos¢ 160 szerokosé
L2105 L8 o= PP XHS-9-20-T
Dtugosc¢ kabla transduCera..........cooveviiei i e e 20 stop (6m.)
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SPECYFIKACJA MODELI 175/1761/195C/196Cl

Zasieg Urzadzenia........coeeeveeviine e e 200 kHz - 600 stép (183 m.)
455 kHz - 320 stép (98 m.)

ZASIlANIE. ..ot 200 watéw ( RMS)
1600 watow zasilania szczytowego

CzestotliwosE pracy.......c.oecevvveveviiiiie i veeenn ... 200 kHz 1 455 kHz

Obszar wigzKi..........c.ocooviiiiii e, 28° -10 dB na cz estotliwosci 200 kHz
16°-10 dB na cz estotliwosci 455 kHz
Rozdzielnos$¢ wykrytych obiektow.............coovviiiiiiin s do 2,5 cala ( 63,5 mm)
Wymagane Zasilani©..........c.uie i 10-20 V
Wyswietlacz....................... 240 wysokos¢ 160 szerokos¢ (modele 175/176i)
320 wysokos¢ 240 szerokosé (modele 195¢/196c¢i)
L2105 L8 od = PP XHS-9-20-T
Dtugosc¢ kabla transduCera...........coovuviiii i e e 20 stop (6m.)
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KONTAKT / INFORMACJA O PRAWACH AUTORSKICH

W przypadku jakichkolwiek pytan lub zastrzezerh odnoscie funkcjonowania
naszych produktéw prosimy o kontakt.

g HUMMINBIRD. Nor¥i¥mark

Humminbird NORMARK POLSKA SP. Z 0. O.
Service Department ul. Dtuga 30

678 Humminbird Lane 05-092 t omianki

Eufaula, AL 36027 USA Polska

Humminbird®

Centrum Obstugi Klienta T.: +48 22 751 09 80
1-800-633-1468 info@normark.pl

cservice@johnsonoutdoors.com

Informacja o prawach autorskich

Wszystkie prawa zastrzezone. Prawa do uzywania, kopiowania i rozpowszechniania powyzszej
publikacji podlega przepisom ustawy z dnia 04.02.1994 r. o Prawie autorskim i prawach
pokrewnych (Dz. U. Nr 24, poz. 83 z p6zn. zm.).

Wszystkie nazwy, fotografie, rysunki, schematy i znaki firmowe lub towarowe wystepujace w
powyzszej publikacji, nalezg do firmy Humminbird oraz dealera jej produktéw firmy Normark
Polska Sp. z 0.0. i zostaly uzyte wylgcznie w celach informacyjnych.

Wszystkie prawa zastrzezone. Kopiowanie, modyfikacja, wprowadzanie do obrotu, publikacja,
dystrybucja w celach komercyjnych catosci lub czesci powyzszej publikacji bez uprzedniej zgody
firmy Normark Polska Sp. z 0.0. - sg zabronione.

Wykorzystanie w celach niekomercyjnych. Materiat ten mozna kopiowaé i przechowywa¢ oraz
drukowa¢ wytgcznie na witasne potrzeby (w celach niekomercyjnych). Nie zezwalamy na
jakiekolwiek upowszechnianie tak skopiowanych materiatbw, w szczegdlnosci na ich
zamieszczanie w witrynach internetowych.
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